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Allgemeines zum Modul IR¥systeme

1. Allgemeines zum Modul

Das von TR-Systemtechnik @P5190 Modul ist ein Virtual-Encoder. Das Modul kann, je nach
Betriebsart, Inkrement-Impulse ausgeben (Master) oder einlesen (Slave). In der Betriebsart "Master"
sind verschiedene Einstellungen (z.B.: Ausgabe-, Beschleunigungs- und Verzégerungs-Frequenz) fir
die Ausgabe der Inkrement-Impulse einstellbar. Zum Modul kénnen folgende Funktionen eingestellt
werden:

- Vordefinieren einer Stopp-Position
- Laden eines Wertes fiir die Ist-Position

Als zusatzliche Anwendungsmdglichkeit kann das Modul @P5191 Virtual-Repeater zu dem Virtual-
Encoder eingesetzt werden. Dieses Modul stellt einen Signalverteiler in Verbindung zum Virtual-
Encoder dar. Das heil3t, es wird direkt an den Virtual-Encoder angesteckt und gibt die Daten dieses
weiter. Hierbei ist es unabhéngig welche Betriebsart im Virtual-Encoder eingestellt wird. Ist der Virtual-
Encoder im Masterbetrieb eingestellt, so werden die generierten Impulse ausgegeben. Im
Slavebetrieb werden die eingelesenen Impulse eines Inkremental-Encoders gezéhlt und
weitergeleitet.

Abbildu 1: @P5190 Virtual-Encoder
Anzeigen
Im Sichtfenster auf der Front des Moduls befinden sich LEDs, die folgende Signale anzeigen:

LED Signalanzeige

Spur Nullimpuls
Spur B Eingang 1
Eingang 2

2. Definitionen
Hexadezimalzahlen werden mit Ox dargestellt. (OXFF hex = 255 dezimal).
Der Virtual-Encoder belegt 48 Bit also 6 Byte oder 3 Word im Prozessabbild. Zur Kommunikation mit

dem Virtual-Encoder sind Wort0 / Wortl und Wort2 definiert. Je nach Anwendung Parameter- /
Statusiibertragung oder Dateniibertragung beinhalten diese Worte unterschiedliche Funktionen.
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Betriebsarten

3. Betriebsarten

Das Modul kann in 2 verschiedenen Betriebsarten betrieben werden. Der Virtual-Encoder befindet

sich Standardmafig immer im Slave-Mode.

Funktionsprinzip:

Je nach Betriebsart werden Inkrement-Impulse mit 4-fach Auswertung eingelesen/generiert. Bei jedem
Flankenwechsel wird der interne Zahler (18Bit Z&hler), je nach Drehrichtung, um den Wert 1
inkrementiert bzw. dekrementiert. Der tatséchlich angezeigte Zahlerwert betragt = interner Zahlerwert /
8. Das heil3t, die Bits 0 bis 2 werden abgeschnitten, nur die Bits 3 bis 18 des internen Zahlers werden
fur die Anzeige verwendet. Somit ergibt sich das nur jede achte Flanke die Anzeige veréandert. Der

externe Zahlstand wird als 16Bit Inkrementalz&hler angezeigt.

A + Flankenwechsel
Spur ! : ! ; 5 5

B+

intern: 112lsl4ls[6 7 [s |0 holthzhshaltsite -
extern: 1] e

1. Master-Mode

=> Zahler intern + 1

Virtual-Encoder generiert Inkremental-Impulse, welche mit den gewlnschten Frequenzen eingestellt

werden kdnnen.

Anschluf3:
A QI 10
IA QI 2°
/: 8: 3¢ | Zahlerausgange
45 . .
nun [ 5V DC differential
/Null Q¥ 6°
] 1001 7° —_—
Eingang 1 10 O 82 |_digitale Eingénge
Eingang 2 11 O1 9° 24V DC differential
n [Or10°
+24v @ 111°
ov ©112> L Versorgungsspannung
+24v @3> [ (intern gebriickt)
ov ©1142
2. Slave-Mode
Virtual-Encoder arbeitet als 16Bit Inkrementalzahler.
Anschluf3:
A QI 10
IA o. 20
,: 8: i -Inkremental-Encoder
Null O 5°
/Null O 6°

Eingang 1 ;10 (O 8o “digitale Eingange

; 11 Ol 9° i i
Eingang 2 Bl 24V DC differential

+24v @ 111°
ov ©112° -Versorgungsspannung

+24v @ 113° i 0
o i (intern gebriickt)

1001 1=}_/_
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Parameter- / Statusiibertragung Esysteme

4. Parameter- / Statustibertragung

Adresse Receive-Page (Offset 0x0100) |Adresse Send-Page (Offset 0x0000)
Wort0: Param_Control Param_Control
Wortl: keine Funktion keine Funktion
Wort2: keine Funktion keine Funktion

Tabelle 1: Receive- / Sendpage bei Parameter / Statustibertragung

Param Control:

Das Kontrollwort hat eine Grof3e von 16 Bit. Mit diesem Datenwort (Wort2) werden alle
Vorgaben fur den Virtual-Encoder ubertragen.

16-Bit Kontrollwort

Bit  |Funktion

0 Write Write_Enable
samtliche Werte der Sendepage werden nur tbernommen wenn Bit0 = 1

Read Firmware-Version Bit0

1 Read Firmware-Version Bitl

2 Read Firmware-Version Bit2

3 Read Firmware-Version Bit3

4 n.u.

5 n.u.

6 n.u.

7 n.u.

8 n.u.

9 n.u.

10 |n.u.

11 |Write Betriebsart (Vorsicht geandert)
MASTER = Bitll=1
SLAVE (Inkrementalzahler) = Bit11=0

12 |n.u.

13  |n.u.

14  |n.u.

15 |n.u.

Tabelle 2: Parameter der Parameter- / Statusiibertragung
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Master-Mode

5. Master-Mode

5.1. Datenubertragung
51.1
Das Kontrollwort

hat eine Grol3e von 16 Bit. Mit diesem Kontrollwort (Wort2) werden alle

Vorgaben fur den Virtual-Encoder Ubertragen. Die Bits 8, 9 und 10 steuern den Multiplexed Data
Bereich (siehe Kapitel 5.3), welcher Einstellungen zum Virtual-Encoder im Master-Betrieb beinhaltet.

Adresse Receive-Page (Offset 0x0100) |Adresse Send-Page (Offset 0x0000)
Wort0: 0x0100 Ist-Position 0x0000 berichtigt: laden Ist-Position
Wortl: 0x0102 Multiplexed Data 0x0002 Multiplexed Data
Wort2: 0x0104 0x0004
Tabelle 3: Adressen fiur Dateniibertragung Master-Mode
Die untere Tabelle beschreibt die Funktionen im (Wort2).
Bit Funktion
0 Hardware Eingang 10
1 Hardware Eingang 11
2 Hardware Eingang Nullpuls von Inkrementalzahler
3 n.u.
4 n.u.
5 n.u.
6 n.u.
7 n.u.
8 MuxCtrl O (siehe Kapitel 5.3)
9 MuxCtrl 1 (siehe Kapitel 5.3)
10 MuxCtrl 2 (siehe Kapitel 5.3)
11 Preset CNT (Inkrementalzahler laden)
12 RUN
13 STOP
Zahlfolge
=>rlckwarts Bitl4=1
14 =>vorwérts Bit14=0
\Write_Enable
15 sémtliche Werte der Sendepage werden nur ibernommen wenn Bitl5 =1

Tabelle 4: Funktionen im

Um die Funktionen / Einstellungen zu setzen,

muss im Schreibtelegramm das Schreibbit

"Write_Enable" und das entsprechende Bit fir die Funktion gesetzt werden.
Beispiel: Soll der Virtual_Encoder im Master-Mode starten, so muss das Schreibbit Bit15 + das Bit12
fur "RUN" Virtual-Encoder auf 1 gesetzt werden (Wert: 0x9000). Somit muss der Wert 0x9000 im

Data_Control an das Modul Ubertragen werden.
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Master-Mode

5.2. Ist-Position

16-Bit Wert des Inkrementalzahlers Wort0 (Entspricht dem tatsachlichen Inkrementalzéhlstand / 8).
Ist-Position lesen:

Empfangspage:

Wort0: Ist-Position Wortl: Mulitiplexed Data Wort2:
OXXXXX OXXXXX 0x0000
Erkléarung:

- Der Lesezugriff auf das WortO liefert die aktuelle Ist- Position.

5.2.1 Presetwert setzen

Ein vordefinierter Positionswert kann durch durch das Bitll (Preset CNT) geladen werden. Bleibt das
Bit11 bei mehreren Ubertragungen anstehen, so wird der Zahler nur bei der ersten Ubertragung
geladen. Fir erneutes Laden muss es zuerst auf Null gesetzt und anschlie3end wieder auf Eins. Wird
bei einem Lesezugriff auf der Empfangspage Data Control Bitll eine 1 gelesen, so ist der
Inkrementalzahler erfolgreich geladen worden.

Sendepage:
Wort0: Ist-Position Wortl: Wert Mulitiplexed Data | Wort2:
0x1234 OXXXXX 0x8800

Erkléarung:
- Wort2 Data_Control

> Bit 15 gesetzt => Schreibfreigabe aktiv

> Bit 11 gesetzt => Presetwert laden
- Wort0 Ist-Position

> |st-Position auf den Wert 1234hex = 4660dezimal laden

Empfangspage:

Wort0Q: Ist-Position Wortl: Mulitiplexed Data Wort2:
0x1234 OxXXXXX 0x8800
Erklarung:

- Wort2 liefert als Riickantwort Schreibfreigabe und Preset CNT gesetzt
- Wort0 liefert den eingestellten Presetwert fiir die Ist- Position => 1234hex

5.3. Steuerung Multiplexed Data

Mit den 3-Bit Steuerbits (Bit 8 / 9 / 10) des werden die Vorgabefunktionen zum Virtual-
Encoder gesteuert. Je Nachdem welche Einstellung gesetzt werden soll, muss das entsprechende Bit

im gesetzt werden. Die Funktionen sind:
Funktion Bit Zuweisung Wert im Data_Control (Hex)
(Write enable)
MuxCtrl2 | MuxCtrll | MuxCtrlO
Bit10 Bit9 Bit8

Ist-Frequenz 0 0 0 0x8000
Maximal-Frequenz 0 0 1 0x8100
Beschleunigungs-Frequenz 0 1 0 0x8200
Verzogerungs-Frequenz 0 1 1 0x8300
Stopp-Position 1 0 0 0x8400

Tabelle 5: Beschreibung Steuerung Multiplexed Data
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Die folgende Abbildung zeigt eine Ubersicht zur Verdeutlichung der Steuerung der Multiplexed Data.

MULTIPLEXER
Ist-Frequenz ‘ 8 \
........ o 7]6]. |/ T1] of————
Maximal-Frequenz 8
g7 6. |/ [1] 0} \
egnrle | LU = o #ishal )/ [ T1To]
Bit‘ 7 |6 ‘ ‘ u 1 ‘ 0} Multiplexed Data ‘ : :
rbasrings Freaienz S R
g7 6. |/[.[1] 0}
""'sié;sblﬁ’béitidr'\"""""""""""""'1'6 .....
e 15114 .| /[ [1]0 !
r | Bit 8
T Bit 9 Data_Control

Bit 10 (Multiplexed Data)

Abbildung 2: Ubersicht Steuerung Multiplexed Data

Telegram

Die Beschreibung der Funktionen folgt in den nachfolgenden Kapiteln.

5.3.1 Ist-Frequenz (Multiplexed Data)

Aktuelle Frequenz des Inkrementalsignals (nur im Master-Mode und Status "RUN"). Mit dieser
Funktion kann die aktuelle Ist-Frequenz des Virtual-Endcoders gelesen werden.

Sendepage:
Wort0: Ist-Position Wortl: Wert Mulitiplexed Data | Wort2:
OXXXXX OXXXXX 0x9000
Erklarung:
- Wort0 Data_Control

> Bit 15 gesetzt => Schreibfreigabe aktiv

> Bit 12 gesetzt => RUN
Empfangspage:
Wort0: Ist-Position Wortl: Mulitiplexed Data Wort2:
OXXXXX 0x0010 0x9000
Erklarung:

- Wort0 liefert als Rickantwort Schreibfreigabe und RUN gesetzt
- Wortl liefert die eingestellte Ist-Frequenz (hier 16kHz)

5.3.2 Maximal-Frequenz (Multiplexed Data)

Mit dieser Funktion wird die maximale Ausgabefrequenz der Inkrementalspuren eingestellt. Der Wert
kann wahrend des Betriebs ge&ndert werden. Beschleunigung und Verzdgerung findet dann mit den
entsprechenden Werten der Beschleunigungs- / Verzégerungs-Frequenz statt.

Es ist ein Wertebereich von 1-511 (dezimal) zulassig.

Sendepage:
Wort0: Ist-Position Wortl: Wert Mulitiplexed Data | Wort2:
OXXXXX 0x0006 0x8100
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Master-Mode -ﬁsysteme

Erklarung:
- Wort0

> Bit 15 gesetzt => Schreibfreigabe aktiv

> Bit 8 gesetzt => Steuerbit fur Funktion Maximal-Frequenz
- Wortl Multiplexed Data

> Wert 6hex = 6dezimal fir die Maximalfrequenz

Empfangspage:

Wort0: Ist-Position Wortl: Mulitiplexed Data Wort2:
OXXXXX 0x0006 0x8100
Erklarung:

- Wort0 liefert als Rickantwort Schreibfreigabe und Steuerbit 8 gesetzt
- Wortl liefert die eingestellte Maximal-Frequenz in Hex

5.3.3 Beschleunigungs-Frequenz (Multiplexed Data)

Diese Funktion gibt den Wert fur die Beschleunigung der Frequenz an. Mit diesem Wert wird die
aktuelle Ist-Frequenz im 8ms Takt inkrementiert.
Es ist ein Wertebereich von 1-511 (dezimal) zulassig.

Sendepage:

Wort0: Ist-Position Wortl: Wert Mulitiplexed Data | Wort2:
OXXXXX 0x0001 0x8200
Erklarung:

- Wort0

> Bit 15 gesetzt => Schreibfreigabe aktiv

> Bit 9 gesetzt => Steuerbit fur Funktion Beschleunigungs-Frequenz
- Wortl Multiplexed Data

> Wert 1hex = 1dezimal fir die Maximalfrequenz

Empfangspage:

WortO: Ist-Position Wortl: Mulitiplexed Data Wort2:
OXXXXX 0x0001 0x8200
Erkléarung:

- Wort0 liefert als Rickantwort Schreibfreigabe und Steuerbit 9 gesetzt
- Wortl liefert die eingestellte Beschleunigungs-Frequenz in Hex

5.3.4 VerzOogerungs-Frequenz (Multiplexed Data)

Diese Funktion gibt den Wert fur die Verzégerung der Frequenz an. Mit diesem Wert wird die Ist-
Frequenz im 8ms Takt dekrementiert.
Es ist ein Wertebereich von 1-511 (dezimal) zulassig.

Sendepage:

Wort0: Ist-Position Wortl: Wert Mulitiplexed Data | Wort2:
OXXXXX 0x0002 0x8300
Erkléarung:

- Wort0

> Bit 15 gesetzt => Schreibfreigabe aktiv

> Bit 8 und 9 gesetzt => Steuerbit fir Funktion Verzégerungs-Frequenz
- Wortl Multiplexed Data

> Wert 2hex = 2dezimal fur die Maximalfrequenz

TR-Systemtechnik GmbH, Eglishalde 16, 78647 Trossingen, Tel. 07425-228-0, Fax 07425-228-34
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-ﬁsysteme Master-Mode

Empfangspage:

Wort0: Ist-Position Wortl: Mulitiplexed Data Wort2:
OXXXXX 0x0002 0x8300
Erklarung:

- Wort0 liefert als Rickantwort Schreibfreigabe und Steuerbit 8 und 9 gesetzt
- Wortl liefert die eingestellte Verzdgerungs-Frequenz in Hex

Das Diagramm zeigt den Zusammenhang zwischen den einstellbaren Funktionen.
Die eingestellten Werte sind:

- Beschleunigungs-Frequenz  => 0,65kHz
- Maximal-Frequenz => 3,88kHz
- Verzogeruns-Frequenz => 1,29kHz
Frequenz A
filkHz
5
5 e
4 — Maximalfrequenz 6 = 3,88 kHz
3 4 Verzdgerungsfrequenz
2=129kHz
5 L Beschleunigungsfrequenz
1=0085%kHz
] s
| | | | | | | | | -
| | | | I | | | | al
0 2 4 B 8 10 12 14 16 18 20 22
< Zeit tims

10ms

A
Y

Abbildung 3: Zeitdarstellung Frequenzgang Ausgabesignal
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Master-Mode -ﬁsysteme

5.3.5 Berechnung der Ausgabefrequenz
Die Ausgabefrequenz wird nach folgender Formel berechnet:

Gesucht:
O_FRQ = Ausgabefrequenz in kHz
Gegeben:
Osz = Oszillatorfrequenz (20 000 000 Hz)
\% = Programmierter Wert fur "Maximalfrequenz"
Berechnung:
h=7742 +V Vom Ergebnis h Integerwert verwenden (Nachkommastellen abschneiden)
Osz

O _ FRQ = +(hx4

_FRQ=(, o)+ (hx4)
Beispiel:
Es wird die Maximalfrequenz V = 153 dezimal programmiert, dies fuhrt zu folgender Ausgabefrequenz
O_FRQ:
h =7742 + 153 =50,6 Integer -> h = 50

20000000

O _FR ——)+(h*4

_FRQ A 1000 )+ (h*4)

O _FRQ =20000 + (50 * 4) = 100kHz

Wichtig: Fur den korrekten Betrieb des Virtual-Encoders missen immer Frequenzparameter >0
programmiert werden!!!
Es muss folgendes immer erflllt sein:

Maximalfrequenz > "0"
Verzégerungsfrequenz > "0"
Beschleunigungsfrequenz > "o"
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IR¥systeme Master-Mode

5.3.6 Stopp-Position (Multiplexed Data)

Mit dieser Funktion Iasst sich eine Stopp-Position vordefinieren. Der Vorgabewert hat eine GréRRe von
16-Bit. Als zusatzliche Funktion ist der Wert Minimal-Frequenz definiert. Die Minimal-Frequenz hat
den Wert der programmierten Verzdgerungs-Frequenz (Minimal-Frequenz = Verzégerungs-Frequenz).
Beim Betriebsstatus RUN=1 und STOP=1 wird solange die Ist-Frequenz dekrementiert bis die
Minimalfrequenz, die dem programmierten Wert der Verzégerungs-Frequenz entspricht, erreicht ist.

Folgendes Flussdiagramm soll den Programmablauf mit vordefinierter Stopp-Position verdeutlichen:

9 1) Wert fiir Stopp-Position setzen

RUN=1 2) Virtual-Encoder in Status RUN setzen
I (Bit 15 Write_Enable und Bit12 RUN)

Beschleunigung

3) Der Virtual-Encoder beschleunigt mit
dem Wert der Beschleunigungs-
Frequenz bis die Maximal-Frequenz
erreicht  wird und gibt  die
Inkrementalimpulse mit der Maximal-
Frequenz aus

P
<

4) Bevor die Stopp-Position erreicht ist
ja muss zusatzlich der Status STOP
(Bit13) gesetzt werden

Verzégerung

“ 5) Der Virtual-Encoder verzdgert mit
dem Wert der Verzbgerungs-
Frequenz bis zur Minimal-Frequenz

6) Sobald die Stopp-Position erreicht ist,
stoppt der Virtual-Encoder die
Ausgabe der Inkrementimpulse

Tabelle 6: Flussdiagramm Stopp-Position

Sendepage:
Wort0Q: Ist-Position Wortl: Wert Mulitiplexed Data |Wort2: Data Control
OXXXXX 0x9434 0x8400

Erklarung:
- Wort0 Data_Control

> Bit 15 gesetzt => Schreibfreigabe aktiv

> Bit 10 gesetzt => Steuerbit fiir Funktion Stopp-Position
- Wortl Multiplexed Data

> Wert 9434hex fur die Stopp-Position

Empfangspage:

Wort0Q: Ist-Position Wortl: Mulitiplexed Data Wort2: Data Control
OXXXXX 0x9434 0x8400

Erklarung:

- Wort0 liefert als Rickantwort Schreibfreigabe und Steuerbit 10 gesetzt
- Wortl liefert die eingestellte Stopp-Position in Hex
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6. SLAVE-Mode

Im Slave-Mode arbeitet der Virtual-Encoder als 16Bit Inkrementalzahler (siehe Kapitel 3).
Die externen Zahlerwerte werden im Wort0 abgebildet. Das Wort2 enthélt Statusinformationen zum
Modul. Im Slave-Mode lasst sich ein vordefinierter Wert (Preset_ CNT) laden.

Adresse Receive-Page (Offset 0x0100) |Adresse Send-Page (Offset 0x0000)
Wort0: 0x0100 Ist-Position 0x0000 berichtigt: laden Ist-Position
Wortl: 0x0102 n.u. 0x0002 n.u.
Wort2: 0x0104 0x0004
Tabelle 7: Ubersicht Adressbelegung Slave-Mode

Die untere Tabelle beschreibt die Funktionen im (Wort2) fir den SLAVE-Mode.

Bit Funktion

0 Hardware Eingang 10

1 Hardware Eingang 11

2 Hardware Eingang Nullpuls von Inkrementalzdhler

3 n.u.

4 n.u.

5 n.u.

6 n.u.

7 n.u.

8 n.u.

9 n.u.

10 n.u.

11 Preset_CNT (Inkrementalzéhler laden)

12 n.u.

13 n.u.

14 n.u.

Write_Enable
15 samtliche Werte der Sendepage werden nur ibernommen wenn Bit15 = 1
Tabelle 8: fir SLAVE-Mode
6.1. Presetwert laden

Sendepage:
Wort0Q: Ist-Position Wortl: Wert Mulitiplexed Data | Wort2:
0x1234 OXXXXX 0x8800

Erklarung:
- Wort2 Data_Control

> Bit 15 gesetzt => Schreibfreigabe aktiv

> Bit 11 gesetzt => Presetwert laden
- Wort0 Ist-Position

> |st-Position auf den Wert 1234hex = 4660dezimal laden

Empfangspage:

Wort0Q: Ist-Position Wortl: Mulitiplexed Data Wort2:
0x1234 OxXXXXX 0x8800
Erklarung:

- Wort2 liefert als Riickantwort Schreibfreigabe und Preset CNT gesetzt
- Wort0 liefert den eingestellten Presetwert fiir die Ist- Position => 1234hex
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-ﬁsysteme SLAVE-Mode

A @ctivelO-Systembus Kommunikation

Der @ctivelO-Systembus wird Uber eine Sendepage und eine Empfangspage angesprochen. Die
Sendepage enthalt Daten welche zu einem Modul geschickt werden, die Empfangspage enthélt Daten
welche von einem Modul kommen.

Damit eine schnelle asynchrone Datenlibertragung mdglich ist, gibt es 2 Speicherbausteine. Der eine
enthalt die komplette Empfangs- / Sendepage fir den Systembus und der andere fur die PC-
Schnittstelle. Eine Aktualisierung der Moduldaten erfolgt immer durch einen ram_switch
(Vertauschung der Schnittstellen Systembus und PC). Erst dann wird eine Datenlbertragung
angetriggert.

Damit beide Sendepages in beiden Speicherbausteinen gleichzeitig aktualisiert werden, gibt es den
Dual_ RAM_Sendepage Adressbereich. Dieser darf aber nur benutzt werden, wenn keine
Ubertragung auf dem Systembus lauft.

Die Ansteuerung des Systembus erfolgt in dem Adressbereich:
Basisadresse (C-Syntax):
#define MEMADR 0xD0000000 I/l Basisadresse fir Systembus-Kommunikation Memory-Bereich

Reale Hardware Basisadresse: 0xD0000

Adressoffset C-Prog (durch 16-Bit Reale Hardware Adressoffset
Typdeklarartion Offset 1 Bit Wichtig nur 16-Bit Zugriff erlaubt!
rechtsschieben)

Sendepage 0x0000 — 0x007F (0-127) 0x0000 — Ox00FF (0-255)
Empfangspage 0x0080 — OX00FF (128-255) 0x0100 — Ox01FF (256-511)
Dual_RAM_Sendepage| 0x0100 — 0x017F (256-383) 0x0200 — 0x02FF (512-767)
Steueregister 0x0200 — 0x027F (512 — 639) 0x0400 — Ox04FF (1024- 1279)

Wenn das Modul Virtual-Encoder der erste Busteilnehmer ist, dann kann man tber folgendes Adress-
Offset darauf zugreifen (16-Bit Wort-Zugriffe):

Word Offset

Send Page: 0x0000 Send Word 0
0x0001 Send Word 1
0x0002 Send Word 2

Receive Page: 0x0080 Receive Word 0
0x0081 Receive Word 1
0x0082 Receive Word 2

Dual RAM Send Page: 0x0100 Send Word 0
0x0101 Send Word 1
0x0102 Send Word 2

Genau diese Adressbereiche sind mit Daten oder Parametern belegt.
Es wird erst durch die Funktion Status zwischen Daten und Parametern unterschieden.

Parameter/Status Ubertragen:

- Sendepage mit den gewiinschten Parametern beschreiben
- Status-Funktion aufrufen (Steuerregister)

- Ram_switch ausfiihren (Steuerregister)

Um eine giiltige Riickantwort auf eine Parameter- oder Daten- Ubertragung zu bekommen sind
mindestens drei ram_switch notwendig (davor aber immer Funktion Status aufrufen). Vor dem Aufruf
von ram_switch sollte sichergestellt sein, dass eine eventuell vorherige Ubertragung abgeschlossen
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SLAVE-Mode -ﬁsysteme

ist. Entweder Statusregister Bit M_WARTEN=1 abfragen oder sicherstellen das mindestens eine Zeit
von AnzahlIBytes*0,5 us seit dem letzten ram_switch verstrichen ist.

AnzahIBytes gibt die Anzahl der zu Ubertragenden Bytes auf dem Systembus an. Der Virtual-Encoder
belegt 48Bit also 6 Byte. Ist der Virtual-Encoder der einzige Busteilnehmer muss mindestens 6*0,5us
= 3 ps verstrichen sein, seit dem letzten ram_switch.

Daten ubertragen:
7 Sendepage mit gewinschten Daten beschreiben
8) Ram_switch ausfihren

A.1 Setzen des Virtual-Encoder (Uber Systembus)
Master-Mode

Sendepage

Adresse Data

(Word Offset)

0x0002 0x0801 /l Send Page Param_Control Betriebsart MASTER + Write_Enable
0x0202 0x0080 Il set Status Bit7 in Set only Register

0x0202 0x0008 I/ set ram_switch Bit3 in Set only Register

Erkléarung:

- Telegramm1

> Bit 1 gesetzt => Schreibfreigabe aktiv
> Bit 11 gesetzt => Betriebsart MASTER
- Telegramm?2
> Bit 7 gesetzt, Schreibfreigabe nur Registerkommunikation
- Telgeramm3
> Bit 3 gesetzt, ram_switch Dateniibernahme auf dem Systembus

Slave-Mode
Wenn Notwendig kann spater in den SLAVE-Mode gewechselt werden.

Sendepage

Adresse Data

(Word Offset)

0x0000 0x0001 /l Send Page Param_Control Betriebsart MASTER + Write_Enable
0x0202 0x0080 Il set Status Bit7 in Set only Register

0x0202 0x0008 I/ set ram_switch Bit3 in Set only Register

Erkléarung:

- Telegramm1

> Bit 1 gesetzt => Schreibfreigabe aktiv
> Bit 11 nicht gesetzt => Betriebsart SLAVE
- Telegramm?2
> Bit 7 gesetzt, Schreibfreigabe nur Registerkommunikation
- Telgeramm3
> Bit 3 gesetzt, ram_switch Dateniibernahme auf dem Systembus
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-ﬁsysteme SLAVE-Mode

A.2 Auswerten der Ist-Position
Beispiel

Receive-page

ram_switch /I Receivepage aktualisieren
Adresse (Word Offset)
0x0080 /l Wort 0 Receivepage Ist Position

A.2.1 Presetwert

Ist-Position auf Wert 0x1F45 laden

Sendepage
Adresse Data
(Word Offset)
0x0000 0x1F45 [ Wert 1F45hex in Wort0 Dual RAM_Send_PAGE
0x0002 0x8800 / Wort2 Dual_RAM_Send_PAGE Data_Control
(Bit "Write enable” und Bit "Preset_ CNT" auf 1 setzen)

0x0202 0x0008 I/ set ram_switch Bit3 in Set only Register
Erkléarung:
- Telegramm1

> Wert fiir die vordefinierte Position
- Telegramm?2

> Bit 15 gesetzt => Schreibfreigabe aktiv
> Bit 11 gesetzt => Presetwert laden
- Telgeramm3
> Bit 3 gesetzt, ram_switch Dateniibernahme auf dem Systembus

A.3 Stopp-Position
Stopp-Position auf den Wert 0x9434 setzen:

Sendepage
Adresse Data
(Word Offset)
0x0001 0x9434 // Wort 1 DUAL_RAM_Send_PAGE Multiplexed_Data
0x0002 0x8400 /[l Wort 2 DUAL_RAM_Send_PAGE Data_Control
0x0202 0x0008 I/l set ram_switch Bit3 in Set only Register
Erklarung:
- Telgramm1
> Wert 9434hex fur die Stopp-Position
- Telgramm2

> Bit 15 gesetzt => Schreibfreigabe aktiv
> Bit 10 gesetzt => Steuerbit fiir Funktion Stopp-Position
- Telgeramm3
> Bit 3 gesetzt, ram_switch Dateniibernahme auf dem Systembus
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