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1 Symbol- und Hinweis-Definition

bezeichnet wichtige Informationen bzw. Merkmale und Anwen-

dungstipps des verwendeten Produkts.

2 Lieferumfang

8-stellige Anzeige TA-MINI-UNI mit zwei
Befestigungslaschen und Gegenstecker mit
Gehdause

- Befestigungslasche: 64 000 478

- 15 Pol. SUB-D Stecker: 62 000 045

- 9 Pol. SUB-D Buchse: 62 000 053

- 15 Pol. SUB-D Steckergehause: 64040002
- 9 Pol. SUB-D Steckergehause: 64 040 001

USB-Kabel 1,00 m
Verbindungskabel zwischen
TA-MINI-UNI und PC

Software-Download

- USB-Treiber, Soft-Nr.: 490-00421
https://www.tr-electronic.de/f/zip/TR-E-SW-MUL-0002

- TRWinProg, Soft-Nr.: 490-00416
https://www.tr-electronic.de/f/zip/ TR-E-SW-MUL-0008

- EPROGW32, Soft-Nr.: 490-00418
https://www.tr-electronic.de/f/zip/TR-E-SW-MUL-0003

- LTProg, Soft-Nr.: 490-00415
https://www.tr-electronic.de/f/zip/TR-E-SW-MUL-0005

Installationsanleitung

TR-E-TI-DGB-0079, Deutsch/Englisch
https://www.tr-electronic.de/f/TR-E-TI-DGB-0079

Printed in the Federal Republic of Germany
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Allgemeines

3 Allgemeines

Die TA-MINI-UNI ist eine universelle 8-stellige Anzeigeneinheit fir den
Frontplatteneinbau.

Fur den Gerateanschluss ist die TA-MINI-UNI mit einer RS485-Schnittstelle
ausgestattet und unterstitzt folgende TR-eigenen Protokolle:

e TRWinProg / EprogwW32 / LTProg

Im Anzeige-Modus wird der skalierte Istwert des angeschlossenen Gerates angezeigt.
Im Programmier-Modus lasst sich ein an die TA-MINI-UNI angeschlossenes Gerat
ohne Umverdrahtung bequem vom PC aus programmieren.

Uber die integrierte RS422-Schnittstelle ist auch der direkte Anschluss eines Laser-
Entfernungs-Messgerates des Baureihes ,LLB-60“ mdglich. Eine Programmierung des
LLB-60 vom PC aus Uber die TA-MINI-UNI ist jedoch nicht mdglich.

Als weitere Ankopplungsmdglichkeit ist die TA-MINI-UNI mit einer Standard
SSI-Schnittstelle ausgestattet. Per Programmierung lassen sich folgende SSI-
Funktionalitaten realisieren:
e SSI-Master
Die TA-MINI-UNI erzeugt das Takt-Signal selbst und liest die SSI-Daten ein und
bringt die Istdaten zur Anzeige
e SSI-Slave
Externes Takt-Signal erforderlich, die Datenquelle kann ein TRWinProg — Gerét mit
RS485-Schnittstelle oder ein LLB-60 — Gerat mit RS232 Schnittstelle sein.
e SSI-Passiv
Die TA-MINI-UNI fungiert als ,Mithérer* und empfangt Takt-Signale und Daten-
Signale einer externen SSI-Datenquelle.

Die TA-MINI-UNI selbst wird dber die USB-Schnittstelle und dem PC
Anwendungsprogramm , TRWinProg“ programmiert. Alternativ kann die TA-MINI-UNI
aber auch Uber eine weitere RS485-Schnittstelle mittels USB/RS485 PC-Adapter
programmiert werden.

Statt dem USB/RS485 PC-Adapter kann

- Uber eine entsprechende Steckerkodierung, eine weitere TA-MINI-UNI
angeschlossen werden, die als Slave-Anzeige arbeitet. Im Differenz-Modus ist es
somit moglich, die Differenz zwischen Master- und Slave-Anzeige auszugeben.

oder

- ein weiteres TRWinProg-kompatibles Gerét zur Differenz-Uberwachung (Relais)
zweier Positionen angeschlossen werden

© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved Printed in the Federal Republic of Germany
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3.1 Anschlussmoéglichkeiten

Frontansicht

Seitenansicht, links

Riickansicht

BEEEEEEE] U @&

T 1
Ext. USB Schnittstelle
24V DC

D-SUB D-SUB
15-pol. Buchse 9-pol. Stecker

Je nach Parametrierung und Bedarf, sind verschiedene Anschlussvarianten maglich:

D-SUB 15-Pol. Buchse

D-SUB 9-Pol. Stecker

- PC-Adapter, RS485

- PT-100, RS485

- Slave-Anzeige, RS485
- LLB-60, RS232

- TRWinProg, RS485
(Diff.-Uberwachung, Relais) - SSI

Gerateanbindung

- TRWinProg, RS485
- Eprog, RS485

- LTProg, RS485

- LLB-60, RS422

Printed in the Federal Republic of Germany
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Technische Daten

4 Technische Daten

4.1 Elektrische Kenndaten

Versorgungsspannung: .......ccccee...... 11...30 Vv DC

Stromaufnahme ohne Last: ............. < 350 mA bei 11 V DC, < 160 mA bei 30 V DC
Schaltrelais, Diff.-Uberwachung: .... Nenn-Schaltleistung: 2 A, 30 VDC /0.5 A, 125V AC
ANZEIGE: it 7-Segment LED, 8-stellig, 10 mm hoch

Gerate-Anbindung

Protokolle: TRWinProg, EprogW32, LTProg
Protokolle: LLB-60

UDEr SSI: v SSI-Frequenz: 100 kHz...750 kHz

Programmierung der Anzeige

Alternativ Uber RS485: ..............

Anzeige-Parameter
Dezimal Punkt: ..........c.oovvvvvnnnnnn.
Fihrende Nullen:..........cccuuvne...

Warngrenze Versorgung: ..........
Kompatibilitat zu 485-00001.: ...........

4.2 Mechanische Kenndaten

SSI-Code: Gray, Binér
SSI-Datenbits: 12...31
Monozeit: > 20 ps
Zykluszeit: 100 ps...10 ms

PC Anwendungsprogramm TRWinProg,

WINDOWS® kompatibel

mittels USB/RS485 PC-Adapter und TRWinProg,
WINDOWS® kompatibel

statt des USB/RS485 PC-Adapters kann auch eine weitere
TA-MINI-UNI im Slave-Modus betrieben werden oder eine
Differenz-Uberwachung von zwei Positionen realisiert werden

Kommaverschiebung 0...7 Stellen
Einblendung/Ausblendung

Dezimal mit/ohne Vorzeichen, HEX, Binér

50 ms...2000 ms

< 26 Bit

mm/Inch

Mastereinstellungen Gibernehmen, eigene Einstellungen
unabhéangiger Anzeigen-Offset

eigene Skalierung der Anzeige

eigene Zahlrichtungsvorgabe fur die Anzeige
Pegelvorgabe TA-MINI-UNI Versorgungsspannung

Es kann die Kompatibilitat zur alteren Hardware-Version
des TA-MINI-UNI (Art.Nr. 485-00001) realisiert werden.

© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved

NOormgehause: .....cocceevvcieeeeiiiee e, schlagfester Kunststoff
Abmafe (BXHXT): .ccevecvireeiiiieeene 96 mm x 24 mm x 120 mm ohne Stecker
EinbaumaRe Frontplatte: ................. 92,595 mm x 21,5*%% mm x 167 mm mit Stecker

Frontplattenstéarke < 4 mm

typisch 0,2 kg

4.3 Umgebungsbedingungen

Arbeitstemperatur: ...........cccccvvveeennn. 0°C...+60 °C
Schutzart, DIN EN 60529:1991. ....... IP 43

Printed in the Federal Republic of Germany
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5 Steckerbelegungen (Allgemein)

und der jeweiligen Programmierung der TA-MINI-UNI ab.

@ Die Art des Anschlusses ist Geratespezifisch und hangt von der Geratevariante

Beispiele zu applikationsspezifischen Anschlussméglichkeiten siehe Kapitel 9
LApplikationen® ab Seite 37 bei der jeweiligen Anwendung.

5.1 9-Pol. SUB-D Stecker

Geréateanbindung:

9-Pol Pin | Signal Funktion
RS485 -
1 RS422 Tx -
SSl-Data_IN/OUT -
SSI-Clock_OUT - Kommunikations-Schnittstelle
RS485 + (abhéngig von Geréatevariante und Programmierung)
> RS422 Tx +
SSlI-Data_IN/OUT +
SSI-Clock_OUT +
3 N.C. -
4 ggﬂéﬁgxl;\l ) Kommunikations-Schnittstelle
= (abhéngig von Geréatevariante und Programmierung)
SSI-Clock_IN -
5 N.C. -
+ _— .
6 ggﬂéﬁgxm + Kommunikations-Schnittstelle
= (abhéngig von Geréatevariante und Programmierung)
SSI-Clock_IN +
7 IN AOL 2 Umschaltung zwischen Programmiermodus

und Gerateanbindung.

Versorgungsspannung 11...30 V DC,

1)
8 *Vee IN/OUT intern gebrickt auf Pin 14 von 15-Pol. SUB-D

Versorgungsspannung 0 V,

1
9 GND_IN/OUT intern gebrickt auf Pin 15 von 15-Pol. SUB-D

1 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker tiber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschlisse als Ausgdnge und kénnen fir die Versorgung des angeschlos-
senen Gerates genutzt werden.

2 Standard:

0 V oder offen = TA-MINI-Programmiermodus

11...30 V DC = angeschlossenes Geréat aktiv

Kompatibel zu 485-00001:

0 V oder offen = angeschlossenes Gerat aktiv

11...30 V DC = TA-MINI-Programmiermodus (TA-MINI-UNI befindet sich im Tristate-Modus)

Printed in the Federal Republic of Germany © TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved
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Steckerbelegungen (Allgemein)

5.2 15-Pol. SUB-D Buchse

Programmierung / Slave-Anzeige / Diff.-Mode:

15-Pol Pin | Signal Funktion
1 RS485 —
Programmierschnittstelle

2 RS485 +

3 IN_BO1 Funktionseingang 1 (Slave-Anzeige)
4-6 N.C. -

97 IN_B02 Funktionseingang 2 (Programmier-Modus aktiv)
28 Relais Umschalter (Diff. Mode)

9 IN_BO3 Funktionseingang 3 (Slave-Differenz-Anzeige)
10 IN BO4 F_unktionseingang 4 (progr. _Tasten—Eingang)

- siehe Kap.: 7.3.3 "Tasten-Eingang*
11 N.C. -
% RS232 Tx LLB60-Datenquelle
2 2 Relais SchlieRer (Diff. Mode)
i % RS232 Rx LLB60-Datenguelle

2 Relais Offner (Diff. Mode)

Versorgungsspannung 11...30 V DC,

1)
14 +*Vee_IN intern gebriickt auf Pin 8 von 9-Pol. SUB-D

Versorgungsspannung 0 V,

1)
15 GND_IN intern gebrickt auf Pin 9 von 9-Pol. SUB-D

D Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker Uber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschlisse als Ausgadnge und koénnen fir die Versorgung des
angeschlossenen Gerates genutzt werden.

2 Nur verfugbar bei der Variante 485-80024; Anzeige muss sich im ,Diff. Mode* befinden.

3 Nur verfugbar bei der Variante 485-80021; Wird von Profibus-Variante des LLB60 nicht unterstitzt.

4 Nicht verfiigbar bei der Variante 485-80021.
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6 Installation der USB-Treiber

Zur Installation werden zunéchst die entsprechenden Treiber-Dateien benétigt. Hierzu
gibt es zwei Moglichkeiten:

1. Direkter Download der Treiber-Dateien:
https://www.tr-electronic.de/f/zip/TR-E-SW-MUL-0002

2. Wenn das Programm TRWinProg bereits installiert ist, befinden sich die
Treiber-Dateien schon auf der Festplatte im Verzeichnis
we -+ \TRWinProg\USBDriver"

Im Verlauf der Installation muss dann der entsprechende Ablageort der Treiber-
Dateien angegeben werden.

»  TA-MINI-UNI mit Spannung versorgen und Uber das USB-Kabel mit dem PC
verbinden. Der PC muss sich hierzu im Betrieb befinden. Type A wird in den PC
eingesteckt und Type B in die TA-MINI-UNI.

Nach Herstellung der Verbindung wird automatisch der Assistent fiir das
Suchen neuer Hardware gestartet. Wenn dies nicht der Fall ist, muss im
WINDOWS®-Geratemanager der Treiber fur das Gerat manuell installiert werden:
Rechtsklick auf den Eintrag ,TR-Serial-Adapter” und dann ,Treibersoftware
aktualisieren...“auswahlen.

Als Beispiel werden im Folgenden die Installationsschritte unter WINDOWS® XP
aufgezeigt. Bei anderen WINDOWS®-Versionen konnen die Fensterinhalte zur
Hardware-Installation abweichen und muissen deshalb sinngeméaR behandelt werden.

Es dirfen fur die Treiber-Installation ausschlieBlich nur die lokal auf dem Computer
abgelegten Treiber verwendet werden. Es sollte deshalb nicht die automatische
Suche nach Treibern im Internet verwendet werden.

Die Treibersoftware ist fir WINDOWS® nicht signiert, weshalb wahrend der
Installation eine Sicherheitswarnung erscheint. Diese muss so bestatigt werden, dass
die Installation fortgesetzt und der Treiber trotzdem installiert wird.
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Installation der USB-Treiber

» Markieren Sie den Eintrag "Software von einer Liste oder bestimmten
Quelle installieren ..."und klicken Sie auf weiter.

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

=

Mit diesem Assistenten konnen Sie Software fur die folgende

Hardwarekomponente installieren:
TR-USB-Madul

.) Falls die Hardwarekomponente mit einer CD
‘_A_ oder Diskette geliefert wurde. legen Sie diese
jetzt ein.

“Wie mochten Sie vorgehen?

& are automatisch installieren [empld
¢ Software von einer Liste oder bestimmten Quelle
installieren (fur fortgeschrittene Benutzer)
————

R —

Klicken Sie auf ""weiter"', um den Yorgang fortzusetzen.

< Zuriick I Weiter > I Abbtechenl

» Markieren Sie den Eintrag "Folgende Quelle ebenfalls durchsuchen:".

» Klicken Sie den Button Durchsuchen und wahlen Sie den Ablageort der Treiber-
Dateien aus. Hier als Beispiel C:\Programme\TRWinProg\USBDriver.
Klicken Sie anschlieBend auf weiter.

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Wahlen Sie die Such- und Installationsoptionen. \\

N,

' Diese Quellen nach dem zutreffendsten Treiber durchsuchen

Verwenden Sie die Kontrollkastchen, um die Standardsuche zu erweitern oder
einzuschranken. Lokale Pfade und Wechselmedien sind in der Standardsuche mit
einbegriffen. Der zutreffendste Treiber wird installiert.

[V Folgende Quelle ebenfalls durchsuchen:

IC: \Programme’\TRWinProg\USEDriver

Verwenden Sie diese Dption, um einen Geratetreiber aus einer Liste zu wahlen. Es wird
nicht garantiert, dass der von lhnen gewahlte Treiber der Hardware am besten entspricht.

< Zuriick Weiter > Abbrechen
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» Warnmeldung ignorieren und "Installation fortsetzen' klicken

Hardwareinstallation ‘1

! E Die Software, die fur diese Hardware installiert wird:
.

TR-USB-Modul

hat den Windows-Logo-Test nicht bestanden, der die Kompatibilitat mit

Windows XP uberpruft. [Warum ist dieser Test wichtig?)

Das Fortsetzen der Installation dieser Software kann die korrekte
Funktion des Systems direkt oder in Zukunft beeintrachtigen.
Microsoft empfiehlt strengstens, die Installation jetzt abzubrechen
und sich mit dem Hardwarehersteller fur Software, die den
Windows-Logo-Test bestanden hat, in Yerbindung zu setzen.

Installation fortsetzen I

» Installation fertig stellen

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

=~ Fertigstellen des Assistenten
Sy
N,

Die Software fur die folgende Hardware wurde installiert:

E TR-USB-Modul

Klicken Sie auf "Fertig stellen'', um den Yorgang abzuschliefen.

sbbrechen

Danach wird der Assistent filir das Suchen neuer Hardware flr den
Serial Port erneut gestartet. Wenn dies nicht der Fall ist, muss im WINDOWS®-
Geratemanager fir den COM-Port ,TR-Serial-Adapter” der Treiber nochmals
manuell installiert werden. Die Vorgehensweise ist jeweils die gleiche wie zuvor. Nach
Abschluss der Installation ist der TA-MINI-UNI funktionsfahig.
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Installation der USB-Treiber

Wurden die Treiber ordnungsgeman installiert, werden im "Gerdte-Manager'" zwei
neue Eintrage angezeigt:

..E..[.;; Gerate-Manager ; ;IQILI

Datei  Akkion  Ansicht 7

c-ma82 3

F\nschlusse (COM und LPT)
.«;’i ECP-Druckeranschluss (LPT1)

iy Computer
- =% Diskettencontroler
j Diskettenlaufwerke

L DYDJCO-ROM-Laufwerke

; Grafikkarte

@ IDE ATA/ATAPI-Controller
[H-<e® LauFwerke

= é Mause und andere Zeigegerate

- Monitore
E Metzwerkadapter
ﬂ Prozessaren
w Speichervolumes
i Systemgerate
~._~,°.a- Tastaturen
EI@ IISB-Controller
L@ Inkel PCI ko USE Enhanced Host Controller
% Inkel(R) 82801DB,|'DBM USE Universal Host Controller - 24C2
DEM USE Universal Host Contraller - 24C4

= |J5E- Massenspemhergerat
= LISE-Root-Hub
=+ |JSE-Rook-Hub

Die automatisch zugewiesene COM-Port Nummer kann mit Klick (rechte Maustaste)
auf den Eintrag auch geéndert werden. Es sind nur die Port-Nummern COM1 ...
COMB9 zulassig!

_ioix]
Dakei  Akkion  Ansicht 7
o | wEFEES 2 A RS

TB-MUELLHAEUSER -~
; Anschidsse (COMund LPT)
; “_}y" ECP-Druckeranschiuss (LPT1)

; reiber aktualisieren.. .
I ::2 Compuker Deaktivieren
! 4= Diskettenconkraller Dieinstallizren LI

| Mach geanderter Hardware suchen
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7 Programmierung der TA-MINI-UNI

7.1 Voraussetzungen

Printed in the Federal Republic of Germany

Die TA-MINI-UNI lasst sich nur Uber die Programmiersoftware TRWinProg
programmieren. Zur Programmierung muss TRWinProg deshalb bereits auf dem PC
installiert sein. Ist dies nicht der Fall, kann das Programm direkt Gber folgenden Link
heruntergeladen werden:

https://www.tr-electronic.de/f/zip/TR-E-SW-MUL-0008

Die TA-MINI-UNI muss mit Spannung versorgt sein, es muss eine Verbindung uber
das USB-Kabel zum PC hergestellt werden und es muss der TA-MINI-UNI-
Programmiermodus aktiv sein (Pin 7 des 9-Pol. SUB-D Steckers muss 0V oder offen
sein bzw. bei Kompatibilitdt zu 485-00001 muss Pin 7 des 9-Pol. SUB-D Steckers mit
11...30 V DC beschaltet werden). TRWinProg kann jetzt gestartet werden, verbleibt
jedoch zunéchst im Offline-Betrieb.

Alternativ kann die TA-MINI-UNI auch mittels PC-Adapter tber die 15-Pol. SUB-D
Buchse programmiert werden; RS485 (TA-MINI-UNI) <--> USB (PC). Jedoch darf kein
Gerat am 9-Pol. SUB-D Stecker angeschlossen werden.

Damit die TA-MINI-UNI mit TRWinProg Daten austauschen kann, muss folgende
Voreinstellung in TRWinProg vorgenommen werden:

» TRWinProg auf dem PC starten und im Menl ,Extra --> Global® auswahlen.

» Die Schaltflache rechts im Fenster bei ,CommPort 7 anwahlen um die seriellen

Schnittstellen anzuzeigen.

» Den ,TR Serial Port“ mit einem Doppelklick der linken Maustaste auswahlen.
Die CommPort-Nummer muss gegebenenfalls bestatigt werden und erscheint
dann in der Fensteroberflache. Sollte der entsprechende Port schon aktiv sein,
kann der Port nicht erneut gewahlt werden, in diesem Fall muss dieses Fenster
geschlossen und das Fenster ,Global" erneut gedffnet werden.

1

» Im Drop-Down-Menl unter ,Comm-DLL TRwPDLL* den Eintrag ,USB

auswahlen.
Global x|

—CommPart :

ICDMS .| COMB

il
—Sprache :
e 7 GER ]

rComm-DLL : TRWPDLL
USE -

DLL-Option : USB

&

—Optiohzdater
[~ Optiohsdatei automatizch laden

Datei

» Um die Einstellungen zu sichern, muss die ,,Spe i chern®-Schaltflache betétigt und
anschlieBend mit der dann erscheinenden ,0K*-Schaltflache bestétigt werden.

» Die TA-MINI-UNI kann nun mittels der ,0ff1ine <--> 0Online“-Schaltflache ]
verbunden werden.
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Programmierung der TA-MINI-UNI

7.2 Protokoll

Folgende Einstellungsmdéglichkeiten stehen in der Registerkarte ,Protokoll“ zur
Verfigung. Die nachfolgende Abbildung zeigt die Registerkarte ,Protokoll mit den
Standardwerten.

T TRWinProg (V5.14) = @

Datei Gerat Extra Hilfe

0l omal 4[] o o 2

Aligemein Protokoll | Grundeinstellungen | Anzeige | Position | Slave-Position | $SI | Schrittpruefun < »

Protokoll-Type .
Prm-No TRWinProg |0x0500 o
Anzeige LLB60 [Position |

Anzeige EPROG |Position |

Daten fur SSI-Slave ITRWinPlog-Ploglammiel-Eingang L]
Abfragezeit ASCII_1 |250 e
Transfer USB-HID-Werte |32 Bit + Zeitstempel |
Kompatibilitat zu 485-00001 | Slave-Mode nicht kompatibel ~|

Offline! @

7.2.1 Protokoll-Type

7.2.1.1 TRWinProg

TRWinProg entspricht der Default-Einstellung und bezieht sich auf die RS485-
Schnittstelle des 9-Pol. SUB-D Steckers, Pin 1/2. Das angeschlossene Gerét muss
TRWinProg-kompatibel sein.

Applikationsspezifische Beispiele hierzu sind in den folgenden Kapiteln zu finden:
9.2.1,9.2.2,9.2.3,9.2.4,9.7.4,9.9.1,9.9.3,9.9.4.

7.2.1.2 EPROG

Die Einstellung EPROG bezieht sich auf die RS485-Schnittstelle des 9-Pol. SUB-D
Steckers, Pin 1/2. Das angeschlossene Gerdt muss EPROG-kompatibel sein.
Applikationsspezifische Beispiele hierzu sind in den folgenden Kapiteln zu finden:
9.7.2,9.7.4,9.9.1,9.9.3,9.9.4.

7.2.1.3LT_PROG
Die Einstellung LT PROG bezieht sich auf die RS485-Schnittstelle des 9-Pol. SUB-D

Steckers, Pin 1/2. Das angeschlossene Gerat muss LT_PROG-kompatibel sein. Ein
applikationsspezifisches Beispiel hierzu ist im Kapitel 9.2.1 und 9.2.2 zu finden.
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7.2.1.4 PT100

Die Einstellung PT100 bezieht sich auf die RS485-Schnittstelle der 15-Pol. SUB-D
Buchse, Pin 1/2. Das angeschlossene Gerat am 9-Pol. SUB-D Stecker muss PT100-
kompatibel sein.

Applikationsspezifische Beispiele hierzu sin in den Kapiteln 9.7.1 und 9.7.3 zu finden.

7.2.1.5 SSI-Master

Die Einstellung ss1-Master bezieht sich auf die SSI-Schnittstelle des 9-Pol. SUB-D
Steckers, Pin 1/2/4/6. Das angeschlossene Gerat muss SSl-kompatibel sein. Die TA-
MINI-UNI erzeugt das erforderliche Takt-Signal selbst und liest die SSI-Daten des
Gerdéts ein.

Applikationsspezifische Beispiele hierzu sin in den Kapiteln 9.4 und 9.9.2 zu finden.

7.2.1.6 SSI-Slave

Die Einstellung ss1-Slave bezieht sich auf die SSI-Schnittstelle des 9-Pol. SUB-D
Steckers, Pin 1/2/4/6. Die TA-MINI-UNI liest extern erzeugte Takt-Signale ein und
liefert die zughdrigen SSI-Daten zurtick. Die Datenquelle fir die SSI-Daten wird an die
15-Pol. SUB-D Buchse angeschlossen. Die Einstellung pProtokoll --> Daten
fir SSI-Slave -——> TRWinProg-Programmier-Eingang erwartet ein
TRWinProg-kompatibles Gerat an der RS485-Schnittstelle Pin 1/2. Ein
applikationsspezifisches Beispiel hierzu ist im Kapitel 9.5 zu finden.

Die Einstellung Protokoll --> Daten fiir SSI-Slave --> LLB60-
Programmier-Eingang erwartet ein LLB60-kompatibles Gerat an der RS232-
Schnittstelle Pin 12/13, siehe auch Kap.: 9.3 ,RS422 (LLB60)“.

7.2.1.7 SSI-Passiv

7.2.1.8 LLB-60

Die Einstellung ss1-pPassiv bezieht sich auf die SSI-Schnittstelle des 9-Pol. SUB-D
Steckers, Pin 1/2/4/6. Die TA-MINI-UNI fungiert als Mithérer und liest extern erzeugte
Takt- und Daten-Signale ein und zeigt den Istwert an.

Ein applikationsspezifisches Beispiel hierzu ist im Kapitel 9.6 zu finden.

Die Einstellung .L.B-60 bezieht sich auf die RS422-Schnittstelle des 9-Pol. SUB-D
Steckers, Pin 1/2/4/6. Das angeschlossene Gerat muss LLB60-kompatibel sein.
Ein applikationsspezifisches Beispiel hierzu ist im Kapitel 9.3 zu finden.

7.2.1.9 TRWinProg Diff-Mode (Differenziiberwachung)

Die Einstellung TRWinProg Diff-Mode bezieht sich auf die RS485-Schnittstelle des
9-Pol. SUB-D Steckers (Gerat 1) und der 15-Pol. SUB-D Buchse (Geréat 2), Pin 1/2.
Die TA-MINI-UNI liest die Positionswerte von Gerat 1 und Gerat 2 ein und bildet
daraus die Differenz der beiden Positionen. Wird dabei die zuldssige maximale
Positionsdifferenz tiberschritten, wird dieser Zustand bei der Variante 485-80024 tber
das integrierte Schaltrelais gemeldet, siehe Informationen Kapitel: 7.3.3 und 7.8.

Ein applikationsspezifisches Beispiel hierzu ist im Kapitel 9.8 zu finden.
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Programmierung der TA-MINI-UNI

7.2.1.10 SSI-Master 2 Kanéale
Diese Einstellung muss nur vorgenommen werden, wenn eine Zusatz-Hardware zur
Echtzeiterfassung von zwei separaten SSI-Quellen angeschlossen ist.

7.2.1.11 LIN-Mode CMV22
Diese Einstellung aktiviert das TR-Protokoll zur Linearisierung von CMV22 Mess-
Systemen.

7.2.1.12 HAS-Protokoll

Diese Einstellung aktiviert die Kommunikation mittels HAS-Protokoll.

7.2.2 Prm-No TRWinProg
Parameter-Nummer in TRWinProg, welche in der Anzeige dargestellt werden soll,

standardméaRig immer 0x500 fur die Position, fur abweichende Darstellungen, z.B.
Geschwindigkeit, bitte bei TR-Electronic die Nummer erfragen.

7.2.3 Anzeige LLB60

Anzeige LLB60 bezieht sich auf die Einstellung Protokoll --> Protokoll-
Type —--> LLB-60.

Auswahl Beschreibung Default
Position Anzeige der momentanen LLB-60 Position X
Temperatur Anzeige der momentanen LLB-60 Sensor-Temperatur

Signalstéarke Anzeige der momentanen LLB-60 Laser-Signalstarke

Zeit Messzyklus | Anzeige des momentanen internen LLB-60 Messzyklus

7.2.4 Anzeige EPROG

Anzeige EPROG bezieht sich auf die Einstellung Protokoll --> Protokoll-
Type —--> EPROG.

Auswahl Beschreibung Default
. Zeigt die momentane Position des EPROG-

Position . w X
kompatiblen Gerates an.
Zeigt die momentane Drehzahl des EPROG-

Drehzahl . N
kompatiblen Geréates an.
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7.2.5 Daten fur SSI-Slave

Daten fiur SSI-Slave bezieht sich auf die Einstellung Protokoll -->
Protokoll-Type —--> SSI-Slave.

Auswahl Beschreibung Default
TRWinProg- Die Datenquelle fur die SSI-Daten wird an die 15-Pol.
Proatammisr. | SUB-D  Buchse angeschiossen. Die TA-MINIUNI |
Eingan erwartet ein TRWinProg-kompatibles Gerat an der

gang RS485-Schnittstelle Pin 1/2.
LLB6O- Die Datenquelle fur die SSI-Daten wird an die 15-Pol.
Proarammier- SUB-D Buchse angeschlossen. Die TA-MINI-UNI
Eingan erwartet ein LLB60-kompatibles Gerat an der RS232-

gang Schnittstelle Pin 12/13.
ASCII 1/2/3
Programmier- Sonder-Protokoll, wird hier nicht ndher beschrieben
Eingang

7.2.6 Abfragezeit ASCIl_1

Die Abfragezeit ASCII 1 bezieht sich auf das unter Kapitel 7.2.5 aufgefiihrte
Sonder-Protokoll und wird hier nicht naher beschrieben.

7.2.7 Transfer USB-HID-Werte

Nur relevant bei spezieller Hardware variante mit zusatzlichem USB-Port.

7.2.8 Kompatibilitat zu 485-00001

Mit der Funktion Kompatibilitdt zu 485-00001, kann die Kompatibilitdt zur friheren
Hardware-Variante des TA-MINI-UNI mit der Art.-Nr.: 485-00001 realisiert werden.
Siehe auch Kap. 9.7 ,Kompatibler Slave-Mode* auf Seite 54.

Es kann z.B. mit dem Kompatiblen-Slave-Mode eine direkte Durschleifung der RS485
Anschliisse vom 9-Pol. SUB-D Stecker zur 15 Pol. SUB-D Buchse realisiert werden.
Alle Bedingungen fiir diese Funktionalitat missen erfillt sein.

Applikationsbeispiele sind in den Kap. 9.7.1 auf Seite 54 und 9.7.2 auf Seite 56 zu
finden.

Auswahl Beschreibung Default

Slave-Mode nicht kompatibel | normale Funktionalitat (je nach Anschluss) X

Kompatibler Slave-Mode Weiterleitung der RS485-Signale

Wird ein externes Programmiermittel direkt an die Datenquelle angeschlossen, muss
Pin 7 des 9-Pol Sub-D-Steckers mit US belegt werden um die TA-MINI-UNI in den
Tristate-Modus zu versetzen. Applikationsbeispiele sind in den Kap. 9.7.3 auf Seite 58
und 9.7.4 auf Seite 60 zu finden.
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Programmierung der TA-MINI-UNI

7.3 Grundeinstellungen

Folgende Einstellungsmdglichkeiten stehen in der Registerkarte ,Grundeinstellungen®
zur Verfigung. Die nachfolgende Abbildung zeigt die Registerkarte ,Grund-

einstellungen® mit den Standardwerten.

T TRWinProg (V5.14) F=5ich
Datei Gerdt Extra Hilfe
0| e[l 4[] ol ° 2
Allgemein | Protokoll Grundeinstellungen | Anzeige | Position | Slave-Position | 551 | Schrittpruefun 4| » |
Warngrenze Yersorg.Spannung 111000 in my
Zaehlrichtung | posity _v_l
Tasten-Eingang I gesperrt LI
Preset-Wert IO
ProgrammierMode fiir Gerat Iinakliv L] :l
Offline! @

7.3.1 Warngrenze Versorgungs-Spannung

Warngrenze Versorgungs-Spannung Iist ein Spannungswéachter fur die
Versorgungsspannung der  TA-MINI-UNI. Ein  Unterschreiten  bewirkt die
Anzeigenausgabe USs ILo. Die Eingabe erfolgt in mV, die Default-Einstellung ist 11 V.

7.3.2 Zahlrichtung

Unabhéngig von der eingestellten Zahlrichtung des angeschlossenen Geréts, kann

hier die Z&hlrichtung fur die Anzeigenausgabe eingestellt werden.

Auswahl Beschreibung Default
positiv Zahlrichtung steigend X
negativ Zahlrichtung fallend
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7.3.3 Tasten-Eingang
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Der programmierbare Tasten-Eingang bezieht sich auf die 15-Pol. SUB-D Buchse
Pin 10, Eingang IN_BO04.

Auswahl

Beschreibung

Default

gesperrt

Tasten-Eingang inaktiv

X

Presetwert flr
Anzeige

Eine positive Flanke am Tasten-Eingang setzt den
Anzeigenwert auf den unter Parameter Preset-Wert
festgelegten Wert. Diese Funktion ist nicht verfugbar
fur den Protokoll-Typ TRWinProg Diff-Mode.

Preset auf O fur
Anzeige

Eine positive Flanke am Tasten-Eingang setzt den
Anzeigenwert auf 0. Diese Funktion ist nicht verfigbar
fur den Protokoll-Typ TRWinProg Diff-Mode.

Anzeige-Mode
Diff. Mode

Ist der Protokoll-Typ TRWinProg Diff-Mode aktiv
(Differenziiberwachung), kann Uber eine positive
Flanke am Tasten-Eingang eine der vier
Anzeigemdglichkeiten vorgewahlt werden:

- Istposition von Gerét 1 (dIFF. d1)
- Istposition von Gerét 2 (dIFF. d2)
- Positionsdifferenz aus Gerat 1 — Gerat 2 (dIFF. 1-2)
- Positionsdifferenz aus Gerat 2 — Gerat 1 (dIFF. 2-1)

Der zuletzt vorherrschende Anzeige-Modus wird
automatisch dauerhaft gespeichert.

Latch-Funktion

Eine positive Flanke am Tasten-Eingang friert die
Anzeige ein. Der Positionswert wird im Hintergrund

fir Anzeige weiter erfasst.
Start Eine positive Flanke am Tasten-Eingang Startet die
Schrittprifung Schrittprifung, siehe Kap. 7.8 ,Schrittprifung®.

7.3.4 Preset-Wert

Wenn flr den Tasten-Eingang die Funktion Presetwert

vorgewahlt ist,

Anzeigenwert auf den hier festgelegten Wert gesetzt.

Printed in the Federal Republic of Germany
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Programmierung der TA-MINI-UNI

7.3.5 Programmier-Mode fur Geréat

Programmier-Mode fiir Geré&t ist nur wirksam fir die Protokolle TRwinProg und
EPROG, einstellbar unter Protokoll --> Protokoll-Type. Die TA-MINI-UNI
muss mit der gerateeigenen USB-Schnittstelle mit dem PC verbunden sein.

Die Einstellungen beziehen sich auf die RS485-Schnittstelle des 9-Pol. SUB-D
Steckers, Pin 1/2. Das dort angeschlossene Gerat kann Uber diese Funktion vom
Anzeige-Modus in den Programmier-Modus gebracht werden und umgekehrt.

Auswabhl Beschreibung Default

inaktiv Gerat befindet sich im Anzeige-Modus, TA-MINI-

Ausfiihrung mit :| UNI zeigt die aktuelle Position an.

Gerat befindet sich im Programmier-Modus, TA-
MINI-UNI ist inaktiv und signalisiert den Pro-
grammier-Modus in der Anzeige. TRWinProg wird
vom Online-Betrieb in den Offline-Betrieb umge-
schaltet.

e TRWinProg-kompatibles Gerét

— TRWinProg innerhalb von 30 sec erneut in
den Online-Betrieb schalten --> Es werden
nun die programmierbaren Parameter des
Geréts in TRWinProg angezeigt. Wird nicht

aktivieren innerhalb der 30 sec eine Online-

Verbindung aufgebaut, wird automatisch in

Ausfiihrung mit , =" den Anzeige-Modus zuriick geschaltet.

e EPROG-kompatibles Geréat

— Eine Verbindung mit EPROG aufbauen -->
Es werden nun die programmierbaren Pa-
rameter des Gerats in  EprogW32
angezeigt.

Wird die Verbindung unterbrochen, wird nach Ab-
lauf von 30 sec. automatisch in den Anzeige-Modus
umgeschaltet. Eine Spannungsunterbrechung der
TA-MINI-UNI bewirkt eine sofortige Umschaltung in
den Anzeige-Modus.
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7.4 Anzeige

Folgende Einstellungsmdoglichkeiten stehen in der Registerkarte ,Anzeige“ zur
Verfligung. Die nachfolgende Abbildung zeigt die Registerkarte ,Anzeige“ mit den
Standardwerten.

7.4.1 Dezimal-Punkt

7.4.2 Fihrende Nullen

T TRWinProg (V5.14) =N =R <=
Datei Gerdt Extra Hilfe
0| elmla] +[v] o @ 2|
Allgemein] Plolokolll Grundeinstellungen Anzeige IPosilion] SIave-Posilion] SSI1 | Schrittpruefun_{ | »
Dezimal-Punkt IE
Fihrende Nullen Ianzeigen lJ
Darstellung IDezimaI.ohne Yorzeichen LI
Refreshzeit Anzeige |5U ms _:_l
Anzeige-Umfang IZ4 LI & Bits
Anzeige-Einheit I mm _vJ
Optionen fiir Slave-Anzeige IIndi\riduelI am Slave einstellbar ﬂ 0
PT100-Skalierungen [ nicht benutzen BN )
S§S1-Slave Position IUliginaI-Position _v_| 0
Offline!@
Eingabe Beschreibung Default
Z.B- "1“ B " E 3 q 5 5 j’ ,,0“
Auswahl Beschreibung Default

anzeigen Fienr
ujuiy

C2
C2
LN
0N
—J

-

ausblenden 5 5
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Programmierung der TA-MINI-UNI

7.4.3 Darstellung

Beispiel Istwertanzeige fiir Rotativ Mess-System:

Programmierung: 1024 Schritte, 4096 Umdrehungen
--> Gesamtmessléange in Schritten = 4194304
--> Anzahl Bits (n) = 22

Programmierte Anzeige-Umfang in TRWinProg: 22
Momentaner Mess-System Istwert = 2097956

Auswahl Beschreibung Default
Unveranderte Anzeige:
Dezimal, ohne
Vorzeichen E ":', 9 _,' 9 S 5 X
Anzeigebereich = -2, 21 -1
Anzeigewert bei Istwerte < 2™1: 2™t — (2" — |stwert)
. , Anzeigewert bei Istwerte > 2" —2™1 — (2" — |stwert)
Dezimal, mit . . . ol
Vorzeichen Anzeigewert bei Istwert = 2" 2" — |stwert
Vorzeichenbehaftet, Zweierkomplement-Darstellung
Berechnungen wie unter Dezimal, mit Vorzeichen.
Hexadezimal H 8 A 3 e l_’
Vorzeichenbehaftet, Zweierkomplement-Darstellung
Berechnungen wie unter Dezimal, mit Vorzeichen.
srarsssveor | [O101 NOTOT NOT0
Binar (Byte 1)
Binar MsB-Byte 2 | |1 CHO I 1|
Ujujujujojouy) 1l
e nenrrrgn
Uju] nujujujujg
7.4.4 Refreshzeit Anzeige
Auswahl Beschreibung Default
50 ms Anzeigenaktualisierung im 50 ms Raster X
100 ms Anzeigenaktualisierung im 100 ms Raster
250 ms Anzeigenaktualisierung im 250 ms Raster
500 ms Anzeigenaktualisierung im 500 ms Raster
1 sec. Anzeigenaktualisierung im 1 s Raster
2 sec. Anzeigenaktualisierung im 2 s ms Raster
© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved Printed in the Federal Republic of Germany
TR-E-TI-DGB-0079 v10 08/17/2023

Page 26 of 143




7.4.5 Anzeige-Umfang

Auswabhl Beschreibung Default
Anzahl der Bits, die maximal dargestellt werden. Bei
negativen Werten ist das die Position des Vorzeichen-

Bits.

8...26 . | . . | 24
Die Position des Vorzeichen-Bits 2 Anzahl Bits (n) fur
die Darstellung der Gesamtmesslange, siehe auch
Kapitel ,Darstellung®, Seite 26.

7.4.6 Anzeige-Einheit

Auswahl Beschreibung Default

mm Istwert Mess-System 2 Anzeigewert X

Inch Istwert Mess-System wird in Inch umgerechnet

7.4.7 Optionen-fur Slave-Anzeige

Die Auswahlmdglichkeiten Individuell am Slave einstellbar und alles
vom Master ibernehmen beziehen sich auf die Programmierung der Master-

Anzeige. Mit  dieser  Information  steuert die  Master-Anzeige  die
Programmiermdglichkeiten der Slave-Anzeige.

Auswahl Beschreibung Default
Die Anzeige-Parameter der Slave-Anzeige kodnnen
unterschiedlich zur Master-Anzeige programmiert

Individuell am werden. Hierzu wird die Slave-Anzeige Uber die USB- X

Slave einstellbar

Schnittstelle mit dem PC verbunden. Uber TRWinProg
kénnen die gewiinschten Anzeige-Parameter in der
Slave-Anzeige gespeichert werden.

alles vom Master
Ubernehmen

Die angeschlossene Slave-Anzeige Ubernimmt die
Anzeige-Parameter der Master-Anzeige. Der Versuch,
die Anzeige-Parameter der Slave-Anzeige individuell
zu programmieren, wird nicht zugelassen.

7.4.8 PT100-Skalierungen

Beim PT100-Protokoll kénnen aus dem Gerat die dazugehdrigen Skalierungs-
Optionen mit ausgelesen werden. Wird diese Funktion nicht genutzt, gelten die in der
Anzeige programmierten Skalierungen

Auswahl

Beschreibung

Default

nicht benutzen

TA-MINI-UNI Skalierungseinstellungen aktiv.

X

aus Gerat tbernehmen

Skalierungseinstellungen des angeschlossenen
Geréates Ubernehmen.
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Programmierung der TA-MINI-UNI

7.4.9 SSI-Slave Position

7.5 Position

Auswabhl Beschreibung Default

Als SSI-Slave-Position wird die Original-Position X

Original-Position des ausgewdhlten Gerates benutzt.

Als SSI-Slave-Position werden die in der Anzeige
programmierten Skalierungen wirksam.

£ Unskalierte Position * (Zahlerwert/Nennerwert)
+ Offsetwert

skalierte Position

Folgende Einstellungsmoglichkeiten stehen in der Registerkarte ,Position zur
Verfugung. Die nachfolgende Abbildung zeigt die Registerkarte ,Position® mit den
Standardwerten.

T TRWinProg (V5.14) = @

Datei Gerdt Extra Hilfe

0 el ] 2 e 2

Allgemein] Protokoll | Grundeinstellungen 1 Anzeige Position ISIave-Posilion] SS1 [ Schrittpruefun ¢ | *

Unskalierte Position ID
Positions-Offset 0
Skalier-Faktor Zaehler |1 0
Skalier-Faktor Nenner I‘
Skalierte Position IU
Angezeigte Position Il]

Offline! @

7.5.1 Unskalierte Position

Anzeige der unskalierten Position.

7.5.2 Positions-Offset

Unabhangig zur Istposition des Mess-Systems kann der angezeigte Wert mit einem
Positions-Offset beaufschlagt werden.
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7.5.3 Skalier-Faktor Zahler/Nenner

Der Skalierungs-Faktor ist das Verhaltnis aus Zahler und Nenner, mit diesem Faktor
wird die unskalierte Position multipliziert, um eventuell bendtigte Anzeige-
Skalierungen zu erhalten.

7.5.4 Skalierte Position

Die Skalierte Position ist das Ergebnis aus
Unskalierte Position * (Zahlerwert/Nennerwert) + Offsetwert.

7.5.5 Angezeigte Position

Die Angezeigte Position entspricht dem tatsachlich auf der Anzeige
ausgegebenen Wert.

Durch Eingabe eines Wertes in das Feld Angezeigte Position kann die Anzeige
auf einen gewilinschten Positionswert gesetzt werden. Der Wert wird mit Ausfihrung
der Funktion baten zum Gerdt schreiben Ubernommen.

Soll die Justage der Anzeige wieder riickgdngig gemacht werden, muss der
angezeigte Wert im Feld Unskalierte Position in das Feld Angezeigte
Position lbertragen werden. Die Ubernahme erfolgt mit der Funktion Daten zum
Gerdt schreiben.
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Programmierung der TA-MINI-UNI

7.6 Slave-Position

Folgende Einstellungsmdglichkeiten stehen in der Registerkarte ,Slave-Position* zur
Verfiigung. Die nachfolgende Abbildung zeigt die Registerkarte ,Slave-Position® mit
den Standardwerten.

T TRWinProg (V5.14) =N=E

Datei Gerat Extra Hilfe

0] elmla +]v] o] o 2|

Allgemein ] Protokoll I Grundeinstellungen l Anzeige | Position

81| Schrittpruefun < | |

unskalierte Slave-Position IU
Offset Slave-Position IO
Skal.Faktor Zaehler h
Skal.Faktor Nenner 11
skalierte Slave-Position IU

Offline! @

Die Anzeige Slave-Position ist nur relevant, wenn eine TA-MINI-UNI als Master
arbeitet und eine zweite TA-MINI-UNI als Slave-Differenz-Anzeige (Eingang IN_BO01,
IN_BO3 = 11...30 V DC). Die Slave-Differenz-Anzeige empféngt die Istdaten der
Master-Anzeige, bildet die Differenz und zeigt diese an.

Damit die Positionen in TRWinProg richtig angezeigt werden, muss die Slave-Anzeige
Uber die USB-Schnittstelle mit dem PC verbunden sein. Aus Sicht der Slave-Anzeige
wird im Fenster Slave-Position die Position der als Master geschalteten Anzeige
eingeblendet.

Die Fenster Unskalierte Position und Skalierte Position beziehen sich
auf die Slave-Anzeige.

7.6.1 Unskalierte Slave-Position

Anzeige der unskalierten Position der Slave Anzeige.

7.6.2 Offset Slave-Position

Unabhangig zur Istposition des Mess-Systems kann der angezeigte Wert mit einem
Positions-Offset beaufschlagt werden.
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7.6.3 Skalier-Faktor Zahler/Nenner

Der Skalierungs-Faktor ist das Verhaltnis aus Zahler und Nenner, mit diesem Faktor

wird die unskalierte Position der Slave Anzeige multipliziert, um eventuell benétigte
Anzeige-Skalierungen zu erhalten.

7.6.4 Skalierte Slave-Position

Die Skalierte Slave-Position ist das Ergebnis aus
Unskalierte Slave Position * (Z&hlerwert/Nennerwert) + Offsetwert der Slave Position.

7.7 SSI
Folgende Einstellungsmdglichkeiten stehen in der Registerkarte ,SSI* zur Verfligung.
Die nachfolgende Abbildung zeigt die Registerkarte ,SSI“ mit den Standardwerten.
T TRWinProg (V5.14) =] B [
Datei Gerat Extra Hilfe
0l emjal +]i] o ° 2|
Allgemein | Plolokolll Grundeinstellungen l Anzeige] Posilion] Slave-Position | 551 | Schrittpruefun ¢ [»]
Anzahl Datenbits |24 L]
SS1-Takte Master |25 _'J Clocks
Takt [normal |
Code Master-Position Iﬁ'a}' L]
Code Slave-Position |Gray =~ @
Frequenz Master-Mode |500Khz |
Zyklus Master-Mode |200us _vJ
Sonderbit (LSB) | Disabled ~]
Sonderbit (MSB) ausblenden | Nein =
Sonderformat IKein Sonderformat ﬂ
Offline! @
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Programmierung der TA-MINI-UNI

7.7.1 Anzahl SSI-Bits

Auswahl |Beschreibung Default
e Protokolltyp = SSI-Master:
Auswahl 2 Anzahl SSI-Datenbits, die ausgegeben werden
12 31 e Protokolltyp = SSI-Slave: 24
Auswahl 2 Anzahl SSI-Datenbits, die eingelesen werden
e Protokolltyp = SSI-Passiv:
Auswahl 2 Anzahl SSI-Datenbits, die dargestellt werden
7.7.2 SSI-Code
Auswahl |Beschreibung Default
e Protokolltyp = SSI-Master:
Ausgabe der SSI-Daten in Binar-Code
Bindr e Protokolltyp = SSI-Slave:
SSI-Daten werden in Binar-Code erwartet
e Protokolltyp = SSI-Passiv:
SSI-Daten werden in Bindr-Code erwartet
e Protokolltyp = SSI-Master:
Ausgabe der SSI-Daten in Gray-Code
Gra e Protokolltyp = SSI-Slave: X
y SSI-Daten werden in Gray-Code erwartet
e Protokolltyp = SSI-Passiv:
SSI-Daten werden in Gray-Code erwartet

7.7.3 SSI-Frequenz Master-Mode

Der SSI-Frequenz Master-Mode bezieht sich nur auf den Protokolltyp
SSI-Master.

Auswahl [Beschreibung Default
100 kHz | Ausgabe der SSI-Daten mit 100 kHz
200 kHz | Ausgabe der SSI-Daten mit 200 kHz
250 kHz | Ausgabe der SSI-Daten mit 250 kHz
500 kHz | Ausgabe der SSI-Daten mit 500 kHz X
750 kHz Ausgabe der SSI-Daten mit 750 kHz
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7.7.4 SSI-Zyklus Master-Mode

Der SSI-Zyklus Master-Mode bezieht sich nur auf den Protokolltyp SSI-
Master. Wenn Einstellungen unter den Parametern Anzahl SSI-Bits und SSI-
Frequenz Master-Mode die eingestellte SSI-Ubertragungssequenz nicht zulassen,
wird dies entsprechend gemeldet.

Auswahl [Beschreibung Default
100 ps SSI-Ubertragungssequenz = 100 ps
200 ps SSI-Ubertragungssequenz = 200 us X
500 ps SSI-Ubertragungssequenz = 500 us
1ms SSI-Ubertragungssequenz = 1 ms
2ms SSl-Ubertragungssequenz = 2 ms
5ms SSI-Ubertragungssequenz = 5 ms
10 ms SSI-Ubertragungssequenz = 10 ms

7.7.5 SSI-Takt
Wenn sich die Anzeige im SSI-Master-Mode befindet, kann der SSI-Takt negiert
werden.
Auswahl |Beschreibung Default
normal SSI-Takt nicht negiert X
negiert SSI-Takt negiert

7.7.6 Sonderbits

Bei Geraten, die auch Sonderbits Ubertragen, kommt es zur Fehlanzeige der
Positionswerte. Um dies auszuschliel3en, kdnnen die Sonderbits vom TA-Mini ignoriert

werden.

Auswahl |Beschreibung Default
Disabled Sonderbits ausgeschlossen X
Enabled Sonderbits einbezogen
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Programmierung der TA-MINI-UNI

7.8 Schrittprifung

Folgende Einstellungsmdglichkeiten stehen in der Registerkarte ,Schrittprifung® zur
Verfugung. Die nachfolgende Abbildung zeigt die Registerkarte ,Schrittprifung® mit
den Standardwerten.

T TRWinProg (V5.14) o] @

Datei Gerdt Extra Hilfe

0| ella] +]v] ol ® 2|

Protokoll | Grundeinstellungen | Anzeige | Position | Slave-Position | 551 | Schrittpruefung | Testwen « | » |
max.zul.Differenz Il] Schritte
aktuelle Differenz IU
Fehl-Position I 0
Anzahl Durchlaeufe IU
Zaehlrichtung fuer Pruefung | positiv |
Schrittpriifung |Starten EI Ay

Messlaenge Schrittprufung ’1 6777216

Offline! @

7.8.1 Maximal zuléssige Differenz

Die Funktion ist nur nutzbar bei der Variante 485-80024 und wenn der Protokoll-Typ
TRWinProg Difrf-Mode (Differenziiberwachung) aktiv ist, siehe Kapitel 7.2.1.9 auf
Seite 19. Der Parameter max. zuldssige Differenz istvorzeichenbehaftet.

Aktuelle Differenz < max. zulassige Differenz: Relais wird nicht angesteuert
Aktuelle Differenz > max. zulassige Differenz: Relais wird angesteuert

7.8.2 Zahlrichtung fur Prufung

Die Funktion ist nur nutzbar bei der Variante 485-80024 und wenn der Protokoll-Typ
TRWinProg Diff-Mode (Differenziiberwachung) aktiv ist, siehe Kapitel 7.2.1.9 auf
Seite 19. Fur die Uberwachung der Zahlrichtung wird die Positionsdifferenz aus
Gerat 1 — Gerat 2 zugrunde gelegt.

Auswahl Beschreibung Default
Zusatzlich zur maximal zuldssigen Differenz wird bei der
ositiv Differenztiberwachung auf eine positive Zahlrichtung hin X
P Uberwacht. Ergibt sich hierbei eine negative Zahlrichtung,
wird das Relais angesteuert.
Zusatzlich zur maximal zuléssigen Differenz wird bei der
neqativ Differenziiberwachung auf eine negative Z&hlrichtung hin
9 Uberwacht. Ergibt sich hierbei eine positive Zahlrichtung,
wird das Relais angesteuert.
positiv + negativ | Uberwachung der Zahlrichtung ausgeschaltet
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8 Anzeigenmeldungen

Meldung

Beschreibung

L

T

Keine Daten

- Kein Gerat angeschlossen, bzw. nur eines
im Mode Differenztiberwachung

- Progr. Protokolltyp passt nicht zum Gerat

T | O

r-—

Anzeigeniberlauf

- Der programmierte Anzeige-Umfang ist zu klein fir
den darzustellenden Wert --> Anzeige-Umfang
entsprechend der Gerate-Auflésung anpassen.

—
—

I |

Verbindung der USB-Schnittstelle zum PC wird aufgebaut.

—
—

Eingespeiste Versorgungsspannung der TA-MINI-UNI ist
geringer als eingestellte warngrenze-Versorgungs-
Spannung.

TA-MINI-UNI befindet sich im Programmier-Modus
- PC-Adapter angeschlossen

0 |9 W) |C

i

Angeschlossenes Gerét befindet sich im Programmier-
Modus. Die Programmiersoftware kann gestartet werden,
um eine Verbindung zum Gerat aufzubauen.

- PT-100 angeschlossen

- PC-Adapter angeschlossen

Angeschlossenes Gerat befindet sich im Programmier-

Q| O O. |O

— Modus, Programmiersoftware hat Verbindung zum Gerat
L C D n ,_, hergestellt.
e Angeschlossenes Gerat befindet sich im Programmier-
N Modus, Programmiersoftware hat Verbindung zum Gerat
3 U C D NN abgebrochen. Wird die Verbindung nicht innerhalb von

30 s wieder hergestellt, wird automatisch in den Anzeige-
Modus umgeschaltet.

J
O

O

3

Keine Verbindung
- Slave-Anzeige aktiv, es besteht keine Verbindung
zwischen Master und Slave.

0O

Keine Verbindung
- Slave-Differenz-Anzeige aktiv, es besteht keine
Verbindung zwischen Master und Slave.

M m |3

Kein Gerat erkannt
- Gerat defekt oder ist nicht angeschlossen (9-Pol. SUB-D)
- Eingang 1IN A01 ist nicht mit 11...30 V DC beschaltet

TA-MINI-UNI befindet sich im Differenziiberwachungs-
Modus --> es wird die Position von Gerat 1 angezeigt

U —

TA-MINI-UNI befindet sich im Differenztiberwachungs-
Modus --> es wird die Position von Gerat 2 angezeigt

TA-MINI-UNI befindet sich im Differenziiberwachungs-
Modus --> Differenzanzeige aus Gerat 1 — Gerat 2

L L L L

O_||O_[|O_|Q_

nEaEEERiIEEIE

MU —— O 1O | O

—

TA-MINI-UNI befindet sich im Differenziiberwachungs-
Modus --> Differenzanzeige aus Gerét 2 — Gerat 1
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Anzeigenmeldungen

Meldung Beschreibung

e TA-MINI-UNI ist als Slave-Anzeige geschaltet

— |0

e TA-MINI-UNI ist als Slave-Differenz-Anzeige geschaltet

L

e TA-MINI-UNI ist TRWinProg-kompatibel

e TA-MINI-UNI ist EPROG-kompatibel

e TA-MINI-UNI ist PT100-kompatibel

CO||0 ||©

e TA-MINI-UNI fungiert als SSI-Master

TA-MINI-UNI fungiert als SSI-Slave

SN g | || || L L O

e TA-MINI-UNI fungiert als SSI-Mithorer

e TA-MINI-UNI ist LT-PROG-kompatibel

3

e TA-MINI-UNI ist LLB60-kompatibel

o o A )

e TA-MINI-UNI befindet sich im
Differenziiberwachungs-Modus

—|[[|[87]|0

I 11

e TA-MINI-UNI befindet sich im Tristate-Mode
(Kompatibilitéat zu 485-00001) und Pin 7 von 9-Pol. SUB-D
Stecker ist beschalten

e Falsches Kommando Uber Slave

MO O 0|99 9 90|99 o

O T 11 o 1 4L o O
T

[
O N 0 e o o A A ()

0| | 0] ||O=
N

Co
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9 Applikationen

9.1 TA-MINI-UNI Programmiermodus

Mit dieser Applikation kann eine TA-MINI-UNI programmiert werden.

Anschluss:

9-Pol. SUB-D Stecker (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Anschluss

1...6 | N.C -
IN_AO01 0 V oder offen
+Vcce Versorgungsspannung 11...30 V DC
GND Versorgungsspannung 0 V

15-Pol. SUB-D Buchse (TA-MINI-UNI):
Nicht angeschlossen.

O

Sollte sich die TA-MINI-UNI in der Einstellung ,Kompatibilitait zu 485-00001"
befinden, muss Pin 7 des 9-Pol. SUB-D Steckers mit 11...30 V DC beschalten
werden um die Anzeige fur die Programmierung in den Tristate-Modus zu
versetzen.

Anschluss Beispiel:

TA-MINI-UNI (8S)
Art.Nr.: 485-80020
B ;3-1_ ! | X4-1
-_—
I C
X3-2 | X4-2
| [E—
X3-3 l | X4-3
_— |r_‘ | —C
X3-4 |2 X4-4
— |DI | —C
X35 4 | X45
—a— 0} | (
[=}
x36 | & Xa-6
X372 = | X47
_— 8 I 4C
X3-8 | o, X4-8
Us< '———— | 2 [
X3-9 | 2] | X4-9
GND ‘———— g | —
L — — 4 Ny | X4-10
| x4-11 i
X1: | 4(
PC T USB (BU) | X412
I | X4-13 C
: : X4-14 :
X2: {
| Ext. | X4-15
usB [[{r—————— 24VDC_IN |
(Optional) L—— —
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Applikationen

9.2 RS485

9.2.1 Gerateanbindung (Positionsanzeige)

Diese Applikation dient zur Anbindung eines RS485-kompatiblen Gerats an die
TA-MINI-UNI zur Positionsanzeige.

TRWinProg Einstellungen:

Folgende Einstellung ist fir die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

Registerkarte = Men{-Punkt = Auswahl
D TRWinProg
Protokoll Protokoll-Type DLT_PROG
Y TRWinProg Diff-Mode

Weitere Informationen zu Einstellungsméglichkeiten sind in folgenden Kapiteln zu
finden: 7.2.1.1, 7.2.1.3, 7.2.1.9

Anschluss:

9-Pol. SUB-D Stecker (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 - )
Gerateanbindung

D2 RS485 +
3...6 | N.C. -

7 IN_AO01 11...30 V DC Einspeisung
28 +Vce Versorgungsspannung 11...30 V DC
29 GND Versorgungsspannung 0 V

15-Pol. SUB-D Buchse (TA-MINI-UNI):
Nicht angeschlossen.

D Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewéhlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein!

2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker (iber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschlisse als Ausgénge und koénnen fir die Versorgung des
angeschlossenen Geréates genutzt werden.
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Anschluss Beispiel:

DEVICE
RS485

RS485-

RS485- I
RS485+ X3-2 |
RS485+

|
X3-3 -
_— |,’: —C
X34 |2 X4-4
a
5 |2 X4-5 i
X3-5 '8
|® —(
6 12 X4-6
X3-6 | ¢
_ (o] _
X3-7 lQ ~ | X4-7
us Q - | @ (
X3-8 | S . X48
L e g
X3-9 | 2 -
GND ' 1 g X4-10
L _ 2 ] (
S | Xxa-11 :

TA-MINI-UNI (8S)

Art.Nr.: 485-80020

X
N

X
~
NKL

x
~
‘»/J\\

x
~
R;/L\

|
£ X
LA

121

X2:
Ext.
24V DC_IN

x
N
N
3

(Optional)
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Applikationen

9.2.2 Datenquelle RS485 (Programmier-Mode fur Geréat)

Mit dieser Applikation kann ein an die TA-MINI-UNI angeschlossenes
RS485-kompatibles Geréat programmiert werden.

TRWinProg Einstellungen:

Folgende Einstellungen sind fur die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

Registerkarte = Meni-Punkt = Auswahl

D TRWinProg
Protokoll Protokoll-Type DLT_PROG

D TRWinProg Diff-Mode
Grundeinstellung ProgrammierMode fiir Gerat | aktivieren

Weitere Informationen zu Einstellungsméglichkeiten sind in folgenden Kapiteln zu
finden: 7.3.5,7.2.1.1,7.2.1.3,7.2.1.9

Anschluss:

9-Pol. SUB-D Stecker (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 — )
Gerateanbindung
D2 RS485 +
3...6 | N.C. -
7 IN_AO01 11...30 V DC Einspeisung
28 | +Vce Versorgungsspannung 11...30 V DC
29 GND Versorgungsspannung 0 V

15-Pol. SUB-D Buchse (TA-MINI-UNI):
Nicht angeschlossen.

1 Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewahlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein!

2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker tber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschlisse als Ausgadnge und koénnen fir die Versorgung des
angeschlossenen Gerates genutzt werden.
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Anschluss Beispiel:

DEVICE
RS485

RS485-

RS485- I
RS485+ X3-2 |
RS485+

PC

usB

I
X3-3 -
_— |,’: —C
X34 |2 X4-4
a
5 |2 X4-5 i
X35 |5
|® —(
5 |2 X4-6
X3-6 | ¢
_— (o] _
X3-7 lQ ~ | X4-7
USQ - | @ (
X3-8 | S . X4-8
o X3-9 l Ug) -
GND{——E | 3 —(
L — s , X4-10
S | Xxa-11 :

TA-MINI-UNI (8S)

Art.Nr.: 485-80020

X
N

X
~
NKL

x
~
w/J\

x
~
R;/L\

x
~
:’/J\

r-r-——— -"—-—""—-"“—"=—"=—-"“=—""=—""="——"/—"/—7—7/ 77771
£ X
L 4

X2:

Ext.

24V DC_IN
(Optional)

x
N
N
3
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Applikationen

9.2.3 Programmiermittel PC-Adapter V4

Mit dieser Applikation kann ein an die TA-MINI-UNI angeschlossenes
RS485-kompatibles Geréat Uiber einen PC-Adapter V4 programmiert werden.

TRWinProg Einstellungen:

Folgende Einstellung ist fir die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

Registerkarte = Meni-Punkt = Auswahl
Protokoll Protokoll-Type D TRWinProg
Weitere Informationen zu Einstellungsméglichkeiten sind in folgendem Kapitel zu
finden: 7.2.1.1
Anschluss:

9-Pol. SUB-D Stecker (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 — )
Gerateanbindung
D2 RS485 +
3...6 | N.C. -
7 IN_AO01 11...30 V DC Einspeisung
2g +Vee Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebrickt auf Pin 14 von 15-Pol. SUB-D
29 GND Versorgungsspannung 0 V
intern gebrickt auf Pin 15 von 15-Pol. SUB-D

15-Pol. SUB-D Buchse (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 - _ _
Programmierschnittstelle
D2 RS485 +
3..6 | N.C. -
7 IN BO2 11...30 V DC Einspeisung
- (PC-Adapter sind intern schon auf Pin 14 gebruckt!)
8...13 | N.C. -
214 | +Vee .Versorgung.sspannun_g 11...30 Vv DC
intern gebriickt auf Pin 8 von 9-Pol. SUB-D
215 | GND .\/ersorgung.sspannur.\g oV
intern gebriickt auf Pin 9 von 9-Pol. SUB-D

1 Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewahlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein!

2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker (iber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschlisse als Ausgange und koénnen fir die Versorgung des
angeschlossenen Gerates genutzt werden.
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Anschluss Beispiel:

’ﬁelectronic

DEVICE
RS485

RS485-

TA-MINI-UNI (8S)

Art.Nr.: 485-80020

1

Il
|

RS485+

PC

a1 |

X3-1 | 15pol |
SubD

X3-2 | X4-2 )

X33 |

f

X %
NN
w\\

x
[
A
(S

x,x
3|8
EUR-Y
3: 9-pe

X X%
NN
w\\

X

4
GND 4

X3-8 |

us 47-— |
X3-9 |

|

i
m
1
-+

,XH
)
&
ol Sub-D
x
L

X4: 15-pol Sub-D (BU)

X1:
USB (BU)

|
éi‘_ | x4-15
24vDCIN |

(Optional)

PC-Adapter V4
Art.Nr.: 490-00310

RS 485

@ +24VDC_IN

USB (BU)

15-pol Sub-D
(ST)

ext. Power

Flachbandkabel
15 pol (1:1)
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Applikationen

9.2.4 Programmiermittel PC-Adapter V4 tber Schaltschrankmodul
Mit dieser Applikation kann ein an die TA-MINI-UNI angeschlossenes

RS485-kompatibles Gerat Uber ein Schaltschrankmodul mit einem PC-Adapter V4
programmiert werden.

TRWinProg Einstellungen:

Folgende Einstellung ist fir die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

Registerkarte = Meni-Punkt = Auswahl
Protokoll Protokoll-Type D TRWinProg
Weitere Informationen zu Einstellungsméglichkeiten sind in folgendem Kapitel zu
finden: 7.2.1.1
Anschluss:

9-Pol. SUB-D Stecker (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 - )
Gerateanbindung
D2 RS485 +
3...6 | N.C. -
7 IN_AO01 11...30 V DC Einspeisung
2g +Vee Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebrickt auf Pin 14 von 15-Pol. SUB-D
29 GND Versorgungsspannung 0 V
intern gebrickt auf Pin 15 von 15-Pol. SUB-D

15-Pol. SUB-D Buchse (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Anschluss
b1 RS485 — _ _
Programmierschnittstelle
D2 RS485 +
3...6 | N.C. -
7 IN_BO02 11...30 V DC Einspeisung
8...13 | N.C. -
214 | +Vee _\/ersorgung.sspannur?g 11...30 VDC
intern gebrickt auf Pin 8 von 9-Pol. SUB-D
215 | GND .Versorgung.sspannur_\g oV
intern gebriickt auf Pin 9 von 9-Pol. SUB-D

) Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewahlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein!

2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker tber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschlisse als Ausgadnge und koénnen fir die Versorgung des
angeschlossenen Gerates genutzt werden.
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Anschluss Beispiel:

'ﬁelectronic

DEVICE
RS485 TA-MINI-UNI (8S)
Art.Nr.: 485-80020
—=— -]
RS485- X3-1 | Xa-1
RS485+ x32 | | x42 i
| —(
a3 | | x43
- [
X34 |8 I xa4 :
_—— O Q—
X35 8 | X4-5
2 I xas :
X3-6 |2
- Ic" | 4<
X3.7 19 ~ | X47
x =)
us Q'-— 2|
X3-8 | a -
us - 2l —
X3-9 @ | X4-9
onND ———— J 21—
F—— &1 X410
= (
S| xa-1
s | X4-12 i
USB (BU) R
—
| X4-13
: X4-14 :
X2: <
Ext. | X4-15
24vDC_N |
(Optional) [Sp——
PC-Adapter V4 Schaltschrank-
Modul PT6
ArtNr.: 490-00310
Art.Nr.: I— -
- GND
RS 485 490-00101 I_:(
PC 2 oND | —(]
o [} -
B e vs | —
g@ Schirm | C
b -
- Daten-
usB —
@ b 15 pol Sub-D L_
ext. Power BU Daten+
+24V DC_IN ®Y) [ _{_

gl
I

_—} GND
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Applikationen

9.3 RS422 (LLB60)

Diese Applikation dient zur Anbindung eines RS422-kompatiblen Geréats (z.B. LLB-60)
an die TA-MINI-UNI.

TRWinProg Einstellungen:

Folgende Einstellungen sind fur die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

Registerkarte = Meni-Punkt = Auswabhl
Protokoll-Type D LLB-60

Protokoll — - -
Daten fur SSI-Slave %) LLB60-Programmier-Eingang

Weitere Informationen zu Einstellungsméglichkeiten sind in folgenden Kapiteln zu
finden: 7.2.3,7.2.1.6, 7.2.1.8

Anschluss:

9-Pol. SUB-D Stecker (TA-MINI-UNI):
Pin Signal Anschluss
D1 RS-422 Tx—
b2 RS-422 Tx+

Geréateanbindung

3 N.C. -
D4 RS-422 Rx— | Gerateanbindung
5 N.C. -
D6 RS-422 Rx+ | Gerateanbindung
7 IN_AO01 11...30 V DC Einspeisung
2g +Vee Versorgungsspannung 11...30 V DC

intern gebriickt auf Pin 14 von 15-Pol. SUB-D

29 | GND Versorgungsspannung 0 V
intern gebriickt auf Pin 15 von 15-Pol. SUB-D

15-Pol. SUB-D Buchse (TA-MINI-UNI):
Pin Signal Anschluss
1...11 | N.C. -
912 | RS232 Tx LLB60-Datenquelle
913 | RS232 Rx LLB60-Datenquelle

Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebrickt auf Pin 8 von 9-Pol. SUB-D

Versorgungsspannung 0 V
intern gebrickt auf Pin 9 von 9-Pol. SUB-D

214 | +Vce

215 | GND

) Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewahlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein.
Die LLB-60 Profibus-Variante wird nicht unterstutzt! !

2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker (iber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschlisse als Ausgédnge und koénnen fir die Versorgung des
angeschlossenen Gerétes genutzt werden.

%) Nur verfugbar bei der Variante 485-80021; Wird von Profibus-Variante des LLB60 nicht unterstutzt.
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Anschluss Beispiel:

DEVICE
RS422

RS422 TX-

TA-MINI-UNI (8S)

Art.Nr.: 485-80020

RS422 TX+

RS422 RX-

RS422 RX+

L _ -
x31 | X4-1
| —
X32 | X4-2
x33 | xa-3 g
_— |',: —C
X34 |2 Xa-4
[=]
x3s 18 X4-5
513 (
_— i —A
x36 | & X4-6

|><
US<b'-—

x
N
\IKL

X3-7 Q2

F—————_——_—_—_—— e e — —
x x
N NN T
m/J\\m/L\

X3-8 |

=)
Q
j Q
_ .g
X3-9 @ A
‘———— | g —C
L — 24 & X410
| xa-1 :
X1 X4-12 g
USB (BU) :
X4-13
X4-14 :
X2: (
Ext. X4-15
24V DC_IN
(Optional) _— ]
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Applikationen

9.4 SSI| Master

Diese Applikation dient zur Verwendung der TA-MINI-UNI als SSI-Master.

TRWinProg Einstellungen:

Folgende Einstellung ist fir die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

Registerkarte = Meni-Punkt = Auswahl
Protokoll Protokoll-Type D SSI-Master

Weitere Informationen zu Einstellungsméglichkeiten sind in folgenden Kapiteln zu
finden: 7.2.1.5,7.7.1,7.7.2,7.7.3,7.7.4,7.75

Anschluss:

9-Pol. SUB-D Stecker (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Anschluss
D1 | SSI-Clock_OUT- _
P SSI-Clock_OUT+ Gerateanbindung
3 N.C. -
D4 | SSI-Data_IN- Gerateanbindung
5 N.C.
D6 | SSl-Data_IN+ Gerateanbindung
7 IN_A01 11...30 V DC Einspeisung
28 +Vce Versorgungsspannung 11...30 V DC
29 GND Versorgungsspannung 0 V

15-Pol. SUB-D Buchse (TA-MINI-UNI):
Nicht angeschlossen.

D Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewéhlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein!

2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker (iber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschlisse als Ausgénge und koénnen fir die Versorgung des
angeschlossenen Gerétes genutzt werden.
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Anschluss Beispiel:

DEVICE
SSI

SSI-Clock_IN-

X3-1 |

SSI-Clock_IN+

X3-2 |

SSI-Data_OUT-

SSlI-Data_OUT+

xa3 |
X34 |2

12
X35 8§
- 13
x36 | &

o

us

|

X4: 15-pol Sub-D (BU)

x
kS
K;KL

us

GND

il

X3-7 IQ
— |
X3-8 |
_—
x39 |
—

|

X1:
USB (BU)

(Optional)

TA-MINI-UNI (8S)

Art.Nr.: 485-80020

X2:
Ext.
24V DC_IN

]

Xl
~l

x x x x x x x
X ® X X ¥ X =
O:J\\\IKLC:J\\U‘/J\#J\\Q;L'\;L\

x x
FNIEEN
L‘/L\;/L\

r_______________________
GKL\ 'b(J\\nnnnnnnn
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Applikationen

9.5 SSI Slave

Diese Applikation dient zur Verwendung der TA-MINI-UNI als SSI-Slave.

TRWinProg Einstellungen:

Folgende Einstellung ist fir die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

Registerkarte = Meni-Punkt = Auswahl
Protokoll Protokoll-Type D SSI-Slave

Weitere Informationen zu Einstellungsméglichkeiten sind in folgenden Kapiteln zu
finden: 7.2.1.6,7.2.5,7.4.9,7.6,7.7.1,7.7.2

Anschluss:

9-Pol. SUB-D Stecker (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Anschluss
1 SSI-Data_OUT-
SSI-Master
2 SSl-Data_OUT+
3 N.C. -
4 SSI-Clock_IN- SSI-Master
5 N.C. -
6 SSI-Clock _IN+ SSI-Master
7 IN_AO01 11...30 V DC Einspeisung
2g +Vee Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebriickt auf Pin 14 von 15-Pol. SUB-D
29 GND Versorgungsspannung 0 V
intern gebriickt auf Pin 15 von 15-Pol. SUB-D

15-Pol. SUB-D Buchse (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 — )
Geréateanbindung
b2 RS485 +
3...13 | N.C. -
214 | +Vee Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebrickt auf Pin 8 von 9-Pol. SUB-D
215 | GND Versorgungsspannung 0 V

intern gebriickt auf Pin 9 von 9-Pol. SUB-D

) Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewahlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein!

2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker (iber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschlisse als Ausgédnge und koénnen fir die Versorgung des
angeschlossenen Gerates genutzt werden.
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Anschluss Beispiel:

UNIT
SSI-Master

SSl-Data_IN-
SSI-Data_IN+
SSI-Clock_OUT-

SSI-Clock_OUT+

DEVICE
TA-MINI-UNI (8S) RS485
Art.Nr.: 485-80020
—— -
X3-1 | X4-1 RS485-
' I vz <
X3-2 | X4-2 RS485+
| I —
X3-3 | X4-3
— - _— = | —(
X34 |2 | X4-4
o —
a5 |8 | Xa-5
=3 | s
x3-6 18 | X4-6
) 4<
x37 & | xa7
X =)
US<}——-— Q| —C
x3-8 | o, X48
US < '——-— _g | 4(
X39 | @ | X4-9
GND ‘ a & a0
L —— g ) (
< | (
$ | xa-11
X I xa2 :
USB (BU) s
—
| X4-13
:x4-14 :
X2: (
Ext. | Xa-15
24VDC_IN |
(Optional) L —_——
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Applikationen

9.6 SSI Passiv (Mithorbetrieb)

Diese Applikation dient zur Verwendung der TA-MINI-UNI als Mithérer in einem SSI-
Netzwerk.

TRWinProg Einstellungen:

Folgende Einstellung ist fir die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

Registerkarte = Meni-Punkt = Auswahl
Protokoll Protokoll-Type D SS|-Passive

Weitere Informationen zu Einstellungsméglichkeiten sind in folgenden Kapiteln zu
finden: 7.2.1.7,7.7.1, 7.7.2

Anschluss:

9-Pol. SUB-D Stecker (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Anschluss

1 SSI-Data_IN-

2 | sSi-Data_IN+ Ssl-baten

3 N.C. -

4 SSI-Clock_IN- SSI-Takt

5 N.C. -

6 SSI-Clock _IN+ SSI-Takt

7 IN_AO01 11...30 V DC Einspeisung
28 +Vce Versorgungsspannung 11...30 V DC
29 GND Versorgungsspannung 0 V

15-Pol. SUB-D Buchse (TA-MINI-UNI):
Nicht angeschlossen.

) Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewahlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein!

2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker (iber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschlisse als Ausgédnge und koénnen fir die Versorgung des
angeschlossenen Gerétes genutzt werden.
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Anschluss Beispiel:

<electronic

UNIT DEVICE
SSI-Master SSli
SSI-Clock_OUT- SSI-Clock_IN-
SSI-Clock_OUT+ SSI-Clock_IN+
SSl-Data_IN- | L SSl-Data_OUT-
SSI-Data_IN+ SS|-Data_OUT+
TA-MINI-UNI (8S)
Art.Nr.: 485-80020
= - —
X3-1 | X4-1
| —(
X3-2 | : X4i<
X3-3 : | X4-3
- =
X34 |B I x4a :
X3-5 |5 | Xa-5
) | (
x36 | & | X4-6
12 et
X3-7 & 5| xa7
us< '—E | 3| (
X3-8 | o X4-8
us ¢ '——E al (
x39 | 3 | x49
GND ‘——-— °
L ——1 & : x4—1T<
| xa-11 i
Xt I x4?(
USB (BU) |
| X4-13 i
: X4-14 :
X2: 4(
Ext. | X4-15
24vDCIN | 4(
(Optional) L—_—
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Applikationen

9.7 Kompatibler Slave-Mode

9.7.1 Programmiermittel — PT100

Mit

werden.

dieser
RS485-kompatibles  Geréat

Applikation

Diese Funktion

TA-MINI-UNI.

kann ein
Uber

ist kompatibel

TRWinProg Einstellungen:

an
ein PT100-Programmierterminal

die TA-MINI-UNI

zur alteren Version

angeschlossenes
programmiert
(485-00001) der

Folgende Einstellungen sind fur die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

Registerkarte =

Menu-Punkt =

Auswahl

Protokoll

Protokoll-Type

D PT100

Kompatibilitat zu 485-00001

Kompatibler Slave-Mode

Weitere Informationen zu Einstellungsméglichkeiten sind in folgenden Kapiteln zu
finden: 7.2.8,7.2.1.4,7.4.8

Anschluss

9-Pol. SUB-D Stecker (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 — IN . ,
Geréteanbindung
D2 RS485 + IN
3...7 | N.C. -
2g +Vee Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebriickt auf Pin 14 von 15-Pol. SUB-D
29 GND Versorgungsspannung 0 V
intern gebrickt auf Pin 15 von 15-Pol. SUB-D
15-Pol. SUB-D Buchse (TA-MINI-UNI):
Pin Signal Anschluss
D1 RS485 - OUT ) ,
Programmierschnittstelle
b2 RS485 + OUT
3...6 | N.C. -
7 IN BO2 11...30 V DC Einspeisung
- (PT-100 sind intern schon auf Pin 14 gebrickt!)
8...13 | N.C. -
214 | +Vee _\/ersorgung.sspannur?g 11...30 Vv DC
intern gebrickt auf Pin 8 von 9-Pol. SUB-D
215 | GND .\/ersorgung.sspannur?g ov
intern gebriickt auf Pin 9 von 9-Pol. SUB-D

D Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewéhlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein!
2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker (iber ein externes Steckernetzteil versorgt

wird,

fungieren diese Anschlisse als Ausgénge und koénnen fir

angeschlossenen Gerétes genutzt werden.
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]selectronic

Anschluss Beispiel:

DEVICE
RS485 TA-MINI-UNI (8S)
Art.Nr.: 485-80020
—=— _———— e —
RS485- X3-1 | | x4 15pol |
| ( Sub D
RS485+ X32 | | X4-2 s |
xa3 | | x43 : :
p—— |,’_‘ | —(
X34 |2 X4-4 |
-_ O | 4< |
X35 !4 | X45 ()
S
—a— ] 4< |
3 I xa6 |
x3-6 |8 |
X3-7 I | x4-7 |
78 5 i |
— | a | —(
X3-8 | o Xa8 |
™ | -
X39 | @ | X49 | |
GND ‘—— S —
L — — 4 & : X4-10 | |
| X411 : ! I
X | |
615:3 (BU) : X4-12 g | Flachbandkabel
|x4?< | 15 pol (1:1)
N | \
e |
X2: |
Ext. | x4-15 | |
24vDC_N | | |
(Optional) | S S |
|
|
|
|
|
|
|
X1
Programmierterminal
PT100
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Applikationen

9.7.2 Programmiermittel — PC-Adapter V4
Mit dieser Applikation kann ein an die TA-MINI-UNI angeschlossenes
RS485-kompatibles Geréat Uber einen PC-Adapter V4 mit der Programmiersoftware
LEPROGW32“ programmiert werden. Diese Funktion ist kompatibel zur &lteren
Version (485-00001) der TA-MINI-UNI.
TRWinProg Einstellungen:

Folgende Einstellungen sind fur die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

Registerkarte = Meni-Punkt = Auswahl
Protokoll-Type D EPROG
Protokoll — :
Kompatibilitat zu 485-00001 | Kompatibler Slave-Mode

Weitere Informationen zu Einstellungsméglichkeiten sind in folgenden Kapiteln zu
finden: 7.2.1.2,7.2.4,7.2.8

Anschluss:

9-Pol. SUB-D Stecker (TA-MINI-UNI):
Pin Signal Anschluss
D1 RS485 — IN
D2 RS485 + IN

Geréteanbindung

3...7 | N.C. -
28 | +Vec Versorgungsspannung 11...30 V DC

intern gebrickt auf Pin 14 von 15-Pol. SUB-D
29 GND Versorgungsspannung 0 V

intern gebriickt auf Pin 15 von 15-Pol. SUB-D

15-Pol. SUB-D Buchse (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 — OUT ) )
Programmierschnittstelle
D2 RS485 + OUT
3...6 | N.C. -
7 IN BO2 11...30 V DC Einspeisung
- (PC-Adapter sind intern schon auf Pin 14 gebriickt!)
8...13 | N.C. -
214 | +Vee Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebriickt auf Pin 8 von 9-Pol. SUB-D
215 | GND Versorgungsspannung 0 V
intern gebrickt auf Pin 9 von 9-Pol. SUB-D

D Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewéhlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein!

2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker (iber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschlisse als Ausgange und koénnen fir die Versorgung des
angeschlossenen Gerétes genutzt werden.
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Anschluss Beispiel:

'ﬁelectronic

DEVICE
RS485 TA-MINI-UNI (85)
ArNr.: 485-80020
RS485. a1 | x| T
. g | | 15pol |
(] swo
RS485+ x32 | : X4-2 el
x33 | x4-3 : |
| P |
SR
X34 |@ : X4-4 |
_— o
X3-5 :% | X45 : ) :
_— had
x36 |& : XAL{ ( |
—" &
X3-7 ls = | x47 |
X
— 2 | — |
x3-8 | EI X4-8 |
us ——f—— 2 xﬁ; .
x39 | @ | x4 |
GND ‘———— 5| —
F——4 & : X4-10 |
3| X411 : :
o I xa2 : |
USB (BU) | |
| X4-13 : |
:x4»14 : |
X2: — |
Ext. | x4-15 |
24VDC_IN | |
(Optional) [EpEE— S
PC-Adapter V4
ArLNr.: 490-00310
RS 485
5
_______ a
PC - g
| & 2|
| 25
32
g
! ©
| @
uss I - ext. Power
+24V DC_IN

Flachbandkabel
15 pol (1:1)
|
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Applikationen

9.7.3 Programmiermittel — PT100 mit Anschluss an Datenquelle
Mit dieser Applikation kann ein an die TA-MINI-UNI angeschlossenes
RS485-kompatibles Gerat Uber ein  PT100-Programmierterminal programmiert

werden. Dabei greift das PT100 iber ein Schaltschrankmodul auf die Datenquelle zu.
Diese Funktion ist kompatibel zur &lteren Version (485-00001) der TA-MINI-UNI.

TRWinProg Einstellungen:

Folgende Einstellungen sind fur die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

Registerkarte = Meni-Punkt = Auswahl
Protokoll-Type D PT100
Protokoll —_— :
Kompatibilitat zu 485-00001 | Kompatibler Slave-Mode

Weitere Informationen zu Einstellungsmdglichkeiten sind in folgenden Kapiteln zu
finden: 7.2.8,7.2.1.4, 7.4.8

Anschluss:

9-Pol. SUB-D Stecker (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 - IN
D2 RS485 + IN

Gerateanbindung

3...6 | N.C. -

7 IN_AO01 11...30 V DC Einspeisung
28 +Vce Versorgungsspannung 11...30 V DC
29 GND Versorgungsspannung 0 V

15-Pol. SUB-D Buchse (TA-MINI-UNI):
Nicht angeschlossen.

) Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewahlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein!

2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker (iber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschlisse als Ausgédnge und koénnen fir die Versorgung des
angeschlossenen Gerétes genutzt werden.
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Anschluss Beispiel:

'ﬁelectronic

—l Art.Nr.:
GND<—‘)7_I GND  490-00101

Schaltschrank-

Modul PT6

D— 16N
—
us ¢ '—— — , Us
— _—
) | Schirm
)_ 1 Daten-
— 15 pol Sub-D|
) | Daten+ (BU)
A
DEVICE
RS485 TA-MINI-UNI (8S)
Art.Nr.: 485-80020
== - ——
RS485- X3-1 | Xa-1
RS485+ X32 | I xa2 :
I 4(
X3-3 : | X4-3
X3-4 & I xas i
o I —(
_— o
xa5 12 | Xx4-5
— 2]
3 I xa6
x3-6 |2 |
X37 '8 —| Xxa7
x =)
us <'—E | 3| (
X3-8 | 2 X4-8
us < '———— 3 —
x39 | @ | X49
GND ‘———— 2 —(
L ——a @ X4-10
| xa-11 :
x
X I stz (
USB (BU) | :
| x4-13
: X4-14 i
X2: {
Ext. | x4-15
24VDC_IN |
(Optional) L —_ — ]

Flachbandkabel

15 pol (1:1)

-
|
|
|
|
|

Programmierterminal
PT100
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Applikationen

9.7.4 Programmiermittel — PC-Adapter V4 mit Anschluss an Datenquelle

Mit dieser Applikation kann ein an die TA-MINI-UNI angeschlossenes
RS485-kompatibles Geréat Uber einen PC-Adapter V4 mit der Programmiersoftware
»TRWinProg®“ oder ,EPROGW32“ programmiert werden. Dabei greift der PC-Adapter
Uber ein Schaltschrankmodul auf die Datenquelle zu. Diese Funktion ist kompatibel
zur élteren Version (485-00001) der TA-MINI-UNI.

TRWinProg Einstellungen:

Folgende Einstellungen sind fur die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

Registerkarte = Meni-Punkt = Auswahl

Y TRWinProg

D EPROG

Kompatibilitat zu 485-00001 | Kompatibler Slave-Mode

Protokoll-Type
Protokoll yp

Weitere Informationen zu Einstellungsmdglichkeiten sind in folgenden Kapiteln zu
finden: 7.2.1.2,7.2.4,7.2.8

Anschluss:

9-Pol. SUB-D Stecker (TA-MINI-UNI):
Pin Signal Anschluss
D1 RS485 — IN
D2 RS485 + IN

Gerateanbindung

3...6 | N.C. -

7 IN_AO01 11...30 V DC Einspeisung
28 | +Vce Versorgungsspannung 11...30 V DC
29 GND Versorgungsspannung 0 V

15-Pol. SUB-D Buchse (TA-MINI-UNI):
Nicht angeschlossen.

D Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewéhlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein!

2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker (iber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschlisse als Ausgénge und koénnen fir die Versorgung des
angeschlossenen Gerétes genutzt werden.
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Printed in the Federal Republic of Germany

Anschluss Beispiel:

'relectromc

Art.Nr.:
)——l GND  490-00101
—

D— | GND

e

[— | Schirm

):_| Daten-

_ 15 pol Sub-D|
)7 | Daten+ (BU)

R

Schaltschrank-
Modul PT6

DEVICE
RS485 TA-MINI-UNI (8S)
Art.Nr.: 485-80020
== -——
RS485- X3-1 | | x4
RS485+ X32 | | xa2 :
I 4(
X3-3 : | X43
- ~ (
X34 |2 : X4-4
=) —
X3-5 :g | xa-5
g | X4-6 :
x3-6 | & |
- ) —
X3-7 IQ 5| X7
IN_AO1 <}——— | 3| —(
x38 | o X8
us <}——-— 9 | —(
X39 | @ | X49
oND ‘ a &1 xao
- — 2 N (
2| (
| X411
x
X I xarz :
USB (BU) | :
| X4-13
: X4-14 :
)Eft | X4-15 (
24vDCN | 4(
(Optional) L
PC-Adapter V4
PC Art.Nr.: 490-00310

COoMm
RS232

@ ext. Power
+24VDC_IN

RS 485

USB (BU)

15-pol Sub-D
(ST)

|
|
|
[
|
|
|
|
|
|
|
|
[
|
|
|
|
|
|
|
|
|
[
|
Flachbandkabel

15 pol (1:1)
1
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Applikationen

9.8 Differenz-Mode
Mit dieser Applikation kann die Positionsdifferenz von zwei RS485-kompatiblen
Geraten auf der TA-MINI-UNI angezeigt und eine Differenziiberwachung festgelegt
werden.

TRWinProg Einstellungen:

Folgende Einstellungen sind fur die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

Registerkarte = Meni-Punkt = Auswahl
Protokoll Protokoll-Type D TRWinProg Diff-Mode
Grundeinstellung Tasten-Eingang Anzeige-Mode Diff.Mode

Weitere Informationen zu Einstellungsmdoglichkeiten sind in folgenden Kapiteln zu
finden: 7.2.1.9,7.3.3, 7.8

Anschluss:

9-Pol. SUB-D Stecker (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Anschluss
1
1; ; 22322: Gerateanbindung (Gerat Nr.1)
3..6 | N.C. -
7 IN_AO01 11...30 V DC Einspeisung
2g +Vee _\/ersorgung_sspannur?g 11...30VDC
intern gebrickt auf Pin 14 von 15-Pol. SUB-D
29 GND _\/ersorgung_sspannung ov
intern gebrickt auf Pin 15 von 15-Pol. SUB-D

15-Pol. SUB-D Buchse (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Anschluss
1
1; ; 2:2:2 ; Gerateanbindung (Gerat Nr.2)
3...7 | N.C. -
8 Relais 3 Umschalter
9 N.C. -
10 IN BO4 11...30 VDC Ei.nspeisun_g Uber Taster oder Schaltgr
— progr. Tasten-Eingang (siehe Kap.: 7.3.3 ,Tasten-Eingang)
11 N.C. -
12 Relais 3 SchlieRer
13 Relais 3 Offner
214 | +Vee _\/ersorgung.sspannur?g 11...30 v DC
intern gebriickt auf Pin 8 von 9-Pol. SUB-D
215 GND Versorgungsspannung 0 V

intern gebrickt auf Pin 9 von 9-Pol. SUB-D

D Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewahlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein!

2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker (iber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschlisse als Ausgédnge und koénnen fir die Versorgung des
angeschlossenen Gerétes genutzt werden.

%) Nur verfugbar bei der Variante 485-80024.
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Anschluss Beispiel:

DEVICE
RS485
RS485-
RS485+
Nr. 2
T
|
|
: TA-MINI-UNI (8S)
! ARNr.: 485-80020
[57! [
. ( N—
Antrieb il o
| (
7 xa-3
N i~ : ‘
X34 |2 g
b O I —
; x3s |2 | %45
l o | (
| x36 | & | X2
| __ 12 ‘:
X37 |8 5| X7
| us —— b B . —
| X38 | g X8
| s | gl B Umschalter
! ‘ _ L% o | x40 [
DEVICE eND et fjpemy D us
RS485 SR .
1 | )
i Xa-12
USB (BU) | { SchlieBer
RS485- - et
| Offner
RS485+ . i
-. éf‘ | x4-15
B/ 24vocN |~
Nr. 1 . (Optional) oo ]

Relais, Variante 485-80024:

Bei der TA-MINI-UNI-Variante 485-80024 kann mittels der Differenziiberwachung ein
Schalt-Relais angesteuert werden. Siehe Kap.: 7.2.1.9 ,TRWinProg Diff-Mode
(Differenziiberwachung)“ und 7.8 ,Schrittprifung®.

Relais

/IJ’—‘ Offner (Pin13)
Umschalter (Pin8) e ® Schlieler (Pin12)
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Applikationen

9.9 Master / Slave — Betrieb
9.9.1 Master / Slave

Mit dieser Applikation kénnen zwei TA-MINI-UNI als Master/Slave—Anzeigen
Verwendet werden.

TRWinProg Einstellungen:
Folgende Einstellung ist fir die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

TA-MINI-UNI Master:

Registerkarte =2 Meni-Punkt = Auswahl

D TRWinProg
Protokoll Protokoll-Type

D EPROG

TA-MINI-UNI Slave:
Registerkarte = Men{-Punkt = Auswahl

Nicht relevant, da der Protokolltyp
vom Master vorgegeben wird.

Protokoll Protokoll-Type

Weitere Informationen zu Einstellungsmdglichkeiten sind in folgenden Kapiteln zu
finden: 7.2.1.1,7.2.1.2,7.6

Anschluss TA-MINI-UNI-Master:

9-Pol. SUB-D Stecker:

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 — . )
Geréteanbindung
D2 RS485 +
3...6 | N.C. -
7 IN_AO01 11...30 V DC Einspeisung
2g +Vee Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebrickt auf Pin 14 von 15-Pol. SUB-D
29 GND Versorgungsspannung 0 V
intern gebrickt auf Pin 15 von 15-Pol. SUB-D

15-Pol. SUB-D Buchse:

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 —
TA-MINI-UNI-Slave
D2 RS485 +
3...13 | N.C. -
214 | +Vee Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebrickt auf Pin 8 von 9-Pol. SUB-D
215 | GND yersorgung_sspannur)g oV
intern gebrickt auf Pin 9 von 9-Pol. SUB-D
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Anschluss TA-MINI-UNI-Slave:

9-Pol. SUB-D Stecker:

Pin Signal Anschluss
1...6 | N.C. -
7 IN_AO01 11...30 V DC Einspeisung
2g +Vee Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebrickt auf Pin 14 von 15-Pol. SUB-D
29 GND Versorgungsspannung 0 V
intern gebrickt auf Pin 15 von 15-Pol. SUB-D

15-Pol. SUB-D Buchse:

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 -
TA-MINI-UNI-Master
D2 RS485 +
3 IN_BO1 11...30 V DC Einspeisung
4...13 | N.C. -
214 | +Vee _Versorgung.sspannur?g 11...30VDC
intern gebrickt auf Pin 8 von 9-Pol. SUB-D
215 | GND .Versorgung.sspannur_\g oV
intern gebrickt auf Pin 9 von 9-Pol. SUB-D

1 Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewahlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein!

2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker (iber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschlisse als Ausgadnge und koénnen fir die Versorgung des
angeschlossenen Gerates genutzt werden.

Anschluss Beispiel:

MASTER SLAVE
DEVICE
RS485 TA-MINI-UNI (8S) TA-MINI-UNI (8S)
ArNr.: 485-80020 ArNr.: 485-80020
—— -—— _ -———
RS485- x| | xa1 xa1 | | a1
X3-2 | xa2 : X3-2 | xa2 (
RS485+ | |
X33 | : xa3 ( X33 | : xa3 ¢
S Ig | —( —— I; | —(—D s
X34 |2 | X34 |2 |
X3-5 |° | X45 : X3-5 |n | X45 i
- |3 1= — Iw | —C
x36 | & X4-6 x36 | 8 g X4-6
X3-7 Ir"" = | Xa7 X3-7 g = | xa7
vsf——— 1= 31— us — 1= 8 . —
X38 | EI X4-8 X3-8 | EI X4-8
us ———f—— 3 : — Us <)———— 2 : —
X3-9 @ | x49 3| xa9
GND ‘——E | 3 — GND ‘__—— 5 —
F——a ﬁ:mrm l‘g:x41o
£ | x4-n : | xa-11 :
ﬁ1sz (BU) U xara usa (BU) Uxara
| —(] | 4<
| X4-13 | X4-13
: X4-14 : : xa-14
x2: — —
Ext. | x4-15 Ex( | X4-15
24vDCIN | 24VDCIN |
(Optional) L— — ] (Optional) L—— ]
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Applikationen

9.9.2 SSI-Master / -Slave

Mit dieser Applikation kdénnen zwei TA-MINI-UNI als SSI-Master/Slave—Anzeigen

Verwendet werden.

TRWinProg Einstellungen:

Folgende Einstellung ist fir die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

TA-MINI-UNI Master:

Registerkarte = Men{-Punkt = Auswahl
Protokoll Protokoll-Type D SSI Master
TA-MINI-UNI Slave:

Registerkarte = Men{-Punkt = Auswahl

Protokoll

Protokoll-Type

Nicht relevant, da der Protokolltyp
vom Master vorgegeben wird.

Weitere Informationen zu Einstellungsmdglichkeiten sind in folgenden Kapiteln zu
finden: 7.2.1.5,7.6,7.7.1,7.7.2,7.7.3,7.7.4,7.7.5

Anschluss TA-MINI-UNI-Master:

9-Pol. SUB-D Stecker:

Pin Signal

Anschluss

D1 SSI-Clock_OUT-

b2 SSI-Clock_OUT+

Geréateanbindung

3 N.C.

D4 | SSI-Data_IN-

Geréateanbindung

5 N.C.

D6 | SSl-Data_IN+

Geréateanbindung

7 IN_AO01 11...30 V DC Einspeisung
2g +Vee Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebriickt auf Pin 14 von 15-Pol. SUB-D
29 GND Versorgungsspannung 0 V

intern gebriickt auf Pin 15 von 15-Pol. SUB-D

15-Pol. SUB-D Buchse:

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 —
TA-MINI-UNI-Slave
D2 RS485 +
3...13 | N.C. -
214 | +vee Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebriickt auf Pin 8 von 9-Pol. SUB-D
215 | GND Versorgungsspannung 0 V
intern gebriickt auf Pin 9 von 9-Pol. SUB-D
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Anschluss TA-MINI-UNI-Slave:

9-Pol. SUB-D Stecker:

Pin Signal Anschluss
1...6 | N.C. -
7 IN_AO01 11...30 V DC Einspeisung
2g +Vee Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebrickt auf Pin 14 von 15-Pol. SUB-D
29 GND Versorgungsspannung 0 V
intern gebrickt auf Pin 15 von 15-Pol. SUB-D
15-Pol. SUB-D Buchse:
Pin Signal Anschluss
D1 RS485 -
TA-MINI-UNI-Master
D2 RS485 +
3 IN_BO1 11...30 V DC Einspeisung
4...13 | N.C. -
214 | +Vee .Versorgung.sspannur?g 11...30VDC
intern gebriickt auf Pin 8 von 9-Pol. SUB-D
215 | GND Versorgungsspannung 0 V

intern gebrickt auf Pin 9 von 9-Pol. SUB-D

1 Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewahlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein!
2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker (iber ein externes Steckernetzteil versorgt

wird,

fungieren diese Anschlisse als Ausgénge und koénnen fir

die Versorgung des

angeschlossenen Gerates genutzt werden.

Anschluss Beispiel:
MASTER SLAVE
DEVICE TA-MINI-UNI (8S) TA-MINI-UNI (8S)
SSI ATtNr.: 485-80020 ATtN.: 485-80020
——— - == -———
SSI-Clock_IN- X3-1 | | x4t X3-1 | x4
.- I X4-2 - I X4-2
SSI-Clock_IN+ X3-2 g X32 (
| | | ( L2 | I
SSl-Data_OUT- xes | | x43 X3-3 : | xa-3
oo ] X34 |2 I xaq ( X34 | I xaa ( [ vs
SSl-Data_OUT+ 2 | 2 |
X35 |2 | X4-5 g xa5 12 | Xa-5 (
2 18
. |3 | X4-6 : 8 | X4-¢ i
x36 | & x3-6 |8 6
| b —_ L
x37 |§ 51 X7 X37 | § 5| X7
g g e B 31
X3-8 | o, X4-8 X3-8 | o, X48
vs = 2l v = i 21 s d
x39 | @ | X49 x39 | @ | x4-9
GND | 8 I X4-10 GND b ——d g‘ I X4-10
l & ] l & {
ol 21
| xa-11 S| xa-11
E1S:B(BU) Uz ﬁ1s:5 BU U xara
o S
| x4-13 | x4-13
:x4-14 ( :x4.14 Q
éi‘ | X4-15 : éi | X4-15 :
24vDCIN | 24vDCN |
(Optional) L— — (Optional) | S
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9.9.3 Master / Slave — Kompatibel zu Art.Nr.: 485-00001

Mit dieser Applikation kénnen zwei TA-MINI-UNI als Master/Slave—Anzeigen
Verwendet werden. Diese Funktion ist kompatibel zur alteren Version (485-00001) der

TA-MINI-UNI.

TRWinProg Einstellungen:

Folgende Einstellung ist fir die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

TA-MINI-UNI Master:

Registerkarte =

Meni-Punkt = Auswahl

Protokoll

1 TRWinProg
1 EPROG

Protokoll-Type

Kompatibilitdt zu 485-00001 | Kompatibler Slave-Mode

TA-MINI-UNI Slave:

Registerkarte =

Meni-Punkt = Auswahl

Protokoll

Nicht relevant, da der Protokolltyp

Protokoll-Type vom Master vorgegeben wird.

Kompatibilitdt zu 485-00001 | Kompatibler Slave-Mode

Weitere Informationen zu Einstellungsmdglichkeiten sind in folgenden Kapiteln zu
finden: 7.2.1.1,7.2.1.2,7.2.8, 7.6

Anschluss TA-MINI-UNI-Master:

9-Pol. SUB-D Stecker:

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 — . )
Geréteanbindung
D2 RS485 +
3..7 | N.C. -
2g +Vee Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebrickt auf Pin 14 von 15-Pol. SUB-D
29 GND Versorgungsspannung 0 V
intern gebrickt auf Pin 15 von 15-Pol. SUB-D

15-Pol. SUB-D Buchse:

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 -
TA-MINI-UNI-Slave
D2 RS485 +
3...13 | N.C. -
214 | +Vee yersorgung_sspannqu 11...30VDC
intern gebrickt auf Pin 8 von 9-Pol. SUB-D
215 | GND .Versorgung"sspannung ov
intern gebriickt auf Pin 9 von 9-Pol. SUB-D
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Anschluss TA-MINI-UNI-Slave:

9-Pol. SUB-D Stecker:

Pin Signal Anschluss
1...7 | N.C. -
2g +Vee Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebrickt auf Pin 14 von 15-Pol. SUB-D
29 GND Versorgungsspannung 0 V
intern gebrickt auf Pin 15 von 15-Pol. SUB-D

15-Pol. SUB-D Buchse:

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 —
TA-MINI-UNI-Master
D2 RS485 +
3 IN_BO1 11...30 V DC Einspeisung
4...13 | N.C. -
214 | +Vee .Versorgung.sspannur?g 11...30 v DC
intern gebrickt auf Pin 8 von 9-Pol. SUB-D
215 | GND .Versorgung.sspannur_\g oV
intern gebrickt auf Pin 9 von 9-Pol. SUB-D

1 Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewahlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein!
2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker (iber ein externes Steckernetzteil versorgt

wird,

fungieren diese Anschlisse als Ausgénge und koénnen fir

angeschlossenen Gerates genutzt werden.

Anschluss Beispiel:

die Versorgung des

DEVICE
RS485

MASTER

RS485-

X3-1 |

TA-MINI-UNI (8S)

Art.Nr.: 485-80020

X4-1

RS485+

X32 |

SLAVE

i

X4-:

us

——,

,X,X,x
S| e
I S
Sub-D (ST)

1

<
P
Q/J\

m
X4: 15-pol Sub-D (BU)
FEOEYOX X R R R 6B

X1:
USB (BU)

x X
NI
;‘/J\:/L

X2:
Ext.
24V DC_IN

r
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
L —

J

(Optional)

X2:
Ext.
24V DC_IN

(Optional)

TA-MINI-UNI (8S)

Art.Nr.: 485-80020

X4: 15-pol Sub-D (BU)

I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
L —_

X4-1

i

X4-:

<
P
‘;‘L

—— us

AL

J
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9.9.4 Master / Slave — Kompatibel zu Art.Nr.: 485-00001 — Kaskadierung

Mit dieser Applikation kénnen mehrere TA-MINI-UNI kaskadiert als Master/Slave—
Anzeigen Verwendet werden. Diese Funktion ist kompatibel zur alteren Version
(485-00001) der TA-MINI-UNI.

TRWinProg Einstellungen:

Folgende Einstellung ist fir die TA-MINI-UNI in TRWinProg vorzunehmen:

TA-MINI-UNI Master:

Registerkarte =

Meni-Punkt = Auswahl

Protokoll

1 TRWinProg
1 EPROG

Protokoll-Type

Kompatibilitdt zu 485-00001 | Kompatibler Slave-Mode

TA-MINI-UNI Slave:

Registerkarte =

Meni-Punkt = Auswahl

Protokoll

Nicht relevant, da der Protokolltyp

Protokoll-Type vom Master vorgegeben wird.

Kompatibilitdt zu 485-00001 | Kompatibler Slave-Mode

Weitere Informationen zu Einstellungsmdglichkeiten sind in folgenden Kapiteln zu
finden: 7.2.1.1,7.2.1.2,7.2.8, 7.6

Anschluss TA-MINI-UNI-Master:

9-Pol. SUB-D Stecker:

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 — . )
Geréteanbindung
D2 RS485 +
3..7 | N.C. -
2g +Vee Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebrickt auf Pin 14 von 15-Pol. SUB-D
29 GND Versorgungsspannung 0 V
intern gebrickt auf Pin 15 von 15-Pol. SUB-D

15-Pol. SUB-D Buchse:

Pin Signal Anschluss
D1 RS485 -
TA-MINI-UNI-Slave
D2 RS485 +
3...13 | N.C. -
214 | +Vee yersorgung_sspannqu 11...30VDC
intern gebrickt auf Pin 8 von 9-Pol. SUB-D
215 | GND .Versorgung"sspannung ov
intern gebriickt auf Pin 9 von 9-Pol. SUB-D

© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved

Printed in the Federal Republic of Germany

Page 70 of 143

TR-E-TI-DGB-0079 v10 08/17/2023



Anschluss TA-MINI-UNI-Slaves:

9-Pol. SUB-D Stecker:

Pin Signal Anschluss
b1 RS485 — .
P RSA85 + TA-MINI-UNI-Master bzw. vorheriger TA-MINI-UNI-Slave
3..7 | N.C. -
2g +Vee Versorgungsspannung 11...30 V DC
intern gebrickt auf Pin 14 von 15-Pol. SUB-D
29 GND Versorgungsspannung 0 V
intern gebriickt auf Pin 15 von 15-Pol. SUB-D
15-Pol. SUB-D Buchse:
Pin Signal Anschluss
b1 RS485 —
P RS485 + nachfolgender TA-MINI-UNI-Slave
3 IN_BO1 11...30 V DC Einspeisung
4...13 | N.C. -
214 | +Vee .Versorgung.sspannur?g 11...30VDC
intern gebrickt auf Pin 8 von 9-Pol. SUB-D
215 | GND .\/ersorgung.sspannur_\g ov
intern gebrickt auf Pin 9 von 9-Pol. SUB-D

1 Das angeschlossene Gerat muss mit dem ausgewéhlten TRWinProg-Protokolltyp kompatibel sein!
2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker (iber ein externes Steckernetzteil versorgt

wird,

fungieren diese Anschlisse als Ausgange und konnen fur

die Versorgung des

angeschlossenen Gerétes genutzt werden.

Anschluss Beispiel:

DEVICE
RS485
RS485-
RS485+
weitere
Slave
Anzeigen
MASTER =~ ——---- - SLAVE1 ~—————- - SLAVE2 ———===
TA-MINI-UNI (8S) TA-MINI-UNI (8S) TA-MINI-UNI (8S)
Art.Nr.: 485-80020 ArtNr.: 485-80020 ArtNr.: 485-80020
X1 | | xa1 x31 | | xa1 X3-1 : | x|
7 N S ( — (==
X3-2 | lxaz X2 | I x4z I xaz
| o= | s B
X3-3 | Xx4-3 X3-3 | x4-3 | X43
S PN | ( S PN 1 —( | ( b us
X34 |2 Xa-4 X34 |2 Xa-4 X4-4 >
12 l { =2 I — [
x5 2 | x45 xs 3 | Xa5 | x5 3
(S 17} — |3 —{ —
us x3:6 |2 I xas us x36 12 I xS I xa6
— | ( FaN _—— 2 [— I
X37 & = x47 X37 | $ =] X47 > ~| X47 >
1% 3 1% 3 81—
x38 | s o x38 | Slxes o E1 s
o 2! ( [ 2l o J—
X39 | @ | xa9 x39 | @ | x4 > B | x40
o 3 - 5 3 —
F——2 g:xuo L1 j‘,:xuo p ,,i‘,:xuo
$ | xant | §|><411 N §‘<I><4T<
X1: { X1: —
USB (8U) ! xatz v USB (8U) I xaz N I xar2
GND | GND | I | —
| xa13 ] | X413 - | X4-13
= (
. |><414 p . :x4714 > :XA 14
/ = N\ x2: —( ,,/E N x2: —(
) Ext. I xa-15 > ) Ext. | x4-15 > | x4-15
J 24vDc N | T /2avoecN | — N Y 24VDC N
\*’ (Optional) [E—— \F (Optional) [ IR */ (Optional) [E——
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8-Digit TA-MINI-UNI
Master/Slave Display

Art-No.: 485-80020 (485-8xxxx)

Protocols:
_TRWinProg

_EPROG

_PT-100

_SSI-Master

_SSI-Slave

_SSI-Passive

_LTProg

_LLB-60

_TRWinProg Diff-Mode
-SSI Master 2 channel Installation Guide
_LIN-Mode CMV22

_HAS-Protocoll

Programmable via PC USB Interface
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1 Definition of symbols and notes

indicates important information or features and application tips for

the product used.

2 Scope of delivery

e 8-digit display TA-MINI-UNI with two fixture
clips and mating plugs with housing
- Fixture clip: 64 000 478
- 15-pin SUB-D plug: 62 000 045
- 9-pin SUB-D socket: 62 000 053
- 15-pin SUB-D plug housing: 64040002
- 9 pin SUB-D plug housing: 64 040 001

e USB cable 1.00 m
Connecting cable between
TA-MINI-UNI and PC

e Software download

- USB driver, soft no.: 490-00421
https://www.tr-electronic.de/f/zip/TR-E-SW-MUL-0002

- TRWinProg, soft no.: 490-00416
https://www.tr-electronic.de/f/zip/TR-E-SW-MUL-0008

- EPROGW32, soft no.: 490-00418
https://www.tr-electronic.de/f/zip/TR-E-SW-MUL-0003

- LTProg, soft no.: 490-00415
https://www.tr-electronic.de/f/zip/TR-E-SW-MUL-0005

e |nstallation Instructions

TR-E-TI-DGB-0079, German/English
https://www.tr-electronic.de/f/TR-E-TI-DGB-0079

/

“s“ //,/,r“/:
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General information

3 General information

The TA-MINI-UNI is a universal 8-digit display unit for integration into the front panel.
The TA-MINI-UNI is equipped with an RS485 interface in order to be able to connect
to devices and supports the following TR protocol:

e TRWinProg / EprogW32 / LTProg

In display mode, the scaled actual value of the connected device is displayed. In
programming mode, you can conveniently program from your computer via a device
connected to the TA-MINI-UNI without needing to rewire anything previously.

Via the integrated RS422 interface you can connect directly a laser-measuring device
if it is from the “LLB-60" type series. Programming of the LLB-60 is not supported via
the TA-MINI-UNI from your computer.

To provide an additional connection option, the TA-MINI-UNI is equipped with a
standard SSI interface. For programming, the following SSI functionality can be
implemented:

e SSI-Master
The TA-MINI-UNI produces the clock signal itself, receives the SSI data and
displays the actual data.

e SSI-Slave
An external clock signal is required, the data source can be a TRWinProg-device
with an RS485 interface or an LLB-60-device with an RS232 interface.

e SS|-Passive
The TA-MINI-UNI works as “Monitoring device” and receives the clock signals and
data signals from an external SSI data source.

The TA-MINI-UNI itself is programmed via the USB interface and with the PC
application program, “TRWinProg”. Alternatively, the TA-MINI-UNI can also be
programmed via another RS485 interface via an USB/RS485 PC adapter.

Instead of the USB/RS485 PC adapter,

- another TA-MINI-UNI can be connected via appropriate connector coding, which
operates as slave display. In the difference mode, it is therefore possible to output
the difference between master and slave display.

or
- a further TRWinProg compatible device can be connected for difference monitoring

(Relay) of two positions.
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3.1 Connection possibilities

Side View, Left

P

Ext.  USB Interface
24V DC

Front View

EIEIEIEIEEEE

Rear View
o o o o&".‘.‘i Jo o
D-sSuUB D-SuUB
15-pol. Female 9-pol. Male

Depending on parameter setting and need different connection variants are possible:

D-SUB 15-pin female

D-SUB 9-pin male

- PC adapter, RS485

- PT-100, RS485

- Slave Display, RS485
- LLB-60, RS232

- TRWinProg, RS485
(Diff.-Monitoring, Relay)

Device connection

- TRWinProg, RS485
- Eprog, RS485

- LTProg, RS485

- LLB-60, RS422

- SSli
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Technical Data

4 Technical Data

4.1 Electrical characteristics
Supply voltage: ......cccovveeeeeeniiiinne,
Power consumption without load: ..
Switch relay, Diff.-Monitoring: .......
Display: ccooccveeeeeiiieeeee e,

Device connection
VIiaRS485: ...,
Via RS422: ...
Vi SSI: v

Programming the display
ViaUSB: ..o,

Alternatively via RS485: ...........

Display parameters
Decimal point: .......cccoceeeveeeiinns
Leading zero: ......c.ccceevvveeennnnne.
Representation: ...........ccccoeenee.
Refresh time: ......cccovvvvveeeiiens
Display capacity: ...........ccceeeenee
UNit: e
Slave display options: ...............
Offset: v,
Scaling: ..o
Counting direction: ....................
Warning limit supply: ................

Compatibility to 485-00001: ............

4.2 Mechanical characteristics

11..30vVDC

<350 mAat11VDC,<160mAat30V DC

Nominal switching capacity: 2 A, 30 V DC /0.5 A, 125V AC
7-Segment LED, 8-digit, 10 mm high

Protocols: TRWinProg, EprogW32, LTProg
Protocols: LLB-60

SSI frequency: 100 kHz...750 kHz
SSI-Code: Gray, Binary

SSI-Data bits: 12...31

Mono-time > 20 s

Cycle-time: 100 ys...10 ms

PC application program TRWinProg,

WINDOWS® compatible

by means of USB/RS485 PC adapter and TRWinProg,
WINDOWS® compatible

instead of the USB/RS485 PC adapter another TA-MINI-UNI
can be operated in slave mode or a difference monitoring
of two positions can be realized

Point shifting 0...7 places

Fade-in/Fade-out

Decimal with/without sign, HEX, Binary

50 ms...2000 ms

< 26 bit

mm/Inch

Adopt master settings, own settings
independent display offset

own scaling of display

own counting direction specifications for display
Level specification TA-MINI-UNI supply voltage

The compatibility to the older hardware version of the TA-
MINI-UNI (Art.No.: 485-00001) can be realized.

Standard houSiNg: ....ccccocvvveeviiiieeiiieee e, Shock-resistant plastic
Dimensions (WXHXD): ..ccccoviiieeiviiiie e 96 mm x 24 mm x 120 mm without plug
Installation dimensions for front panel: ..... 92.5'%5 mm x 21.5'%5 mm x 167 mm with plug

Thickness of front panel <4 mm

DIMENSIONS: .oiiiiiiiiiie e typically 0.2 kg

4.3 Ambient conditions
0°C...+60 °C
Protection class, DIN EN 60529:1991.: ......... IP 43
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5 Pin assignments (general)

‘/\ The type of connection is device specific and depends on the version and the
K/ programming of the TA-MINI-UN.

Examples to application specific connections see chapter 9 “Applications” as of page
109 at the depending application.

5.1 9-pin SUB-D plug

Device connection:

9 Pin plug | Signal Function
RS485 -
1 RS422 Tx -
SSl-Data_IN/OUT - o
SSI-Clock OUT - Communication interface
— (depending on the device version
RS485 + and the programming)
5 RS422 Tx +
SSI-Data_IN/OUT +
SSI-Clock_OUT +
3 N.C. -
RS422 Rx - Communication interface
4 SSl-Data_IN - (depending on the device version
SSI-Clock_IN - and the programming)
5 N.C. -
RS422 Rx + Communication interface
6 SSl-Data_IN + (depending on the device version
SSI-Clock _IN + and the programming)
2) i .
7 IN_AOL ) S\_Nltch betwe_en programming mode an
evice connection
Supply voltage 11...30 V DC,
1)
8 +*Vee IN/OouT internally jumped to pin 14 of 15-pin SUB-D
Supply voltage 0 V,
1)
9 GND_IN/OUT internally jumped to pin 15 of 15-pin SUB-D

1 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.

2 Standard:

0 V or unconnected = TA-MINI-UNI in programming mode
11...30 V DC = connected device is active

Compatibility to 485-00001:

0 V or unconnected = connected device is active
11...30 V DC = TA-MINI-UNI in programming mode (TA-MINI-UNI is in tristate mode)
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Pin assignments (general)

5.2 15-pin SUB-D socket

Programming / Slave display / Diff. -Mode:

15 Pin socket | Signal Condition
1 RS485 —
Programming interface
2 RS485 +
3 IN_BO1 Functional input 1 (Slave display)
4-6 N.C. -
97 IN_B02 Functional input 2 (Programming mode)
28 Relay Changeover switch (Diff-Mode)
9 IN_BO3 Functional input 3 (Slave-difference display)
1o | o | Furctonalnputs (rog eyl
11 N.C. -
®RS232 Tx |LLB60-data source
- 2 Relay NO switch (Diff-Mode)
®RS232 Rx | LLB60-data source
e 2 Relay NC switch (Diff-Mode)
D14 +Vee_IN S]Ltjgralgll\;c?ttj?”r?se%jlfa ?E)(i)nVSI?Ji‘:é-pin SUB-D
115 GND_IN Supply voltage 0 V,

internally jumped to pin 9 of 9-pin. SUB-D

1 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.
2 Only supported with device 485-80024; Display must be in “Diff. Mode”.

%) Only supported with device 485-80021; No support with the Profibus variant of the LLB60.
4 No function when device 485-80021 is used.
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6 Installing the USB driver

For the installation first the appropriate driver files are used. For this there are two
alternatives:

1. The driver files can be downloaded directly using the following link:
https://www.tr-electronic.de/f/zip/TR-E-SW-MUL-0002

2. If the program TRWinProg is already installed, the driver files are already on
the hard disk in the directory “. .. \TRWinProg\USBDriver”

In the process of the installation then the appropriate file location of the driver files
must be indicated.

First the TA-MINI-UNI is to be connected about the USB cable with the PC, for this the
PC must be in operation. Type A is connected into the PC and Type B into the TA-
MINI-UNI.

After establishing of the connection the Found New Hardware Wizard is started
automatically. If this is not the case, the driver software of the device must be installed
manually by means of the WINDOWS® device manager. To install the driver software
click on “TR-Serial-Adapter” with the right mouse button and select then the entry

“Update Driver...”.

As example in the following the installation steps under WINDOWS® XP are
presented. In case of other WINDOWS® versions the window contents for the
hardware installation can be different. Please follow the installation steps in the same
way.

Only the drivers saved on the computer have to be used for the driver software
installation. The automatic search for driver software in the internet should not be used
therefore.

The driver software is not signed for Windows®. Thus during the installation a security
warning appears and must be confirmed so that the installation is continued and the
driver software nevertheless is installed.
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Installing the USB driver

© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved

and click Next to continue.

Found New Hardware Wizard

Welcome to the Found New
Hardware Wizard

This wizard helps you install software for:
TR-USB-Modul

') If your hardware came with an installation CD

&2 or floppy disk, insert it now.

What do you want the wizard to do?

Lallbk Ferrare CIUlUIIIQ\;I.pu::y :p ""ndedl
®install from a list or specific location [Advancedf

Click Next to continue.

[ Next > ] [ Cancel J

Select “Include this location in the search:”.

Click the Browse Button and select the location of the driver files.
For example C: \Program\TRWinProg\USBDriver.
Click Next to continue.

Found New Hardware Wizard

Pleaze choose your zearch and installation options.

(%) Search for the best driver in these locatiohs.

Uze the check boxes below ta limit or expand the default zearch, which includes lozal
paths and remowvable media. The best driver found will be installed.

removable media (floppy, CO-ROM...]

Inelude this location in the seanch:

C:AProgram TRWIinFrogi 5B Diriver

() Don't zearch. g the driver tao inztall.

Chooze thiz option to gelect the device dnver from a list. Windows does not guarantee that
the driver pou chooze will be the best match far pour hardware.

< Back ][ Mext » ][ Cancel

» Select “Install from a list or specific location (Advanced)”
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» Ignore the warning message and click”Continue Anyway”

Har dware Installation
L 'E The =oftware vou are installing for this hardware:
-

TH-USEB-Madul

haz not pazzed Windows Logo testing to werify itz compatibility
with windows P, [Tell me why this testing is important. ]

Continuing your installation of thiz software may impair
or destabilize the correct operation of your spstem
either immediately or in the future. Microzoft strongly
recommends that you stop this installation now and
contact the hardware vendor for software that has
paszed Windows Logo testing.

—— ——
( Coantinue Arysay IﬁTDF‘Installatiun
———

» Completion of the Installation

Found New Hardware Wizard

Completing the Found New
Hardware Wizard

The wizard has finished instaling the software for:

% TR-USB-Modul

Click Finizh to cloze the wizard.

After this the Found New Hardware Wizard is started again for the Serial Port. If
this is not the case, the driver software of COM port “TR-Serial-Adapter” must be
installed manually again by means of the WINDOWS® device manager. The
proceeding is the same as before. After finishing of the installation the TA-MINI-UNI is
functional.
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Installing the USB driver

If the USB-drivers were installed correctly, two new entries are displayed in the
“Device Manager”.

£ Device Manager,

File  Action Wiew Help

m S 2 A

i

DOCU-11PHIIT N
v_-{ Carmpuker
ago Disk drives
é Display adapters
i DVDJCD-ROM drives
i=) Floppy disk controllers
+ _ﬁ. Floppy disk drives
+-i=% IDE ATAJATAPI controllers
+-z Keyboards
+7y Mice and ather poinking devices
+- i Monitors
+ - E8 Metwork adapters
= & Ports (COM & LPT)
(;yf Communications Pork {COML)
n}y" Carmunications Port (COMZ)
B Dwinkoe Do Tl:l
3

[ ][ [

+- @, sound, video and game contrallers

+ - i System devices
= Universal Serial Bus controllers

e TR-LISE-Madul

= FRaLlABIER PCI to USE Universal Host Controller

About the context menu (Right-click onto the entry) --> Properties, the Port number
also can be changed. Only the port numbers COM1 ... COM9 are allowed!

E Device Manager

Fil=  Action  Wiew Help

-2 |0 FS 2 A =S

E|"' DOCUMENT-M5ZMET
- Computer
sage Disk drives
g Display adapters
b DVDICD-ROM drives
1= Floppy disk controllers
-, Floppy disk drives
=) IDE ATA/ATAPI controllers
{z Keyboards
Ty Mice and other pointing devices
Manitars
E8 Mebworl adaphers
& Ports (COM & LPT)
F'Lyi Carmrunications Port (COM1)
(;ai Communications Port {COM2)

= T, L Disable
Uninstall

Update Driver...

Scan for hardware changes

S Eruperties ,
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7 Programming of the TA-MINI-UNI
7.1 Prerequisites

The TA-MINI-UNI can only be programmed via the programming software
TRWinProg. Therefore to be able to program, TRWinProg has to be installed already
on the PC. If this is not the case, the program can be downloaded here:

https://www.tr-electronic.de/f/zip/TR-E-SW-MUL-0008

The TA-MINI-UNI has to be supplied with power, it must be connected to the PC with
an USB cable connection and the TA-MINI-UNI programming mode must be activated
(pin 7 of the 9-pin SUB-D connector must be 0 V or not connected or at compatibility
to 485-00001, pin 7 of the 9-pin SUB-D connector must be 11...30 V DC). TRWinProg
can now be started, but remains in offline operation.

Alternatively, the TA-MINI-UNI can be programmed by means of the PC adapter about
the 15-pin SUB-D socket; RS485 (TA-MINI-UNI) <--> USB (PC). However, no device
may be connected at the 9-pin SUB-D connector.

To enable the TA-MINI-UNI to exchange TRWinProg data, the following settings have
to be made in TRWinProg:

» Start TRWinProg on the PC and select the menu “Extra --> Global’.

» Select the button right hand in the window at “cCommpPort” to show the serial
COM ports.

» Choose the “TR Serial Port* with a double click on the left mouse button. The
CommPort number eventually must be confirmed and is displayed then in the
window. If the depending port is already active, the port can’t be selected again. In
this case, this window must be closed and the window “GI1obal” must be opened
again.

» Select the ,UsB" in the drop-down menu at “Comm-DLL : TRWPDLL".

Global x|
—CommPort :
com3 | COM3 };’”
—Language :
N
|ENG = ENG
VIR

—Comm-DLL : TRWPDLL

juse ~| DLL-Option: USB
—Optionfile
[~ Optionfile automatic load = | E] I @l 0
Eile y

£ x|

» To save the settings you have to press the “save” button and confirm the
appearing ,,0K* button.

» With the ,0ffline <--> 0Online" button 2| the TA-MINI-UNI now can be
connected.
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Programming of the TA-MINI-UNI

7.2 Protocol

Following setting possibilities are available in the tab “Protocol”. The following image
shows the tab “Protocol” with the standard values.

T TRWinProg (V5.14) o] @

File Device Extra Help

0| elRlal ¢i] < e 2

Basics | || Basics] Display-Palametell Posilionl Slave-Posilion] 5SI1 [ Slep-Checkingl Tes ||

Protocol-Type | TRWinProg |

Prm-No TRWinProg |0x0500 o

Display LLB60 | Position |

Display EPROG |Position |

Data for SSI-Slave ITRWinPlog-Ploglamming-lnpul L]

Position-Request-Time ASCII_1 |25l] in ms

Transfer USB-HID-Values [32 Bit + TimeStamp ~|

Compatiblity to 485-00001 ISlave-Mode not compatible _v_|

Offline! @

7.2.1 Protocol-Type

7.2.1.1 TRWinProg

7.2.1.2 EPROG

TRWinProg corresponds to the default settings and refers to the RS485 interface of
the 9-pin SUB-D plug, pin 1/2. The connected measuring system must be compatible
with TRWinProg.

To this function, application specific examples can be seen on following chapters:
9.2.1,9.2.2,9.2.3,9.2.4,9.7.4,9.9.1,9.9.3,9.9.4.

The EPROG setting refers to the RS485 interface of the 9-pin SUB-D plug, pin 1/2. The
connected measuring system has to be compatible with EPROG.

To this function, application specific examples can be seen on following chapters:
9.7.2,9.7.4,9.9.1,9.9.3,9.9.4.

7.2.1.3LT_PROG

The LT EPROG setting refers to the RS485 interface of the 9-pin SUB-D plug, pin 1/2.
The connected measuring system has to be compatible with LT_PROG.

To this function an application specific example can be seen on chapter 9.2.1 and
9.2.2.
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iRelectronic

7.2.1.4 PT100

The PT100 setting refers to the RS485 interface of the 15-pin SUB-D socket, pin 1/2.
The connected measuring system at the 9-pin SUB-D plug has to be PT100
compatible. To this function, application specific examples can be seen on chapter
9.7.1and 9.7.3.

7.2.1.5 SSI-Master

The ssI-Master setting refers to the SSI interface of the 9-pin SUB-D plug, pin
1/2/4/6. The connected measuring system has to be compatible with SSI. The TA-
MINI-UNI produces the required clock signal itself and receives the SSI data from the
measuring system.

To this function application specific examples can be seen on chapters 9.4 and 9.9.2.

7.2.1.6 SSI-Slave

The ssI-Slave setting refers to the SSI interface of the 9-pin SUB-D plug, pin
1/2/4/6. The TA-MINI-UNI receives externally produced clock signals and sends the
related SSI data back. The data source for the SSI data is connected to the 15-pin
SUB-D socket. The setting, Protocol --> Data for SSI-Slave -->
TRWinProg-Programming-Input expects a TRWinProg-compatible measuring
system at the RS485 interface pin 1/2. To this function an application specific example
can be seen on chapter 9.5.

The setting Protocol --> Data for SSI-Slave --> LLB60-Programming-
Input expects an LLB60-compatible measuring system at the RS232 interface pin
12/13, see also chapter 9.3 “RS422 (LLB60)”.

7.2.1.7 SSl-Passive

7.2.1.8 LLB-60

The sSsI-Passive setting refers to the SSI interface of the 9-pin SUB-D plug, pin
1/2/4/6. The TA-MINI-UNI works as “Monitoring device” and receives externally
produced clock and data signals and displays the actual value.

To this function an application specific example can be seen on chapter 9.6.

The LLB-60 setting refers to the RS422 interface for the 9-pin SUB-D plug, pin
1/2/4/6. The connected measuring system has to be compatible with LLB60.
To this function an application specific example can be seen on chapter 9.3.

7.2.1.9 TRWinProg Diff-Mode (Difference Monitoring)

The TRwinProg Diff-Mode setting refers to the RS485 interface for the 9-pin SUB-
D plug (Device 1) and for the 15-pin SUB-D socket (Device 2), pin 1/2. The TA-MINI-
UNI reads-in the position values of device 1 and device 2 and calculates the difference
of the two positions. Thereby if the permissible maximum position difference is
exceeded, this condition is signaled to the variant 485-80024 by means of the
integrated switching relay, information see chapter: 7.3.3 and 7.8.

To this function an application specific example can be seen on chapter 9.8.
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Programming of the TA-MINI-UNI

7.2.1.10 SSI master 2 channel

This setting must be carried out only if an additional hardware is attached for the real
time receiving of two separate SSI sources.

7.2.1.11 LIN-Mode CMV22

This setting activates the TR protocol for the linearization of CMV22 measuring

systems.

7.2.1.12 HAS-Protokoll

This setting activates the communication by means of HAS protocol.

7.2.2 Prm-No TRWinProg

The parameter number in TRWinProg, to be shown in the display is 0x500 by
standard for the position, for other representations, e.g. speed, please enquire after
the number from TR-Electronic.

7.2.3 Display LLB60

Display LLB60 refers tothe setting: Protocol --> Protocol-Type —--> LLB-60.

Selection Description Default
Position Display of the current LLB-60 position X
Temperature Display of the current LLB-60 sensor temperature
Signal strength Display of the current LLB-60 laser signal strength
I;,r;i Measure Display of the current internal LLB-60 measuring cycle
7.2.4 Display EPROG
Display EPROG refers to the setting: Protocol --> Protocol-Type -->
EPROG.
Selection Description Default
Position Dlsplays the current position of the EPROG-compatible X
device.
Displays the current speed of the EPROG-compatible
Speed devi
evice.
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7.2.5 Data for SSI-Slave

Data for SSI-Slave refersto the setting: Protocol --> Protocol-Type —-->

SSI-Slave.
Selection Description Default
TRWinProg- The data source for the SSI data is connected to the
9 15-pin SUB-D socket. The TA-MINI-UNI expects a
Programming- . X i X
Input TRWmI?rog-compatlble measuring system at the
RS485 interface pin 1/2.
LLB60 The data source for the SSI data is connected to the
Proaramming- 15-pin SUB-D socket. The TA-MINI-UNI expects an
In L?t 9 LLB60-compatible measuring system at the RS232
P interface pin 12/13.
ASCII 1/2
Programming- Special protocol, is not described more precisely
Input

7.2.6 Position-Request-Time ASCIIl_1

The Position-Request-Time ASCII 1 refers to special protocol presented in
chapter 7.2.5 above and is not described detailed here.

7.2.7 USB HID-Value

Only relevant at a special hardware variant with an additional USB port.

7.2.8 Compatibility to 485-00001

With the function compatibility to 485-00001 the compatibility to the earlier hardware
variant of the TA-MINI-UNI with the article no: 485-00001 can be realized. See also
chapter 9.7 “Compatible Slave-Mode” on page 126.

E.g. with the compatible slave mode a direct pass-thru of the RS485 connections of
the 9 pin SUB-D plug to the 15 pin. SUB-D socket can being realized. All conditions
for this functionality must be fulfilled.

Application examples can find in chapter 9.7.1 on page 126 and 9.7.2 on page 128.

Selection Description Default
Slave-Mode not compatible | normal function (depending on the connection) X
Slave-Mode compatible pass-through of the RS485 signals

If an external programming tool is attached directly to the data source, pin 7 of the 9
pin Sub-D plug must be connected with US to set the TA-MINI-UNI into the tristate
mode. Application examples can find in chapter 9.7.3 on page 130 and 9.7.4 on page
132.

Printed in the Federal Republic of Germany © TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved

08/17/2023 TR-E-TI-DGB-0079 v10 Page 93 of 143




Programming of the TA-MINI-UNI

7.3 Basics

Following setting possibilities are available in the tab “Basics”. The following image
shows the tab “Basics” with the standard values.

¥ TRWinProg (V5.14)
File Device Extra

Help

Basics | Protocol

Count-Direction
Key-Input

Preset-Yalue

0| elplal ¢i] < e 2

| Display-Parameter | Position | Slave-Position | 5SI1

Warning Level Supply-Yoltage |11000

| positve _v_l
| disabled |
[

=l

ProgrammingMode for Device Iinaclive

Lo & /s

| Step-Checking | Tes 4| *

in mY

Offline! @

7.3.1 Warning Level Supply-Voltage

Warning Level Supply-Voltage monitors the voltage for the supply voltage of
the TA-MINI-UNI. If it falls below, the TA-MINI-UNI displays Us Lo. Input is given in
mV, the default setting is 11 V.

7.3.2 Count-Direction

Independent of the adjusted counting direction of the measuring system, this is where
the counting direction for the display output is set.

Selection Description Default
positive Increasing counting direction X
negative Decreasing counting direction

© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved
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7.3.3 Key-Input

iRelectronic

The programmable Key-Input refers to the 15-pin SUB-D socket pin 10, input

IN_BO04.
Selection Description Default
disable Key input inactive X

Preset value for
display

A positive edge at the Key-Input sets the display
value to the value which is defined under parameter
Preset-Value. This function is not available for the
protocol type TRWinProg Diff-Mode.

Preset to O for
display

A positive edge at the Key-Input sets the display
value to 0. This function is not available for the protocol
type TRWinProg Diff-Mode.

Display-Mode in
Diff. Mode

If the protocol type TRwWinProg Diff-Mode iS active
(Difference Monitoring), by means of a positive edge at
the Key-TInput one of the four display alternatives can
be preselected:

- Actual position of device 1 (dIFF. d1)
- Actual position of device 2 (dIFF. d2)
- Position difference of device 1 — device 2 (dIFF. 1-2)
- Position difference of device 2 — device 1 (dIFF. 2-1)

The display mode prevailing last is saved permanently
automatically.

Latch-function

A positive edge at the Key-Input freezes the display.
The position value is already received in the

display background
Start Stepping- A positive edge at the Key-Input starts the step
Test check, see chapter 7.8 “Step-Checking”.

7.3.4 Preset-Value

If for the Key-Tnput the function Preset value for display is preselected with
a positive edge at the Key-Input the display value is set to the value defined here.
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Programming of the TA-MINI-UNI

7.3.5 Programming-Mode for Device

Programming-Mode for Device only applies to the protocols TRwinProg and
EPROG, and can be set at Protocol --> Protocol-Type. The TA-MINI-UNI has
to be connected with the computer via the device’s own USB interface.

The settings relate to the RS485 interface of the 9-pin SUB-D plug, pin 1/2. The
measuring system connected there can be switched into the programming mode from
the display mode and vice versa about this function.

Selection Description Default
Inactive The measuring system is in display mode, TA-MINI- X
Execute with =P UNI displays the current position.
The measuring system is in programming mode, TA-
MINI-UNI is inactive and shows the programming
mode in the display. TRWinProg is switched from
online operations to offline operations.
e TRWinProg-compatible measuring system
- Switch TRWinProg to online operation again
within 30 seconds --> the programmable
parameters of the measuring system are now
) displayed in TRWinProg. If an online
activate connection cannot be established within 30
] seconds, it automatically reverts to the
Execute with “:IH d|sp|ay mode_
e EPROG-compatible measuring system
- Establish a connection with EPROG --> the
programmable parameters of the device are
displayed in EprogW32.
If the connection is interrupted, after 30 seconds, it
automatically reverts to the display mode. If the
voltage supply to the TA-MINI-UNI is interrupted, it
reverts immediately to the display mode.
© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved Printed in the Federal Republic of Germany
Page 96 of 143 TR-E-TI-DGB-0079 v10 08/17/2023




iRelectronic

7.4 Display parameters

Following setting possibilities are available in the tab “Display parameters”. The
following image shows the tab “Display parameters” with the standard values.

% TRWinProg (V5.14)
File Device Extra Help

LIRS = =l

Basics ] Protocol I Basics

Decimal-Point

Leading Zeros
Display-Options
Refresh-Time Display
Display

Display-Unit

Options for Slave-Display
PT100-Scaling-Options

SS1-Slave Position

@ 2]

osition | Slave-Position | 51 | Step-Checking | Tes ¢ [»

[E=NNCh =<~

o

| display |

| Decimal.without sign ~|

{50 ms |

|24 ~| @ Bis
| mm ]
|programmable for every Slave ~ &

[do not use ~ O

| Driginal-Position ~ &

Offline! @

7.4.1 Decimal-Point

Input Description Default

“wqn ’_' , _, “n

Ol N2[AHI516] :
7.4.2 Leading Zeros

Selection Description Default

Olo1010101516] 1 x

leave blank 5 5 _,,
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Programming of the TA-MINI-UNI

7.4.3 Display options

Example of actual value display for rotative measuring system:

Programming: 1024 steps, 4096 revolutions
--> Total measuring length in steps = 4194304
--> Number of bits (n) = 22

Programmed display range in TRWinProg: 22
Current actual value of measuring system = 2097956

Selection Description Default
Unchanged display:
Decimal, without
2lo19] 131516 ’
] |
Display area = —2"1,..2"1 -1
Display value at actual values < 2™ 2! — (2! — gctual valug)
_ o Display value at actual values > 2; -2 — (2! — gctual valuge)
Decimal, with sign | Display value at actual value = 2™ 2™ — actual value
-|21019]613/H18
U
Value with sign, two’s-complement representation
Calculations as in becimal, with sign.
Hexadecimal
Hl (2101031214
ujy
Value with sign, two’s-complement representation
Calculations as in becimal, with sign.
Binary (LSB-Byte ey e nmnn
0) Binary (Byte 1) U Houjuy 1uigy
Binary (MSB-Byte mlIEllEllEl Il Il 1
2 gy i
e nrnrnrgrin
Uig ujujujgjg
7.4.4 Refresh-Time Display
Selection Description Default
50 ms Display refresh in 50 ms raster X
100 ms Display refresh in 100 ms raster
250 ms Display refresh in 250 ms raster
500 ms Display refresh in 500 ms raster
1 sec. Display refresh in 1 s raster
2 sec. Display refresh in 2 s ms raster
© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved Printed in the Federal Republic of Germany
TR-E-TI-DGB-0079 v10 08/17/2023

Page 98 of 143




7.4.5 Display

7.4.6 Display-Unit

7.4.7 Options for Slave-Display

7.4.8 PT100-Scaling-Options

Selection Description Default
Maximum number of bits that can be displayed. For
negative values, that is the position of the sign bit.
8...26 The position of the sign bit 2 number of bits (n) to 24
represent the total measuring length, see also chapter
“Display options”, page 98.
Selection Description Default
mm Actual value measuring system 2 display value X
Inch Actual value measuring system is converted to inches.

The selection options programmable for each Slave and transmit all
from master refer to the programming of the master display. With this information,
the master display controls the programming options of the slave display.

Selection Description Default
The display parameters of the slave displays can be
programmed differently to the master display. To do

programmable for | this, the slave display has to be connected to the X

each Slave

computer via the USB interface. Via TRWinProg, the
desired display parameters can be saved in the slave
display.

transmit all from

master

The connected slave display applies the display
parameters of the master display. Attempts to program
the display parameters of the slave display individually
are not permitted.

In the PT100 protocol, the scaling options related to the device can be exported from

the device. If this function is not used, the scaling programmed in the display is

applied.
Selection Description Default
do not use TA-MINI-UNI scaling settings are active. X

get it out of the device

Apply the scaling settings from the connected
device.
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Programming of the TA-MINI-UNI

7.4.9 SSI-Slave Position

Selection

Description

Default

Original-Position

As SSI-Slave position the original position of the selected
device is used.

scaled Position

As SSI-Slave position the scalings programmed in the
display are active.

2 Unscaled Position * (Counter value/Denominator value)
+ Offset value

7.5 Position

Following setting possibilities are available in the tab “Position”. The following image
shows the tab “Position” with the standard values.

% TRWinProg (V5.14)

0| eEg| 4

Lo & s

File Device Extra Help

| 2] e 2

Unscaled Position

Displayed Position

Position-Offset o
Scaling-Factor Enumeratord |1 0
Scaling-Factor Denominator |1
Scaled Position [0
[

| SIave-Posilion] SSI [ Slep-Checkingl Tes |

Offline! @

7.5.1 Unscaled Position

Display of the unscaled position.

7.5.2 Position-Offset

Independent of the actual position of the measuring system, the displayed value can
be added to by way of a position offset.
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7.5.3 Scaling-Factor Enumerator/Denominator

The scaling factor is the relationship between counter and denominator. The unscaled
position is multiplied by this factor in order to retain any required display scalings.

7.5.4 Scaled Position

The scaled position is the result from
Unscaled Position * (Counter value/Denominator value) + Offset value.

7.5.5 Displayed Position

The Displayed Position corresponds to the value really output on the display.
With entering of a value into the field Displayed Position the display can be
adjusted on a desired position value. The new position is set if the function Data
write to device is executed.

If the adjustment of the display is to be cancelled, the indicated value in the field
Unscaled Position must be transferred into the field Displayed Position. The
activation of the value is performed with the function bata write to device.

Printed in the Federal Republic of Germany

© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved

08/17/2023

TR-E-TI-DGB-0079 v10 Page 101 of 143



Programming of the TA-MINI-UNI

7.6 Slave-Position

Following setting possibilities are available in the tab “Slave-Position”. The following
image shows the tab “Slave-Position” with the standard values.

T TRWinProg (V5.14) o] @

File Device Extra Help

0l olmal 4[] ol o 2

Basics | Protocol | Basics ] Display-Parameter I Position

SSI | Step-Checking | Tes 4| *

unscaled Slave-Position IU
Offset Slave-Position |0
Scal.Factor Zaehler |1
Scal.Factor Nenner |1
Scaled Slave-Position ID

Offline! @

The Slave-pPosition display is only relevant if a TA-MINI-UNI is operating as
master and a second TA-MINI-UNI is the slave difference display (input IN_BO1,
IN_BO3 = 11...30 V DC). The slave difference display receives the actual data from
the master display, calculates the difference and displays this.

To ensure that the positions are displayed correctly in TRWinProg, the slave display
has to be connected to the computer via the USB interface. From the viewpoint of the
slave display, the position of the display activated as master is faded into the slave-
Position window.

The windows Unscaled Position and Scaled Position refer to the slave
display.

7.6.1 Unscaled Slave-Position

Display of the unscaled slave position.

7.6.2 Offset Slave-Position

Independent of the actual position of the measuring system, the displayed value can
be added to by way of a position offset.
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7.6.3 Scaling-Factor Numerator/Denominator

iRelectronic

The scaling factor is the relationship between counter and denominator. The unscaled
Slave-Position is multiplied by this factor in order to retain any required display

scalings.

7.6.4 Scaled Slave-Position

The scaled slave position is the result from

Unscaled Slave-Position * (Counter value/Denominator value) + Offset Slave-Position.

7.7 SSI

Following setting possibilities are available in the tab “SSI”. The following image

shows the tab “SSI” with the standard values.

% TRWinProg (V5.14)
File Device Extra Help

0| elplal ¢v] < [ d

Basics | Protocol | Basics ] Display-Parameter | Position | Slave-Positio

Clocks

Count Databits |24 LI
5S5I1-Clocks Master |25 _'J
$Sl-Clock [normal =l
SSI-Code Master-Position |Gray =l
$51-Code Slave-Position |Gray =
Frequency Master-Mode |500Khz ~|
Cycle Master-Mode IZOOUS _'_J
Special Bit (LSB) | Disabled 5
Special Bit (MSB) mask [No =
Special Format INo Special Format lJ

Step-Checking | Tes 4 [»

= R =X~

Offline! @
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Programming of the TA-MINI-UNI

7.7.1 Count SSI-Bits

Selection |Description Default

e Protocol type = SSI-Master:
Selection 2 Number of SSI data bits that are output

e Protocol type = SSI-Slave:

12..31 Selection 2 Number of SSI data bits that are read in 24
e Protocol type = SSI-Passive:
Selection 2 Number of SSI data bits that are displayed
7.7.2 SSI-Code
Selection |Description Default
e Protocol type = SSI Master:
Output of SSI data in binary code
Binar e Protocol type = SSI-Slave:
y SSI data is expected in binary code
e Protocol type = SSI-Passive:
SSl data is expected in binary code
e Protocol type = SSI Master:
Output of SSI data in gray code
e Protocol type = SSI-Slave:
Gray SSl data is expected in gray code X
e Protocol type = SSI-Passive:
SSl data is expected in gray code
7.7.3 SSl-Frequency Master-Mode
The SSI-Frequency Master-Mode refers to the protocol type SSI-Master.
Selection |Description Default

100 kHz Output of SSI data with 100 kHz

200 kHz Output of SSI data with 200 kHz

250 kHz Output of SSI data with 250 kHz

500 kHz Output of SSI data with 500 kHz X

750 kHz Output of SSI data with 750 kHz
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7.7.4 SSI-Cycle Master-Mode

The SSI-Cycle Master-Mode refers to the protocol type SSI-Master. If the

adjustments under the parameters Count

SSI-Bits and SSI-Frequency

Master-Mode do not permit the adjusted SSI-Transmission sequence, an error
message will be output.

Selection |Description Default
100 ps SSI-Transmission sequence = 100 ps
200 ps SSI-Transmission sequence = 200 ps X
500 ps SSI-Transmission sequence = 500 us
1ms SSI-Transmission sequence = 1 ms
2ms SSI-Transmission sequence = 2 ms
5ms SSI-Transmission sequence =5 ms
10 ms SSI-Transmission sequence = 10 ms

7.7.5 SSI-Clock
If the TA-Mini is in SSI master mode, the SSI clock can be negated.
Selection |Description Default
normal SSi clock not negated X
negated SSi clock negated

7.7.6 Special Bit

Faulty position values occurres on measuring systems with special bits. To prevent

this, the special bits can be ignored from the TA-Mini.

Selection |Description Default
Disabled special bits excluded X
Enabled special bits included
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Programming of the TA-MINI-UNI

7.8 Step-Checking

Following setting possibilities are available in the tab “SSI”. The following image
shows the tab “SSI” with the standard values.

¥ TRWinProg (V5.14)

Lo & )

File Device Extra Help

0| ems) 4]

| < e 2|

actual Difference
Fail-Position

Loop-Counter

Step-Checking

Counting-Direction for Test l positive

Basics | Protocol | Basics ] Display-Parameter | Position | Slave-Position | $S1  :Step-Checking | Tes<| |

max.allowed Difference Il] Steps

[

[o

[0

Lol Lo

l Start

Measurelength Step-Checking h 6777216

Offline! @

7.8.1 Max. allowed Difference

The function is only useable with the variant 485-80024 and if the protocol type
TRWinProg Diff-Mode (Difference Monitoring) is active, see chapter 7.2.1.9 on
page 91. The parameter “Max. allowed Difference” is signed.

Current difference < Max. allowed Difference: Relay is not energized
Current difference > Max. allowed Difference: Relay is energized

7.8.2 Counting-Direction for Test

The function is only useable with the variant 485-80024 and if the protocol type
TRWinProg Diff-Mode (Difference Monitoring) is active, see chapter 7.2.1.9 on
page 91. For the monitoring of the counting direction the following definition is valid:
Device 1 — Device 2.

Selection Description Default
If this adjustment is preselected and a negative counting

positive direction is determined, the relay will be energized. This X
check is carried out in addition to the difference monitoring.
If this adjustment is preselected and a positive counting

negative direction is determined, the relay will be energized. This
check is carried out in addition to the difference monitoring.

positive + The monitoring of the counting direction is switched off

negative
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8 Display messages

Message

Description

Mo

O_

No data

- No measuring system connected or only one in the
difference monitoring mode

- Programmed protocol type does not match

the measuring system

|
|
CD
R
—

Display overflow

- The programmed Display range is too small for the
value that has to be displayed --> Adjust Display range
to correspond to the resolution of the measuring system.

LN

0

USB interface connection to PC is being established.

—
—

Applied supply voltage of the TA_MINI-UNI is lower than
the set warning Level Supply Voltage.

TA-MINI-UNI is in programming mode.
- PC adapter connected

) S
1

C ||Cf|r &) &2

The connected device is in programming mode. The
programming software can be started in order to establish
a connection to the device.

- PT-100 connected

- PC adapter connected

J

The connected device is in programming mode, the
programming software has established a connection to the
device.

Q| (O O (|33

The connected device is in programming mode, the
programming software has interrupted the connection to
the device. If the connection is not re-established within 30
seconds, it will automatically switch to display mode.

J
O
A

0

J
3J

No connection
- Slave display active, there is no connection between
master and slave.

UM
a_
J
0

0

No connection
- Slave difference display active, there is no connection
between master and slave.

| |M

No device detected
- Device is defective or is not connected (9-pin SUB-D)
- Input IN A01 is not connected with 11...30 V DC

TA-MINI-UNI is in difference monitoring mode
--> it is displayed the position of device 1

| p—

TA-MINI-UNI is in difference monitoring mode
--> it is displayed the position of device 2

TA-MINI-UNI is in difference monitoring mode
--> difference-display from device 1 — device 2

R R R
=[] [©

| | |

—

MU —— (1O |10 || O

—

TA-MINI-UNI is in difference monitoring mode
--> difference-display from device 2 — device 1
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Message

Description

e TA-MINI-UNI is set as slave display

— ||~

e TA-MINI-UNI is set as slave difference display

LI L L

e TA-MINI-UNI is compatible with TRWinProg

e TA-MINI-UNI is compatible with EPROG

Co)0 O

e TA-MINI-UNI is compatible with PT100

e TA-MINI-UNI is acting as SSI master

e TA-MINI-UNI is acting as SSI-Slave

S | | | Y o Y

e TA-MINI-UNI is acting as an SSI monitoring device

3

e TA-MINI-UNI is compatible with LT-PROG

O~ || olu|ju|ju|ire | ol ol 20| 20

e TA-MINI-UNI is compatible with LLB60

o 1

— (87O

e TA-MINI-UNI is in difference monitoring mode

e,

Eujy
m

e TA-MINI-UNI is in tristate mode
(Compatibility to 485-00001) and pin 7 of
9 pin SUB-D connector is set to high

L8 L L L L L L AL AL L L
N

T T o o
T

C2

S L) g e e} e o | L (S

e Wrong command over slave
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9 Applications

9.1 TA-MINI-UNI programming mode

With this application the TA-MINI-UNI can be programmed.

Wiring conditions:

9-pin SUB-D plug (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection

1...6 | N.C -
IN_AO01 0 V or not connected
+Vce Supply voltage 11...30 V DC
GND Supply voltage 0 V

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):
Not connected.

If the TA-MINI-UNI is set to “Compatibility to 485-00001”, pin 7 of the 9-pin SUB-D
plug must be connected to 11...30 V DC to switch the display in tristate mode for
the programming.

Connection example:

TA-MINI-UNI (8S)
Art.No.: 485-80020
— == —_———
X3-1 | X4-1
_— —
X3-2 | l X4-2
I
- ]
X3-3 | X4-3
_— |r_‘ | —C
X34 |2 X4-4
-_— |D | —C
X35 19 | X4-5
- |® | —C
6 |5 X4-6
X3-6 | & |
- —
X37 | & ~ | x47
| 2
— 2 (]
X38 | o, X8
us Q _é I 4<
X39 | @ | x4-9
GND 4———— £ —
L — —d = : X4-10
S | x4-11 :
Xt | xar g
PC T T T USB (BU) | :
| | X4-13
: : X4-14 :
X2: (
| Ext. | X4-15
usB ||t —————~ 24VDCN | 4(
(Optional) L — —]
Printed in the Federal Republic of Germany © TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved

08/17/2023 TR-E-TI-DGB-0079 v10 Page 109 of 143



Applications

9.2 RS485

9.2.1 Device connection (Position display)

This application serves to the connection of a RS485 compatible device to the
TA-MINI-UNI for position display.

TRWinProg settings:

Following setting must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

Tab = Menu item = Selection
Y TRWinProg
Protocol Protocol-Type DLT_PROG
Y TRWinProg Diff-Mode

Further information about configuration possibilities can be found in following
chapters: 7.2.1.1,7.2.1.3,7.2.1.9

Wiring conditions:

9-pin SUB-D plug (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
D1 RS485 — ) .
Device connection

D2 RS485 +
3...6 | N.C. -

7 IN_A01 11...30 V DC Input
28 | +Vce Supply voltage 11...30 V DC
29 | GND Supply voltage 0 V

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):
Not connected.

D The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!
2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.
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Connection example:

DEVICE

RS485

RS485-

RS485-
Rs4851
RS485+

USQ

us

GND ‘——

TA-MINI-UNI (8S)
Art.No.: 485-80020
——— _— ]
X3-1 | X4-1
| —
X3-2 | : X4-2
x33 | | X4-3 :
_— |’,: | —C
X34 |2 I X4-4
e [a] —A
X3-5 |g | X4-5
— |»
< | <
x3-6 & | X4-6
_— o —
X3-7 |<';<>' ~ | x47
X3-8 | o, X4-8 :
| 2l —(
X3-9 @ | X49
L _ _ 1 a | X4-10
S | xa-11 i
X1 | a1 i
USB (BU) |
| x4-13 :
:x4 14 i
)E(it | X4-15 i
24VvDC_IN | 4(
(Optional) L — —
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9.2.2 Data source RS485 (Programming mode for device)

This application serves to the programming of a RS485 compatible device connected
to the TA-MINI-UNI.

TRWinProg settings:

Following settings must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

Tab = Menu item = Selection

D TRWinProg
Protocol Protocol-Type DLT_PROG

D TRWinProg Diff-Mode
Basics ProgrammingMode for Device activate

Further information about configuration possibilities can be found in following

chapters: 7.3.5,7.2.1.1,7.2.1.3,7.2.1.9

Wiring conditions:

9-pin SUB-D plug (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
D1 RS485 — ) _
Device connection

D2 RS485 +
3...6 | N.C. -

7 IN_AO01 11...30 V DC Input
28 | +Vce Supply voltage 11...30 V DC
29 | GND Supply voltage 0 V

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):
Not connected.

Y The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!

2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round

plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.
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Connection example:

DEVICE
RS485 TA-MINI-UNI (8S)
Art.No.: 485-80020
|— — — I - = =
RS485- X3-1 | X
- RS485- — | |y
X3-2 X4-2
RS485+ |
RS485+ | Lo
X3-3 | X4-3
S [ 4(
X34 |2 Xa-4
_— |D, l 4(
X35 '8 | Xx4-5
_—— |U) | 4(
x3-6 |& X4-6
X3-7 &3 5| Xa7
us Q _— | a | — <
X3-8 | o, X8
us <}———— | _g | —(
X3-9 | @ | x4-9
onD - — - a | x4-1T<
_ _ 5 | 4(
3| xa-11
X1: | 4(
______ X4-12
PC | USB (BU) | 4(
I | X4-13
| )
X2:
I iy | x4-15
UsSB |4+ — — — — — — 24vDC_IN | 4(
(Optional) b — —
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9.2.3 Programming tool - PC-Adapter V4

This application serves to the programming of a RS485 compatible device connected
to the TA-MINI-UNI by using a PC-Adapter V4.

TRWinProg settings:

Following setting must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

Tab = Menu item = Selection
Protocol Protocol-Type D TRWinProg

Further information about configuration possibilities can be found in following chapter:
7211

Wiring conditions:

9-pin SUB-D plug (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection

D1 RS485 — ) _
Device connection

D2 RS485 +

3...6 | N.C. -

7 IN_A01 11...30 V DC Input

2g +Vee Supply voltage 11...30 V DC
internally jumped to pin 14 of 15-pin SUB-D

29 GND Supply vo_Itage oV _ .
internally jumped to pin 15 of 15-pin SUB-D

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
D1 RS485 - o
Programming interface
D2 RS485 +
3..6 | N.C. -
11...30 V DC Input
! IN_B02 (PC adapter are already jumped to pin 14!)
8...13 | N.C. -
Supply voltage 11...30 V DC
2)
14 | +Vee internally jumped to pin 8 of 9-pin SUB-D
Supply voltage 0 V
2)
15 | GND internally jumped to pin 9 of 9-pin. SUB-D

D The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!
2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.
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Connection example:

DEVICE
RS485

RS485-

TA-MINI-UNI (8S)

Art.No.: 485-80020

|

RS485+

us 47——

4
GND A |

PC

usB

== -
X3-1 | | 15 pin |
x32 | : X4-2 ! S(‘é"TE |
xa3 | | xa3 |
e | |
X34 |2 | Xa-4 i |
_—— O
X3-5 :g | 45 ) :
§ [pors
x36 |2 14 |
—
X3-7 IQ 5| a7 :
| 2
x3-8 | Q) X4-8 |
| E] - T T
X3-9 @ | X4
! £ |
F——a 2 1 xa-
&
2 1
3| X411
X1:
[

USB (BU) | L
| X4-13 g}l
: X4-14
x2:
Ext. | x4-15
24vDC N |

(Optional) b= ———

IS
1

flat reibbon cable

15 pol (1:1)
|
|
|
|

PC-Adapter V4 |

Art.No.: 490-00310 :
RS 485 |

2 |

a

@ |

[}

2 24 A e e e e e e J

15-pin Sub-D
(ST)

@ ext. Power
+24 VDC_IN
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© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved

08/17/2023

TR-E-TI-DGB-0079 v10

Page 115 of 143




Applications

9.2.4 Programming tool - PC-Adapter V4 over control cabinet module

This application serves to the programming of a RS485 compatible device connected
to the TA-MINI-UNI by using a PC-Adapter V4 over a control cabinet module.

TRWinProg settings:

Following setting must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

Tab = Menu item = Selection
Protocol Protocol-Type D TRWinProg

Further information about configuration possibilities can be found in following chapter:
7211

Wiring conditions:

9-pin SUB-D plug (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection

D1 RS485 - ) _
Device connection

D2 RS485 +

3...6 | N.C. -

7 IN_A01 11...30 V DC Input

2g +Vee Supply voltage 11...30 V DC
internally jumped to pin 14 of 15-pin SUB-D

29 GND Supply vo_Itage oV _ .
internally jumped to pin 15 of 15-pin SUB-D

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
b1 RS485 — o
Programming interface
b2 RS485 +
3...6 | N.C. -
7 IN_BO2 11...30 V DC Input
8...13 | N.C. -
Supply voltage 11...30 V DC
2)
14| +Vee internally jumped to pin 8 of 9-pin SUB-D
Supply voltage 0 V
2)
15 | GND internally jumped to pin 9 of 9-pin. SUB-D

) The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!
2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.
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Connection example:

]selectronic

DEVICE
RS485

RS485-

TA-MINI-UNI (8S)

Art.No.: 485-80020

RS485+

PC

X2:
Ext.
24V DC_IN

x
kS
:/J\

- -———
X3-1 | X4-1
X3-2 | : X4-2 :
X3-3 : | X4-3 :

3 | xa4 :
X34 |2 |
_— o —
12 X4-5
X35 'S |
12}
< | (
6 |5 X4-6
x3-6 |& |

_—— (
X3-7 '@ —~ | Xa7

702 |
I 2
e 2] (
x3-8 | 9 ><4iC
2
@ | X4-9
X9 | D
F——a ,E: X4-10 (
| x4 :
x
X | ><4TC
USB (BU) |
| xa-
|
| X
| xa-
|
—

(Optional)

< x
N N
a/J\ Z;/L\

PC-Adapter V4
Art.No.: 490-00310

RS 485

USB (BU
15-pin Sub-D
(ST)

@ ext. Power
+24V DC_IN

Control cabinet-

Module PT6
Art.No.: r—
490-00101 GND L—C

GND | :(
=
us
L
screen | 4(
=
Data-
15 pin Sub-D I_:<
(BU) Data+ | (

P——
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9.3 RS422 (LLB60)

This application serves to the connection of a RS422 compatible device (e.g. LLB-60)
connected to the TA-MINI-UNI.

TRWinProg settings:

Following settings must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

Tab = Menu item = Selection
Protocol-Type D LLB60
Protocol .
Data for SSI-Slave LLB60-Programming-Input

Further information about configuration possibilities can be found in following
chapters: 7.2.3,7.2.1.6, 7.2.1.8

Wiring conditions:

9-pin SUB-D plug (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
D1 RS-422 Tx— ) .
Device connection
b2 RS-422 Tx+
3 N.C. -
4 RS-422 Rx— Device connection
5 N.C. -
6 RS-422 Rx+ Device connection
7 IN_A01 11...30 V DC Input
2g +Vee Supply voltage 11...30 V DC
internally jumped to pin 14 of 15-pin SUB-D
29 GND _Supply vo_Itage oV _ _
internally jumped to pin 15 of 15-pin SUB-D

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
1...11 | N.C. -

912 | RS232 Tx LLB60 Data source
$13 | RS232 Rx LLB60 Data source

Supply voltage 11...30 V DC

2)
14 | +Vce internally jumped to pin 8 of 9-pin SUB-D

Supply voltage 0 V

2)
15 | GND internally jumped to pin 9 of 9-pin. SUB-D

D The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!
No support of the LLB60 Profibus variant!

2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.

% Only supported with device 485-80021; No support of the LLB60 Profibus variant!
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Connection example:

DEVICE TA-MINI-UNI (8S)
RS422 Art.No.: 485-80020
—— -
RS422 TX- X3-1 | X4-1
! | vaz
RS422 TX+ X3-2 | I X4-2
RS422 RX- x33 | | X4-3 :
- | —C
RS422 RX+ | X34 |2 | X4-4
[=]
xes |2 | X45 .
I-‘E I xas :
x36 & |
o —
X3-7 les = x47
x =)
us < b'E | 3 (
X3-8 | o X4-8
us <}——-— _g —C
X39 | @ | X4-9
OND = g1 —]
L — — 2 X4-10
g | xa-11 :
Xt I xarz :
USB (BU) | :
| X4-13
:x4-14 i
X2: (
Ext. | X4-15
24vDCIN |
(Optional) b — ]
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9.4 SSI| Master

This application serves for using the TA-MINI-UNI as a SSI master.

TRWinProg settings:

Following setting must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

Tab = Menu item = Selection
Protocol Protocol-Type D SSI-Master

Further information about configuration possibilities can be found in following
chapters: 7.2.1.5,7.7.1,7.7.2,7.7.3,7.7.4,7.7.5

Wiring conditions:

9-pin SUB-D plug (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
D1 | SSI-Clock_OUT- _ _
P SSIClock_OUT+ Device connection
3 N.C. -
D4 SSI-Data_IN- Device connection
5 N.C. -
Ve SSl-Data_IN+ Device connection
7 IN_AO01 11...30 V DC Input
28 | +Vce Supply voltage 11...30 V DC
29 GND Supply voltage 0 V

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):
Not connected.

D The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!
2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.
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Connection example:

DEVICE
SSI

SSI-Clock_IN-

TA-MINI-UNI (8S)

Art.No.: 485-80020

X3-1 |

SSI-Clock_IN+

SSI-Data_OUT-

SSI-Data_OUT+

us

|

X4: 15-pin Sub-D (BU)

IS
:i\

us

GND

il

X1:
USB (BU)

X2:

Ext.

24V DC_IN
(Optional)

1

I
~l

FOE R R X X R
j\\j\ﬂ\ﬂ\j\ﬂ\j\

gLl

¥
:J\a)\

r-—-—————-—- -\ -\ -\ -\ — -\ — - — — — —
3)\ ‘j\l T 1 3 T T ] T
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9.5 SSI Slave

This application serves for using the TA-MINI-UNI as a SSI slave.

TRWinProg settings:

Following setting must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

Tab =

Menu item => Selection

Protocol

Protocol-Type D sSlI-Slave

Further information about configuration possibilities can be found in following
chapters: 7.2.1.6,7.2.5,7.4.9,7.6,7.7.1,7.7.2

Wiring conditions:

9-pin SUB-D plug (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
1 SSI-Clock _OUT-
SSI master
2 SSI-Clock_ OUT+
3 N.C. -
4 SSI-Data_IN- SSI master
5 N.C. -
6 SSl-Data_IN+ SSI master
7 IN_AO01 11...30 V DC Input
2g +Vee Supply voltage 11...30 V DC
internally jumped to pin 14 of 15-pin SUB-D
29 GND Supply vo_Itage oV ' .
internally jumped to pin 15 of 15-pin SUB-D

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
D1 RS485 - ] )
Device connection
D2 RS485 +
3...13 | N.C. -
Supply voltage 11...30 V DC
2)
14| +vee internally jumped to pin 8 of 9-pin SUB-D
Supply voltage 0 V
2)
15 | GND internally jumped to pin 9 of 9-pin. SUB-D

D The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!
2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.
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Connection example:

UNIT
SSI-Master

SSl-Data_IN-
SSl-Data_IN+
SSI-Clock_OUT-

SSI-Clock_OUT+

DEVICE
TA-MINI-UNI (8S) RS485
Art.No.: 485-80020
== -——
X3-1 | | Xa-1 RS485-
- | xaz2 i
X32 | | RS485+
X3-3 : | x4-3 :
— - - o —A
X3-4 |@ I xaa
12 r{
X3-5 8 | Xa5
_— | | —(
c
x3-6 |a | X4-6
2 el
x37 § 5| xa7
US<}——-— | a | —(
X3-8 | 2 X4-8
us ¢ b——E 3 (
B | x4-9
x39 | o |
GND ‘ a & xao :
= b
2| (
S| xan
X I xatz (
USB (BU) | :
| X4-13
:xa 14 :
x2: 4(
Ext. | X4-15
24VDC_IN | 4(
(Optional) L — —]
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9.6 SSI Passive (Monitoring device)

This application serves for using the TA-MINI-UNI as a monitoring device in a SSI
network.

TRWinProg settings:

Following setting must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

Tab = Menu item = Selection
Protocol Protocol-Type D SS|-Passive

Further information about configuration possibilites can be found in following
chapters: 7.2.1.7, 7.7.1,7.7.2

Wiring conditions:

9-pin SUB-D plug (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
D1 | SSI-Data_IN-
D2 | SSI-Data_IN+ 55! data
3 N.C. -
D4 SSI-Clock_IN- SSI clock
5 N.C. -
Ve SSI-Clock_IN+ | SSI clock
7 IN_AO01 11...30 V DC Input
28 +Vce Supply voltage 11...30 V DC
29 GND Supply voltage 0 V

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):
Not connected.

) The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!
2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.
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Connection example:

UNIT DEVICE
SSI-Master SS|
SSI-Clock_OUT- SSI-Clock_IN-
SSI-Clock_OUT+ SSI-Clock_IN+
SSl-Data_IN- SSl-Data_OUT-
SSl-Data_IN+ A SSI-Data_OUT+
TA-MINI-UNI (8S)
Art.No.: 485-80020
== -——
X3-1 | Xa-1
| —
X32 | : X4-2
x33 | | X4-3 :
_— = | (
X34 |2 X4-4
— 12 L e <
X35 '8 | X4-5
_— |® | <
£ X4-6
x36 g |
) (
X3-7 ls = | X471
<b——— s 2 —(
us 3|
X38 | 9 X4-8
us < '——E 2
S (
X39 | @ | X4-9
GND {—— £ —
e ——d & : X4-10
$ | x4-11 :
X
e I ><4?C
USB (BU) | :
|
|
|
|
|
| Epp—

X2:

Ext.

24V DC_IN
(Optional)

x
S
=

x X
NN
I a\fJ\:fJ\
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9.7 Compatible Slave-Mode

9.7.1 Programming tool — PT100
This application serves to the programming of a RS485 compatible device connected
to the TA-MINI-UNI by using a PT100 programming terminal. This Function is
compatible to the older version (485-00001) of the TA-MINI-UNI.

TRWinProg settings:

Following settings must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

Tab 2 Menu item = Selection
Protocol-Type Y PT100

Protocol — -
Compatibility to 485-00001 Slave-Mode compatible

Further information about configuration possibilities can be found in following
chapters: 7.2.8,7.2.1.4,7.4.8

Wiring conditions:

9-pin SUB-D plug (TA-MINI-UNI):
Pin Signal Connection
D1 RS485 — IN
b2 RS485 + IN

Device connection

3...7 | N.C. -
2g +Vee Supply voltage 11...30 V DC

internally jumped to pin 14 of 15-pin SUB-D
29 GND Supply voltage 0 V

internally jumped to pin 15 of 15-pin SUB-D

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
D1 RS485 — OUT
Programming interface
D2 RS485 + OUT
3...6 | N.C. -
11...30 V DC Input
! IN_B02 (PT-100 are already jumped to pin 14!)
8...13 | N.C. -
Supply voltage 11...30 V DC
2)
14| +vee internally jumped to pin 8 of 9-pin SUB-D
Supply voltage 0 V
2)
15 | GND internally jumped to pin 9 of 9-pin. SUB-D

) The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!
2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.
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Connection example:

DEVICE
RS485 TA-MINI-UNI (8S)
ArtNo.: 485-80020
—=— -
RS485- x| | Xa-1
RS485+ X32 | I xa2 g
| —(
xa3 | | x43
p—— |,: | —C
X34 |2 |
= — [}
X35 12 | x5 (
e |3 (
= I xas
x3-6 13 |
-_— O —
a7 g ~| Xxa7
N 2 (
X3-8 21 s
-8 | 2
us Q——E | 2 4<
39 | 3| x49
GND ‘——E £ —
- — & : X4-10
MIEZED :
Xt [wrs :
USB (BU) |
| xa-13 (
: X4-14 (
e | X4-15 (
24vDC N | 4(
(Optional) [Ep——

15 pin
SubD
(ST)

flat ribbon cable
15 pin (1:1)

]

Programming terminal
PT100

Display

Printed in the Federal Republic of Germany
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9.7.2 Programming tool — PC-Adapter V4
This application serves to the programming of a RS485 compatible device connected
to the TA-MINI-UNI by using a PC-Adapter V4 and the programming software

“‘EPROGW32”. This Function is compatible to the older version (485-00001) of the TA-
MINI-UNI.

TRWinProg settings:

Following settings must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

Tab 2 Menu item = Selection
Protocol-Type Y EPROG

Protocol — .
Compatibility to 485-00001 Slave-Mode compatible

Further information about configuration possibilites can be found in following
chapters: 7.2.1.2,7.2.4,7.2.8

Wiring conditions:

9-pin SUB-D plug (TA-MINI-UNI):
Pin Signal Connection
D1 RS485 - IN
D2 RS485 + IN

Device connection

3...6 N.C. R
28 | +Vce Supply voltage 11...30 V DC

internally jumped to pin 14 of 15-pin SUB-D
29 | GND Supply voltage 0 V

internally jumped to pin 15 of 15-pin SUB-D

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):
Pin Signal Connection
D1 RS485 — OUT
D2 RS485 + OUT

Programming interface

3...6 | N.C. -
11...30 V DC Input
! IN_BO2 (PC-Adapter are already jumped to pin 14!)
8...13 | N.C. -
Supply voltage 11...30 V DC
2)
14 | +vee internally jumped to pin 8 of 9-pin SUB-D
215 | GND Supply voltage 0 V

internally jumped to pin 9 of 9-pin. SUB-D

D The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!
2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.
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Connection example:

1
15 pin |
Sub D
on |

DEVICE
RS485 TA-MINI-UNI (8S)
Art.No.: 485-80020
- R
RS485- xa1 | | X4
RS485+ x32 | | x4z i
| —(
X3-3 : | x43
X3-4 3 | xaa :
o | —(
- O
X3-5 I% | X4-5
— 12}
c | <
x36 |e | X8 :
X3-7 IQ = | X47
' 2|
X3-8 | EI X4-8
us Q——E | 3 Xw—(
x39 | @ | X4
GND ‘———— i £ —
F—— & X410
=1 (
| xa-11
x
. Xt I xar2 :
USB (BU) |
| X4-13 :
: X4-14 :
X2: —
Ext. | X4-15
24VDCIN |
(Optional) [ Epp——
PC-Adapter V4
Art.No.: 490-
00310
RS 485
=)
a
PC rTTT T 2 2
| £ S
| 3
| >
©
|
uss T - - - - ext. Power
+24VDC_IN

1
flat ribbon cable
15 pin (1:1)
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9.7.3 Programming tool — PT100 with connection to data source
This application serves to the programming of a RS485 compatible device connected
to the TA-MINI-UNI by using a PT-100 programming terminal. Therefore the PT-100 is

connected over a control cabinet module to the data source. This Function is
compatible to the older version (485-00001) of the TA-MINI-UNI.

TRWinProg settings:

Following settings must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

Tab 2 Menu item = Selection
Protocol-Type D PT100

Protocol — .
Compatibility to 485-00001 Slave-Mode compatible

Further information about configuration possibilites can be found in following
chapters: 7.2.8,7.2.1.4,7.4.8

Wiring conditions:

9-pin SUB-D plug (TA-MINI-UNI):
Pin Signal Connection
D1 RS485 - IN
D2 RS485 + IN

Device connection

3...6 | N.C. -

7 IN_AO01 11...30 V DC Input
28 +Vce Supply voltage 11...30 V DC
29 GND Supply voltage 0 V

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):
Not connected.

D The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!
2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.
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Connection example:

'relectromc

oo 44—
us —

— —

Control cabinet-
Module PT6

—| Art.No.:
}— | GND  490-00101
|

): | GND

e

): I screen - =
— 1 Data-

>_7_| 15 pin Sub-D|

) | Data+ (BU)

DEVICE
RS485 TA-MINI-UNI (8S)
ArtNo.: 485-80020
- —— -
RS485- X3-1 | | X4-1
RS485+ X32 | I xa2 :
I :
X3-3 : | X4-3
X3-4 '@ | X4-4 :
_— O I
5 12 Xa-5
x5 5 |
—— 12 | xaﬁ
x3-6 | 2 |
_—
o1 | ~ | x47 :
S I —
IN7A01<'— 3
X3-8 | 2 X4-8
us <}——-— | .g —(
X3-9 @ | X49
GND ‘—— | 1 —(
L —a & | X0
S| xa11 z
X I x4tz (
USB (BU) |
| X4-13 i
I,
| xeu
)E(ft | X4-15 :
24VDC_N | 4(
(Optional) L—_—

flat ribbon cable _
15 pin (1:1)

—_———

X1

Programming terminal
PT100

Display

Printed in the Federal Republic of Germany
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9.7.4 Programming tool — PC-Adapter V4 with connection to data source

This application serves to the programming of a RS485 compatible device connected
to the TA-MINI-UNI by using a PC-Adapter V4 and the programming software
“TRWinProg” or “EPROGW32”. Therefore the PC-Adapter is connected over a control
cabinet module to the data source. This Function is compatible to the older version
(485-00001) of the TA-MINI-UNI.

TRWinProg settings:

Following settings must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

Tab = Menu item = Selection

Y TRWinProg
Protocol-Type
Protocol Y EPROG

Compatibility to 485-00001 Slave-Mode compatible

Further information about configuration possibilities can be found in following
chapters: 7.2.1.2,7.2.4,7.2.8

Wiring conditions:

9-pin SUB-D plug (TA-MINI-UNI):
Pin Signal Connection
D1 RS485 — IN
b2 RS485 + IN

Device connection

3...6 | N.C. -

7 IN_AO01 11...30 V DC Input
28 | +Vce Supply voltage 11...30 V DC
29 | GND Supply voltage 0 V

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):
Not connected.

Y The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!
2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.
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Connection example:

'relectromc

GND‘——
us ——r

- Art.No.:
)7—| GND  490-00101
|

D— | GND

s

D | schim

>1_| Data-

_ 15 pin Sub-D
) | Data+ (BU)

- —a

Control cabinet-
Modul PT6

DEVICE
RS485 TA-MINI-UNI (8S)
Art.No.: 485-80020
—= -——
RS485- X3-1 | | x4-1
RS485+ X3-2 | I xa2 :
| —(
X3-3 | | X4-3
p—— |,’_‘ | —(
X3-4 |2 Xa-4
—— 0 | —(
X35 18 | Xa5
_— |® | (
x36 |6 X46
=) | 4<
X3-7 8 = | X47
<'—E 1 a —
IN_A01 3
X3-8 | 9 X4-8
us <}——-— a4 —(
S
x39 | 3 | X49
oNe l F——a E:x4-10 :
$ | xan :
X I xatz (
USB (BU) |
| X4-13 :
:><4 14 :
X2: —(
Ext. | X4-15
24VDC_N | 4(
(Optional) L —_—
PC-Adapter V4
PC Art.No.: 490-00310
RS 485
=)
___________ [
o
| [ 2
com o 3 S
—————— @ =
RS232 c®
£2)
©

@ ext. Power
+24VDC_IN

flat ribbon cable
15 pin (1:1)
1
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9.8 Difference-Mode

With this application the position difference between two RS485 compatible devices
can be displayed on the TA-MINI-UNI. Also a difference monitoring can be set. See
chapter 7.2.1.9 “TRWinProg Diff-Mode (Difference Monitoring)”.

TRWinProg settings:

Following settings must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

Tab = Menu item = Selection
Protocol Protocol-Type Y TRWinProg Diff-Mode
Basics Key-Input Display-Mode in Diff. Mode

Further information about configuration possibilites can be found in following

chapters: 7.2.1.9, 7.3.3, 7.8

Wiring conditions:

9-pin SUB-D plug (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection

D1 RS485 — . . .

P RSA85 + Device connection (Device No.1)

3...6 | N.C. -

7 IN_AO01 11...30 V DC Input

2g +Vee Supply voltage 11...30 V DC
internally jumped to pin 14 of 15-pin SUB-D

29 GND Supply vo_Itage oV ' .
internally jumped to pin 15 of 15-pin SUB-D

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
D1 RS485 — . . .
P RSA85 + Device connection (Device No.2)
3...7 | N.C. -
8 Relay %) Changeover switch
9 N.C. -
11...30 V DC Input over switch
10 IN_B03 Progr. Key Input (see chapter 7.3.3 “Key-Input”)
11 N.C. -
12 Relay ¥ NO switch
13 Relay 3 NC switch
Supply voltage 11...30 V DC
2)
14 | +Vee internally jumped to pin 8 of 9-pin SUB-D
215 | GND Supply voltage 0 V

internally jumped to pin 9 of 9-pin. SUB-D

D The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!

2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.

3 Only supported with device 485-80024.
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Connection example:

DEVICE
RS485
RS485-
RS485+
No. 1
T
|
|
: TA-MINI-UNI (8S)
| ArtNr.: 485-80020
_;3»1—: xad ]
Antrieb x32 | : 42
IS S :- | xa3
34 |2 : x4-4
- O
: s 13 | w3
| x36 |8 : RS
I e |3 | xa7
I us < - % 2 <
| X38 | o, X8
| us ¢ - 3! s Changeover switch
! oD 4 —= e
DEVICE L & | xa-10 S1 -
RS485 ' %1 =
6;51511) : X1z
NO switch
RS485- | X4-13
", ’ i : ina NC switch
24voCcN | {
No. 2 - (Optional) L — —

Relay, Variant 485-80024:

At the TA-MINI-UNI variant (485-80024) a relay switch can be triggered by means of
the difference monitoring. See chapter 7.2.1.9 “TRWinProg Diff-Mode (Difference
Monitoring)” and 7.8 “Step-Checking”.

/"’—. NC swich (Pin13)
Changeover switch (Pin8) e ® NO swich (Pin12)
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9.9 Master / Slave - Mode
9.9.1 Master / Slave

With this application two TA-MINI-UNI can be used as master/slave display.

TRWinProg settings:
Following settings must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

TA-MINI-UNI master:

Tab = Menu item - Selection
Y TRWinProg
Protocol Protocol-Type D EPROG

TA-MINI-UNI slave:

Tab = Menu item => Selection

Not relevant, the protocol type
is already set from the master.

Protocol Protocol-Type

Further information about configuration possibilities can be found in following
chapters: 7.2.1.1,7.2.1.2,7.6

Wiring conditions TA-MINI-UNI master:

9-pin SUB-D plug:

Pin Signal Connection

01 RS485 - Device connection

D2 RS485 +

3...6 | N.C. -

7 IN_A01 11...30 V DC Input

2g HVee Supply vo_Itage 11...3Q VvV DC .
internally jumped to pin 14 of 15-pin SUB-D

29 GND _Supply vo_Itage oV _ _
internally jumped to pin 15 of 15-pin SUB-D

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
1 | RS4S5- TA-MINI-UNI slave
D2 RS485 +
3...13 | N.C. -
Supply voltage 11...30 V DC
2)
14 | +Vee internally jumped to pin 8 of 9-pin SUB-D
Supply voltage 0 V
2)
15 | GND internally jumped to pin 9 of 9-pin. SUB-D
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Wiring conditions TA-MINI-UNI slave

9-pin SUB-D plug:

Pin Signal Connection
1...6 | N.C. -
7 IN_A01 11...30 V DC Input
2g HVee Supply voltage 11...30 V DC

internally jumped to pin 14 of 15-pin SUB-D

29 GND

Supply voltage 0 V
internally jumped to pin 15 of 15-pin SUB-D

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
1 | RS485- TA-MINI-UNI master
D2 RS485 +
3 IN_BO1 11...30 V DC Input
4..13 | N.C. -
214 | +vee Supply voltage 11...30 V DC

internally jumped to pin 8 of 9-pin SUB-D

215 | GND

Supply voltage 0 V
internally jumped to pin 9 of 9-pin. SUB-D

1 The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!
2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.

Connection example:

DEVICE
RS485 TA-MINI-UNI (8S)
ArtNo.: 485-80020
——— -——
RS485- X | Xa-1
RS485+ x32 | | xaz2 (
| —C
xa3 | X4-3
| I —(
- =
X34 |2 : Xa-4
- [=} —
X3-5 :% | X4-5
—— —
x3-6 |5 ! xas
— I@ | 4<
x3.7 1@ ~| Xx47
_— |~ 2
o 2
X348 | g X
vs = | ER
X3-9 @ | x4-9
oND - ! £ —(
L _—a & | xe10
3| X411 :
613:5 (BU) Dz
| —(
| xa-13
:x4714 (
x2: —
2 I xas
24vDCIN |
(Optional) [Ep—

SLAVE
TA-MINI-UNI (8S)
Art.No.: 485-80020

== e
X3-1 | X
—— —
X32 | | xaz2
X3-3 | | x4-3
- - — ——‘ > Us
X34 |2 ! Xa-4
— |D' | 4<
X35 5 | X4-5
—— @ Y
x3-6 |5 | X4-6
2 —(
x37 |8 S| X7
us ¢ '—-— | 3 (
X3-8 | o) xa8
w3100
X3-9 @ -
ene ———JI &1 x40 i
81740 7
£ | xa-1
. I xat2 :
USB (BU) |
| X4-13 :
:x4714 :
x2: —
2 I xa1s
24vDC N |
(Optional) L —
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9.9.2 SSI-Master / -Slave

With this application two TA-MINI-UNI can be used as SSI master/slave display.

TRWinProg settings:

Following settings must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

TA-MINI-UNI master:

Tab = Menu item = Selection

Protocol Protocol-Type 1 SSI Master

TA-MINI-UNI slave:

Tab = Menu item - Selection

Protocol Protocol-Type Not relevant, the protocol type
is already set from the master.

Further information about configuration possibilites can be found in following
chapters: 7.2.1.5,7.6,7.7.1,7.7.2,7.7.3,7.7.4,7.7.5

Wiring conditions TA-MINI-UNI master:

9-pin SUB-D plug:

Pin Signal Connection
D1 SSI-Clock_OUT- ] )
— Device connection
D2 SSI-Clock_OUT+
3 N.C. -
4 SSl-Data_IN- Device connection
5 N.C. -
6 SSI-Data_IN+ Device connection
7 IN_A01 11...30 V DC Input
2g HVee Supply voltage 11...30 V DC
internally jumped to pin 14 of 15-pin SUB-D
29 GND Supply voltage 0 V
internally jumped to pin 15 of 15-pin SUB-D

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
D1 RS485 —
TA-MINI-UNI slave
D2 RS485 +
3...13 | N.C. -
Supply voltage 11...30 V DC
2)
14 | +vee internally jumped to pin 8 of 9-pin SUB-D
Supply voltage 0 V
2)
15 | GND internally jumped to pin 9 of 9-pin. SUB-D
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Wiring conditions TA-MINI-UNI slave

9-pin SUB-D plug:

Pin Signal Connection
1...6 | N.C. -
7 IN_A01 11...30 V DC Input
2g HVee Supply voltage 11...30 V DC
internally jumped to pin 14 of 15-pin SUB-D
29 GND _Supply vo_Itage oV _ _
internally jumped to pin 15 of 15-pin SUB-D

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
1 | RS485- TA-MINI-UNI master
D2 RS485 +
3 IN_BO1 11...30 V DC Input
4...13 | N.C. -
Supply voltage 11...30 V DC
2)
14 | +Vee internally jumped to pin 8 of 9-pin SUB-D
Supply voltage 0 V
2)
15 | GND internally jumped to pin 9 of 9-pin. SUB-D

1 The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!
2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.

Connection example:
MASTER SLAVE
DEVICE TA-MINI-UNI (8S) TA-MINI-UNI (8S)
SSi ArN.: 485-80020 ArtNr.: 485-80020
SSI-Clock_IN- X3-1 : | xa : X3 | | xa-1 i
SSI-Clock_IN+ X32 | I xa2 X3-2 | ! ez
|
X3-3 X4-3 X33 X4-3
SSi-Data_OUT-__| P ! q - = ! ( > us
X34 |B | xaa X34 | | xaa
SSI-Data_OUT+ 12 | : | 2 | i
X3-5 : g | X4-5 X3-5 : g | X4-5
™ 3 | xa ( - 5 | yar (
x3-6 | & | X4-6 x3-6 | & | X4-6
& —( - |5 —(
X3-7 I;"g’ = | X47 X3-7 IQ ~ | x47
g BT e 31T
X38 | o | X8 x3-8 | g | X8
us p——p—-— : — us ——-— : —(
x39 | 31 xas 39 | 3| xas
GND ‘ L—_a .,?‘,:x‘;-m ( GND‘ L —a ,?‘,:xmo (
£ | xa11 : £ | x4 :
X1: | 4( X1: | 4(
USB (BU) | X2 USB (BU) | X2
| X4-13 : | x4-13 :
:><4-14 ( :><4»14 (
éf( | X4-15 ( éi | x4-15 (
24vDCIN | 24vDCN |
(Optional) [Ep—— (Optional) I
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9.9.3 Master / Slave - Compatibility to Art.No.: 485-00001

With this application two TA-MINI-UNI can be used as master/slave display. This
Function is compatible to the older version (485-00001) of the TA-MINI-UNI.

TRWinProg settings:
Following settings must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

TA-MINI-UNI master:
Tab = Menu item = Selection

Y TRWinProg
Protocol-Type n
Protocol ) EPROG

Compatibility to 485-00001 |Slave-Mode compatible

TA-MINI-UNI slave:

Tab = Menu item - Selection
Protocol-Type !\lot relevant, the protocol type
Protocol is already set from the master.

Compatibility to 485-00001 |Slave-Mode compatible

Further information about configuration possibilities can be found in following
chapters: 7.2.1.1,7.2.1.2,7.2.8, 7.6

Wiring conditions TA-MINI-UNI master:

9-pin SUB-D plug:

Pin Signal Connection
D1 RS485 - . .
Device connection
D2 RS485 +
3..7 | N.C. -
2g +Vee Supply voltage 11...30 V DC
internally jumped to pin 14 of 15-pin SUB-D
29 GND Supply voltage 0 V
internally jumped to pin 15 of 15-pin SUB-D

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
D1 RS485 —
TA-MINI-UNI slave
D2 RS485 +
3...13 | N.C. -
Supply voltage 11...30 V DC
2)
14 | +vee internally jumped to pin 8 of 9-pin SUB-D
Supply voltage 0 V
2)
15 | GND internally jumped to pin 9 of 9-pin. SUB-D
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Wiring conditions TA-MINI-UNI slave

9-pin SUB-D plug:

Pin Signal Connection
1...7 | N.C. -
2g +Vee Supply voltage 11...30 V DC

internally jumped to pin 14 of 15-pin SUB-D

Supply voltage 0 V
internally jumped to pin 15 of 15-pin SUB-D

29 GND

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
01 |RS485- | o MINI-UNI master
D2 RS485 +
3 IN_BO1 11...30 V DC Input
4...13 | N.C. -
Supply voltage 11...30 V DC
2)
14 | +Vee internally jumped to pin 8 of 9-pin SUB-D
Supply voltage 0 V
2)
15 | GND internally jumped to pin 9 of 9-pin. SUB-D

D The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!
2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.

Connection example:

DEVICE
RS485 TA-MINI-UNI (8S) TA-MINI-UNI (8S)
Art.No.: 485-80020 ArtNo.: 485-80020
- — JER— — -——
RS485- xa1 | | Xx4-1 xa | Xa-1
| | —( - | : —
RS485+ X3-2 | | X4-2 X32 | | X42
—( —— —(
xa3 | | X4-3 xaa | | X4-3
e — _— —{ ——Q> us
X34 |8 I xaa X34 |8 I xa4
- O | 4< - O | —(
[ X4-5 [ X4-5
X35 8 | X3-5 13 |
™ < ! XA?C M e S | x4?<
34 |; | x3-6 | g | :
_— —
X3-7 I = x47 X3-7 I = | Xa7
N a 4C s 2 4<
X3-8 | E: X4-8 X38 | 5: X4-8
* X3-9 : 31 xes v x39 | 31 xes
oND ———— s — oND ———fm=— £ —
L ——a @:xmu L — — 2 g:m.m
2| X411 : 3| xa-n :
X1: | 4( X1: | 4(
: USB (BU) X412 USB (BU) X4-12
| ( | (
| X4-13 | x4-13
:><4-14 C :x4»14 i
X2 — X2 —
Ext. | x4-15 Ext. | x4-15
24vDpC_N | 24vDC_N |
(Optional) b — — ] (Optional) [ S
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9.9.4 Master / Slave - Compatibility to Art.No.: 485-00001 - Cascading

With this application several TA-MINI-UNI can be used cascaded as master/slave
display. This Function is compatible to the older version (485-00001) of the
TA-MINI-UNI.

TRWinProg settings:
Following settings must be carried out for the TA-MINI-UNI in TRWinProg.

TA-MINI-UNI master:
Tab = Menu item = Selection

1 TRWinProg
Protocol-Type n
Protocol ) EPROG

Compatibility to 485-00001 |Slave-Mode compatible

TA-MINI-UNI slave:

Tab = Menu item = Selection
Protocol-Type !\lot relevant, the protocol type
Protocol is already set from the master.
Compatibility to 485-00001 |Slave-Mode compatible

Further information about configuration possibilities can be found in following
chapters: 7.2.1.1,7.2.1.2,7.2.8, 7.6

Wiring conditions TA-MINI-UNI master:

9-pin SUB-D plug:

Pin Signal Connection
D1 RS485 - . .
Device connection
D2 RS485 +
3...7 | N.C. -
2g +Vee Supply voltage 11...30 V DC
internally jumped to pin 14 of 15-pin SUB-D
29 GND Supply voltage 0 V

internally jumped to pin 15 of 15-pin SUB-D

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
D1 RS485 —
TA-MINI-UNI slave
D2 RS485 +
3...13 | N.C. -
Supply voltage 11...30 V DC
2)
14 | +Vee internally jumped to pin 8 of 9-pin SUB-D
Supply voltage 0 V
2)
15 | GND internally jumped to pin 9 of 9-pin. SUB-D
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Wiring conditions TA-MINI-UNI slaves

9-pin SUB-D plug:

Pin Signal Connection
o1 RS485 - TA-MINI-UNI master or previous TA-MINI-UNI slave
b2 RS485 +
3...7 | N.C. -
2g +Vee Supply vo_Itage 11...3Q VvV DC .
internally jumped to pin 14 of 15-pin SUB-D
29 GND Supply voltage 0 V

internally jumped to pin 15 of 15-pin SUB-D

15-pin SUB-D socket (TA-MINI-UNI):

Pin Signal Connection
D1 RS485 — .
D5 RS485 + following TA-MINI-UNI slave
3 IN_BO1 11...30 V DC Input
4...13 | N.C. -
Supply voltage 11...30 V DC
2)
14 | +vee internally jumped to pin 8 of 9-pin SUB-D
215 | GND Supply voltage 0 V

internally jumped to pin 9 of 9-pin. SUB-D

D The connected device must be compatible with the selected TRWinProg protocol!
2 When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.

Connection example:
DEVICE
RS485
RS485-
RS485+
further
slave
____________ Displays
MASTER - SLAVE 1 - SLAVE2 ————==
TA-MINI-UNI (8S) TA-MINI-UNI (8S) TA-MINI-UNI (8S)
Art.No.: 485-80020 ArtNo.: 485-80020 Art.No.: 485-80020
Y3 | Cxa1 | a1 | Cxa1 | Y3 | Cxa1 |
X3-1 | X4 X3-1 | xa-1 X3-1 | x4
| —( | — | —(F—=—»
X32 | : X4-2 X32 | : X4-2 x32 | : X4-2
X3 | | xa3 g X3 | | xa3 d x33 | | xe3 (=
— I~ — _— e —(——Pus  p—-— I —(—Dus
X34 |2 : Xa-4 X3-4 |w : X4-4 X34 |2 : X4-4
5 12 X4-5 i |n X4-5 : 5 |2 X4-5 :
X3-5 13 : X3-5 13 : X3-5 :
us ™~ < % ﬁe Us M e S X4-6 ( us s |5 X4-6 :
x36 |5 | x36 |3 | x36 | |
—( — — —
X3-7 :; 5 | x47 X3-7 IQ 5 | X7 X3-7 IQ 5| X7
X3-8 | E’I X4-8 : X3-8 | %I X4-8 : X3-8 | %I X4-8 :
—— | 2l — — 2l — — 2l —
39 | 3 | x49 x39 | @ | X4-9 x39 | @ | X49
I — — c — — < —{
F——a g‘):xmc F——2 g:xa-m F——2 Ij‘,:><410
; | X4-11 ( i | X4-11 i ; | X4-11 :
X1 [ X1 [y ( L[ Xt ! Q
oD USB (BU) | X412 : GND USB (BU) | X2 : oD USB (BU) | X412 :
| x4-13 | x4-13 | X4-13
: X4-14 : : X4-14 : : X4-14 :
x2: 4( X2 4( x2: 4(
Ext. | x4-15 Ext | x4-15 Ext | xa-15
24vDCIN | 24vDCIN | 24vDCIN | 4(
(Optional) L— — ] (Optional) [Ep—— (Optional) I
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