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1 Allgemeines

Die vorliegende , Technische Information“ beinhaltet folgendes Thema:
e Konfigurationsbeispiel: C__ 582-Profinet in TWinCAT 3

Die , Technische Information“ kann separat angefordert werden.

1.1 Geltungsbereich

Dieses Benutzerhandbuch gilt ausschlie3lich fir Mess-System-Baureihen geman
nachfolgendem Typenschlissel mit PROFINET IO Schnittstelle in Verbindung mit der
Beckhoff Automatisierungssoftware , TwinCAT3":

(1 lv2f*a3]-af*s]>6[ - |7 [ 7]7[*7]"7]
Stelle Bezeichnung Beschreibung
*1 C Absolut-Encoder, programmierbar
E Optische Abtastung < 15 Bit Auflésung
*2 (0] Optische Abtastung > 15 Bit Auflésung
M Magnetische Abtastung
Vv Vollwelle
%3 S Sacklochwelle
H Hohlwelle
W Seilzugbhox (wire)
*4 58 AulRendurchmesser & 58 mm
*5 2 Generation 2
6 S Sing_leturn
M Multiturn
*7 - Fortlaufende Nummer

* = Platzhalter

Die Produkte sind durch aufgeklebte Typenschilder gekennzeichnet und sind
Bestandteil einer Anlage.

Es gelten somit zusammen folgende Dokumentationen:

Beckhoff Dokumentationssystem Online: http://infosys.beckhoff.com/index.htm
anlagenspezifische Betriebsanleitungen des Betreibers
Montageanleitung: www.tr-electronic.de/f/ TR-ECE-BA-DGB-0035

schnittstellenspezifische Benutzerhandbuch:
www.tr-electronic.de/f TR-ECE-BA-DGB-0132

e und diese optionale ,Technische Information”

1.2 Verwendete Abkirzungen / Begriffe

Name Beschreibung

GSDML Gerate-Stammdaten-Datei (Markup Language)

PNO PROFIBUS NutzerOrganisation e.V.

PROFEINET PROFINET ist der offe.ne. Indystr!al Etherne;t_ Standard der
PROFIBUS Nutzerorganisation fur die Automatisierung.
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Sicherheitshinweise

2 Sicherheitshinweise

2.1 Symbol- und Hinweis-Definition

bedeutet, dass Tod oder schwere Korperverletzung

AWARNUNG BG5S kann, wenn die entsprechenden
Vorsichtsmal3nahmen nicht getroffen werden.

ACHTUNG entsprechenden  VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen
werden.

_ bedeutet, dass ein Sachschaden eintreten kann, wenn die

bezeichnet wichtige Informationen bzw. Merkmale und
Anwendungstipps des verwendeten Produkts.

2.2 Organisatorische MalRnahmen

Das mit Tatigkeiten am Mess-System beauftragte Personal muss vor Arbeitsbeginn
die Montageanleitung TR-ECE-BA-DGB-0035, insbesondere das Kapitel
,Grundlegende Sicherheitshinweise”, gelesen und verstanden haben.

2.3 Personalqualifikation

Die Konfiguration des Mess-Systems darf nur von qualifiziertem Fachpersonal
durchgefiihrt werden, siehe Beckhoff Anwenderhandbuch.

2.4 Nutzungsbedingungen des Konfigurationsbeispiels

Fur das fehlerfreie Funktionieren des Konfigurationsbeispiels Ubernimmt die
PN/ e} TR-Electronic GmbH keine Haftung und keine Gewahrleistung.

ACHTUNG Das Konfigurationsbeispiel dient ausschlieRlich zu Demonstrationszwecken,

der Einsatz durch den Anwender erfolgt auf eigene Gefahr.
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3 Konfigurationsbeispiel

3.1 Einrichten des Mess-Systems

> GSDML-Datei in das Programm-Verzeichnis einfligen
Beispiel: C:\TwinCAT\3.1\Config\lo\Profinet

> Twin CAT in den KonFig Mode || schalten

» Rechtsklick auf | == Gerit 1 (EtherCAT) |

> |*%_| Scan betatigen

> PROFINET-Klemme auswahlen, den Schalter Alle kopieren anklicken und mit OK

bestétigen.
r 5
Check Configuration - ﬁ
- -
Found Items: Disable > F.onfigurierte ltems:
21§ Klerme 10 (EK1200) | 5 -4 Klemme 10 (EK1200)
B Klernme 11 (ELB021) s
§ Klemme 12 [ELS001) Laschen »

Klermme 13 [EL1014)
Klernme 14 [EL403)
Klermme 15 [ELE101)
Klermme 15 [EL5021)
Klermme 17 [ELETE1)

B Klernme 19 [EL901T)

[C] weitere Informationen

» Kopieren wor

» Fopieren nach:

3 Bndemn in >

srdille kopierens»

oK

Abbruch

h -

» Rechtsklick auf q% GEFEtEl ||:| Meues Element hinzufiigen...

Einfg |

> Entsprechende Klemme auswéhlen und mit OK bestatigen

Einfligen eines E/A-Gerates

Typ: lj{‘ Ethernet
G- Profibus DP
)-8 Profinet

H-€if CAMopen

t-=z= DeviceMet

H-mz= EtherMet/F

t-fff SERCOS interface
H-A100 Beckhoff Lightbus
1= |ISE

B% Beckhoff Hardware

[
[
£
£
£
£

wage Profinet |70 Contraller [RT)
wage Profinet |70 Contraller CCAT (RT)

a5 Profinet |40 Device [RT)
e Profinet |70 Device CCAT [RT)

» [LOK
T &bbruch

m

Zielsystem

) nur PC
() nur
() i B
) e

Narne: Gerdt 3
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Konfigurationsbeispiel

> In der Baumstruktur erscheint das PROFINET Geréat |:%’a’ Gerdt 3 (EL6631) |

» Rechtsklick auf |i%!a5 Gerdt 3 (ELAG3L) | |D Meues Element hinzufigen...

Einfg |

Einfiigen einer Box

Typ: EI--% Beckhoff Automation GmbH

----- Wi BK9053 (Buskeppler, PROFINET 10 RT)
----- Wi BKI103 (Buskeppler, PROFINET 10 - RT)
----- Wi C2m0 [Embedded PC)

Wi C5mx0 [Embedded PC)

i CxB093 [Embedded PC)

-] 09020 [Embedded PC)

----- Wi EK3300 (Buskoppler, PROFINET IO RT)
----- ﬂj EKS310 [E-Bus coupler]

----- | ELEEH-0010 [EtherCAT terminal)

B8R EP3300 (IPE7 E-Bus coupler]

ggg FCH31 [TwinCAT CCAT Device)

B0 |Lx-B903 (IP-Link coupler]
- PNTC Device [TwinCAT Supplement)

(- @ PROFldrive MC [DPY2 / PNIO)
9. Werschiedenes

1

Mame: Box1

K

Mehifach

> Anschliel3end die dazugehtérige GSDML Datei einfligen.

Beispiel: C:\TwinCAT\3.1\Config\lo\Profinet | | GSDML-V2.32-TR-0153-PNRotative2-20161216

> Rechtsklick auf | % APL | ||:| Meues Element hinzufigen...

Einfg

F

4
4
4

4 & Gerdt 3 (EL6631)

=8 prozessabbild

b Eingénge

I [l Ausginge

4 & cxepnd
4 Einginge
b W Ausginge
4 [& API

;]
4 g

B Term 1 (DAP Module)
B Subterm 1 (DAP1 Virtual Submod 1)
Eingénge
W Ausgdnge
H Subterm 2 (Interface)
B Subterm 3 (Port1)
H Subterm 4 (Port 2)

> Nun kann ausgewahlt werden, ob das TR Encoder Profil oder das
PNO Encoder Profil verwendet werden soll

Einfiigen eines Modules

Modultypen

Ty - EmptySiat

B- Others
i PNO Encader Prafi
} Encoder Profil
Mehifach 1
Kommentar,  Standard Modul TR Encoder Profil
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ﬁelectronic

Um einen korrekten Wert zu erhalten, muss bei den Variablen das LOW-BYTE
/ und HIGH-BYTE, sowie das LOW-WORD und HIGH-WORD getauscht werden.

| e- Gl = [ Variable | Flags | oniine
lojektmappen-Explorer (Strg+d) durchsuchen P~ [7] Tausche LOBYTE und HIBYTE
4 G Gerdt 2 (EL6751) - [¥] Tauschg.LOWORD und HIWORD
*B Prozessabbild %
3 Eingénge Display Scaling {keine) -
b B8 Box 112 (EncoTRive)
b L% Gerdt6 (RT-Ethemet Protocol)
4§ Gerat3 (FL6631)
*B Prozessabbild
3 Eingdnge
b Ausgange
4 &% pnhaube0l
b Eingdnge
b [l Ausginge
4 [E APL
I 28 Term1 (DAP Module)
P EE Term 2 (Geberdaten 4 Byte E)
4 & cxepn2
b Eingdnge
b [l Ausginge
4 [E APL
4 EE Term1 (DAP Module)
4 B Subterm 1 (DAPL Virtual Submod 1)
Eingdnge
W Ausginge
b B Subterm 2 (Interface)
b B Subterm 3 (Port1)
P H Subtermd (Port2)
4 BB Term 2 (TR Encoder Profil)
4 Subterm 1 (Baugruppenparameter (TR))
Eingdnge
B Ausgange
4 B Subterm 2 (TR-Submedul Position)
4 Eingdnge
b %@ TR-Submodul (Position): 4 Byte Input (Position)
= "
> Rechtsklick auf | E& Term 2 (TR Encoder Profil) | |"I:| Meues Element hinzufigen... Einfg

4§ Gerat 3 (ELB631)
8 Prozessabbild
3 Eingdnge
> @ Ausginge
4§ oxepnd
b Eingédnge
b [ Ausginge
4 [& API
4 BB Term1 (DAP Module)
4 H Subterm 1 (DAP1 Virtual Submod 1)
Eingédnge
W Ausginge
P H Subterm 2 (Interface)
[ B Subterm 3 (Port1)
P H Subterm 4 (Port2)
4 BB Term 2 (TR Encoder Profil)
4 [ Subterm 1 (Baugruppenparameter (TR])
Eingénge
W Ausginge
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Konfigurationsbeispiel

»

Nun kann die gewiinschte Auswahl getroffen werden (Position, Geschwindigkeit oder Preset)

Insert SubModule

Subkodule Types

Typ [#- EmptySubslot

T odu
TR-5ubmodul Geschwindigkeit
TR-5ubmadul Preset

Mehifach 1 £

Kommentar: 4 Bute [nput [Pozition]

> Es erscheint der gewiinschte Term (| B Subterm 2 (TR-Submodul Position) |)

> AnschlieBend kann man die Variable mit dem Programm verkniipfen

»

4 @ Gerat 3 (ELB631)
8 Prozessabbild
3 Eingénge
I B Ausginge
4 I oepn?
3 Eingdnge
I [ Ausginge
4 [E AP
4 EE Term1 (DAP Module)
4 Subterm 1 (DAP1 Virtual Submod1)
Eingdnge
W Ausginge
P EH Subterm 2 (Interface)
P EH Subterm 3 (Portl)
b EH Subterm 4 (Port2)
4 R Term 2 (TR Encoder Profil)
4 H Subterm1 (Baugruppenparameter (TR))
Eingange
W Ausginge
4 [ Subterm 2 (TR-Submedul Position)
a Eingdnge
B ' TR-Submodul (Position): 4 Byte Input (Position)

W Ausginge

Der Positionswert lasst sich nun ablesen

@D o-a| &=
jektmappen-Explorer (Strg+a) durchsuchen

4 iR Gerdt 2 (EL6751)
% Prozessabbild
3 Eingdnge
b [ Box112 (EncoTRive)
b L& Gerdt6 (RT-Ethernet Protocol)
4 &% Gerat 3 (ELG631)
*% Prozessabbild
» Eingange
bl Ausginge
4 5% prhaubed0l
b Eingange
b Bl Ausginge
a4 [E AP
b EE Term1 (DAP Module)
P EE Term 2 (Geberdaten 4 Byte E)
4 3 cxepn2
3 Einginge
> Wl Ausginge
a4 [E AP
4 BB Term 1 (DAP Module)
4 B Subterm1 (DAP1 Virtual Submod 1)
Eingange
W Ausginge
b M Subterm 2 (Interface)
b B Subterm 3 (Port1)
b B Subterm4 (Port2)
4 BE Term 2 (TR Encoder Profil)
4 B Subterm 1 (Baugruppenparameter (TR))
Eingdnge
W Ausgénge
4 B Subterm 2 (TR-Submedul Position)
4 Eingange

b # TR-Submodul (Position): 4 Byte Input (Position)

Variable | Flags | COnline

Wert [D065AB57 (6662231))
Neuer Wer:
Kommertar:

1470653696
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3.2 Konfigurationsparameter

> Den gewiinschten Term (| B Subterm 2 (TR-Submodul Position) |,

|H Subterm 3 (TR-5ubmodul Preset) | oder | B Subterm 4 (TR-5ubmodul Geschwindigkeit][)
auswahlen.

> Danach kdnnen hier die gewlinschten Parameter eingegeben werden und durch betéatigen
der <Enter>-Taste und anschlieRendem betatigen der Schaltflache Schreiben
Ubernommen werden.

Algemein | Parameterize Module |

& Dns"“”d"‘ssﬂmhe Paramete| jame RN Offline Value Online Value

e Drehrichtung RAW  Uhrzeigersinn
Messlange RAN 16777216
Umdrehungen Zahler RANW 4096
Umdrehungen Nenner RN 1

4 L3
RecordData to Index (¢3, Transfer Sequence is 0.
If you click "Set to Default’ the whole index will be set to default!
Set to Defautt

Parametenze Moduls

El-geschwindigketsspezfische F| Ngme RV Offline Value Online Value
Index Bed
Geschwindigksit Format RAV  Umin * Faktor
Geschwindigkeil Fakdor RV 1

Geschwindigkeit Integratio... RAW 32

-

RecordData to Index (x4, Transfer Sequence is 0.
If you click ‘Set to Default’ the whole index will be set to default!
Schreiben

Set to Default

-
g
g

> Durch Klicken auf Restart TwinCAT System Eﬂ werden die Werte in das Mess-

System Ubernommen.
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