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Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Teil 4-4: Pruf- und Messverfahren

Prufung der Storfestigkeit gegen schnelle transiente elektrische Stérgrofien/Burst (IEC 61000-4-4:2004) Deutsche
Fassung EN 61000-4-4:2004

Anleitung zur Entfernung der Tastnadelaufnahme:

Zum Entfernen der Tastnadelaufnahme missen 2 von 3 der nebeneinander liegenden, M3x5 DIN915
Innensechskant- Schrauben geldst und mit leichten Drehbewegungen die Tastnadelaufnahme abgezogen werden.
Bitte achten Sie dabei auf die innen liegende Passscheibe 3x6x1 nach DIN 988. Diese wird unbedingt zur
Leichtlaufigkeit des Sensors benétigt.
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